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BPI3 RZEGCZT. Str,
1./ Uwagl wotepne : 1
2./ Typy rozrzgdu: a/ silniki gwiazdowe 2
b/ silniki rzedowe 6
¢/ silniki rzedowo-gwiazdowe 16
3./ Cykl pracy silnika a kuXaki 18
a/ kgty pracy pojedyrczego
cylindra 18
b/ kuXaki silnika rzedowego 20
¢/ Rozmieszezenie garbdw na krzyw-
ce silnika 1-gwiazdowego 25
d/ Rozmieszczenie garbéw na krzyw-
ce silnika 2-gwiazdowego 28
4./ Zawory. Prowadnice. Gniazda zaworowe 32
a/ konstrukc ja zawordw 32
b/ " prowadnic 45
c f gniazd zaworowych 48
d/ przepiyw przez zawory 54
e/ $rednia szybkodé w zaworze . 58
5,/ Ogélne zasady projektowania profiku kulaka
i zasadnicze typy kuzakdw 60
6./ Kutak o statym przy$pieszeniu 66
7./ Kutaki Iukowe: 73
a/ kuXak harmoniczny /wypukily, pra-
cujacy z plaskim talerzykiem/ 74
b/ kutak wypukiy, wspSéipracujgcy
z Yukowym talerzykiem 80
¢/ kuak o bokach wkleszych 83
d/ kutak styczny B 90
8./ KuXaki ciggZe: 95
a/ sinusoidalny 95
b/ syntetyczny : 101
¢/ korbowy 103
9./ Szczegbty konstrukeyjne przeniesienia ruchu
z kutaka na zawdlr 107
a/ dfwignie i ich Xozyska 108
b/ zderzaki zaworowe 109
¢/ suwaki _ 111
d/ popychacze ‘ 113
e/ smarowanie 114
- £/ oskony 116

10,/ Cynematyka przeniesienia ruchu z kuiaka :
na zawdr ' ' : 119
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11./ Sily i maprezenia, wystgpujgce w mechaniZnie
rozrzgdczym:
a/ uwagi ogdlne
b/ dodw.metoda wyznaczania momentu
bezwtadnosci

12./ Sity i naprezenia w mechaniZmie bezpoér. prze-
niesienie ruchu z kutgka na zawér

ﬁ3./ Sizy i napreZenia w mechan.dZwigniowego przenie-
sienia ruchu z kuXaka na zawdr

14./ Sixy 1 naprezenia w mechaniZmie przeniesienia
ruchu z kuraka na zawér popychaczem
a/ wyznaczenie silk
b/ przyktad wyznaczenia sik
¢/ obliczenia wytrzymatosciowe

15./ Przek¥adnie napedzajgce krzywek tarczowych

a/ przekiadnia hypocykloidalna
odwracajgca kierunek obrotdéw

b/ przekiadnia planetarna, zacho-
wujgca kierunek obrotdw :

¢/ przekradnia czoXowa wewnetrzna

d/ przekradnia czoxowa zewnetrzna

e/ szczegbty konstrukeyjne i obli-
czenie zebdéw

16./ Regulacja rozrzgdu silnika gwiazdowego

17/ Waiki kuXekowe i ich przekkadnie -

a/ konstrukeja watkéw kuakowych

b/ obliczenie wytrzymaXoéciowe
watkéw kurakowyeh -

¢/ gtéwne wymiary przekadni
stozkowych y

-d/ obliczenie wytrzymatodciowe
przektadni stozkowych i szczegd-
1y konstrukcyjne '

e/ regulacja silnikéw rzedowych

184/ Drgania w uktadzie rozrzgdezym

19./ Obliczenie sprezyn zaworowych
a/ ustalenie warunkéw
b/ obliczenie wytrzymaodeiowe
spiralnych aprezyn zaworowych

20./ Szczegdbiy konstr. spiralnych sprezyn zawofowych
o ' a/ materialy
b/ szczegbly warsztatowe

21;/"Sposoby'gnniejszenia drgad w sprezZynach zaworowych

a/ zewnetrzne tiumienie drgar
b/ konstrukeje specjalne
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22./ Wyréwnanie luzdw:
: a/ urzgdzenia wyrdéwnawcze
z wahaczem

b/ urzgdzenia wyrdéwnawcze z mostkiem

wyrdéwnawezym
¢/ urzgdzenia wyrdéwnawcze z wahli-
kaloszem
d/ hydrauliczne urzgdzenia wyrdw-
nawcze

23./ Rozrzzd suwakowy
24./ Rozrzad silnikéw 2-suwowych
25./ n " wysokopreznych 4-suwowych
26./ Mozliwy rozwéj rozrzgdu silnikdéw 4-suwowych
a/ czterosuw z przeprukiwaniem
i turbosprezarksg Rateau-Potez
b/ silnik Aspin z wirujgeg komorsg
spalania.

27./ Zakorczenie
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Rys.Nr.61 - Przyklad projektowania kutaka
harmonicznego.



Rys. 13 - Chlodnica rurkowa Villard-Ferlay




