Wzory te mozna byXoby ogélnie pisad:

D,=m(zx2) et
Dp =M (2 =24) /o7

przy czym prazyjmujemy gorne znaki w wypadku kd_l zebatych
zewnetrznych , dolne zad w wypadku Kb zebatych wewnetré-
nyche

W podobny sposdb mozemy ujaé ogdlny wzér dla okres-

lenia odleglodci osl przekXadni czolowe] o ze¢bach pros

tychs o = 0'5' m. {z' = 22) /j!_o/

§3. Podstawowe poJjecia
gz teorii zazegdien.
Warunkiem prawidXowego zaz¢bianla jest stale prze.

Yczenies { = const,

Jaki powinien byé zarys zeba, aby warunek ten zostal
speiniony?
| Rozwazmy dwa koia o drodkach 0, i 02, oraz dwa Wspbl-
pra;;u,jq.ce zarysy zebdw tych két /rys.9/. Kolo czynne obra-
ca sie z predkodcig Xatowa W), , bierme zad z prodkosdciy W,
Wystawmy w punkcie A'dehm dla obu zaryséw normalna.-/v”
Zaxézmy, %e normalna ta przechodzi przez punkt C . PunktA

zarysk 1 bpdzie poruszaX sie¢ z predkoscig
‘ V. = r"u'
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ten sam punkt A zarysu 2 bgdzie sie poruszal z szybkedcig
Vz =1 &,

A7 o N,
\) v u i
Y = l 2)
2 !
4y 1 g
4
‘ lc‘-’z
,A“-i—n. .
1\.‘
4
rys.%.

Oznaczmy przez Y, i Y, chwilowe wartodci promieni 0, A i
OiA; Predkosci V; 1 V, sg do nich prostopadle. Poniewas za-
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rysy 1 1 2 pozostgig we wzaj en:mym zetknigciu, skladowe
U predkosci V, 1 V, skierowane wzdiuz wspélnej ich nor-
malne} NN, musza byé rowne. Opuscmy ze srodkdw kéz 0,
i U, prostopadie 0,3|1 01 Bzda NN, dIugosci ich oznaczmy
przes q‘ 1 qz. z podobienstwa tréjkatdw Auv, 10,B,A znaj -

dujemy s
VIERS q‘

VA podobieﬁstwa tro.}xqtowAU Vz i 02 B A znajdujemy s

9
U=y Y:
Wstaﬁiajac poprzednio podane wartodci ¥ i V, mozemy napi-
sadi
U=w- -9 =0, 9, /11/
stads q |
1

e
— = -—63? = const.
%

Oznaczny przesz C punkt przecigcia normalne] NN ili-
nii srodkiw 0 02. Z podobunatwa trd jkatdw QB (i 02 B ¢

znajdujemy: % ;-..._.'.
2
wi
i R —-3-' 4 = const.
Rz ’t

Stgd wynika, ze wspolna normalna do ebydwéch zarysow
zghéw, dwdch w spépracujgeych kol 0, i 02 » musi przecho-
dzié w kazdej chwili przez stazy puunkt C , lezacy ne 1linmii



«16 =

Brodkéw, dzielaecy jej dzugosé 0.01 w stosunku edwrotnym
do predkodci katowych w, 1w, obydwuch kéx.

Z podobierstwa tréjkatéwA w v, 1A 8,0 oraz Aw Y 1
AB_, 02 przy uwzglednieniu réwnosci /11/ wynika:
Ww=u ig-' - AB‘ ‘wl

oraz J 9,

Wz'—"- u A8, .':ABQ"‘Ja
, Oznaczmy przezC "p romienhd przypor uaAl

1 przez W=W, ~ ¥, predkoizi wzajemnege Slizgenia sie zary-
séw 11 2. w=(c+(Blw, ~(€CB -clw =

= e ("Jz"g' w;) * CB, <lq "CB‘-CJ,
Uwzgledniajaec rdownodci /11/ stwierdzamy, ze dwa o8-
tatnie wyrazy sa réwne i wzajemnie sie znoszg, gdyz z po-
dobiedstwa tréjkatéw 0,B,(10BC wynika:
89w
(B, gq =~

2
‘ostatecznie wige predkedci wzajemnego $lizgania sig zary-

séw 1 1 2 wyniesie:
W= (W, +w,) /127
Zaleznodé tg moglibyémy wyprowadzié bezpoérednio w
drodze nastgpujacego rozumowania. Ruch ki zgbatych 0 i
02 g predkosciami G i W, dookola Srodkiw 0, i 02 » MOZemy
wzmystowié soble, jako toczenie sig¢ bez dlizgania k6%t o
éroakach 0, 1 0, 1 o promieniach R, 1R, jak wiemy, be-
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da to koia podziatowe (O,) i(@)/IYSolﬁ_/o Jezell calemu ukla-
dowi nadalibysmy dodatkows

' \ ‘“‘"“f“‘;,, (6,) szybkodé kqtowg ) dokoia
\ A l punktu 02 s, Lo koo 02 uzyska.
6 «b\{ — 3 - ;> I
‘,,, ‘c -\\ toby predkosc¢ wypsdkowg row-
/ ] ‘\"\ -
ra o (ag) na zeru, a koo O. predkosdé
— e, wypadkowa W, + J, dokota pun-
TYS.10e ' ktu érodkowego C , bedacego

chwilowym srodkiem obrotu,jak to wyniks z rys. ‘m., Prgdkaé

‘.-L ?ru‘

dlizgania sig pumctuA zarysu kolsa i po nl «eruehﬁm}‘m RGPy
sie kotaZ musi byé wiec réwna 3 “)! !
W=ce(w, + W) |

Punktem przyporau A Jeast pyunkt stycsze
nosci zarysdéw dwéch wspdipracujacych =zebdw /rys.9 i 10/.
Promieniea przypor u Jjest cdcinek, Iz0z3-
¢y punkt A przyporu z punktem srodlkowym € s Kagt jakl two-
rzy promien praypecru AC z linig prostopadis 3 5 do 1libii
$rodkdw qalﬁazywamy katem przyper u/rys.]0/
Miejsce geomeiryczne punkidw pravporu A na preaszonyinie
zwmaanoj zesrodkami 0 0 k0%, nazywamy 1 i niag pr z ¥y
Por u,ACA /rys.11/., Musi ona ocazywiidcie przeﬂhodzlé
przez punkt srodkowy E.

Odcinkiem przyporu jes

V.M. Czgsci maszyn.
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linii prazyporu, ktirg mozemy praktycznie wykorzystaé, a
wigc zawartg miedzy kolami wierzoholkawymiom 1 Uy, wspoi-
pracujacych k6t zebatych.

Lukiemprzypor u bedziemy nazywaé dlu-
godé Zuku E'Eumierzonego na kole podziaXowym, odpewiada-
jacs odcinkowi prazyporu, & wige zawarty migdszy zarysami
zebAw i B , Przechodzacy=
mi przez kt.:flcane punkty A‘ i
ﬁ” linii prayporu. Aby pracs
przekXadni zebatej byta cigg-
¥a, to 2uk przyporu powinien

byé wiekszy od podzialki f .

Liczbag przyporu . rys.ll.
E jest stosunek Xuku przyporu do podziazki 4

E .,_d_i'ugos'(.f uku prxyporu >ﬂ
- ey (podz:’afka)

Wa ryse.12 przesunglidmy
silefg dziaXajgcqg w punkcie
przyporu/q do punktu s$rodko-
wegoC.Sile normal-
n Qe, z jaksg zab koia czynne-~
go 0, Aziata na zab kota bierne-

g0 01, mozemy rozlozyé na s i -
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sizte obwodoqui s 1424 promienio-
wg 8 . Pomijajgce tarcie mig¢dzyzebowe, napisaé mozemy:

P‘-‘R-CDS of - sita obwodowa /137
lub P =~ _E.. - 8i¥a normalna /nacisk normalny lub
h cosX
miedzyzebowy/.

Pr = E,"S!ncx“ﬂ- .Bila promieniowa /nacisk promienic-

P g wy/ _ /14/

Reakcja na czopach waiu kota 03 s na ktérym jest ono

osadzone, jest réwna sile )L?, s L0622 skierowans preeciws
nie. Znajge siiy,mozeny okredlid¢ ich momenty wzgligdem
grodkéw ko¥.

Mi = PR' - moment obrotewy, dzizatzaigey na kofe

. ezynne ' /15/
_ Mz =P. Rz ~ momwent obrotowy dziatajgey ne koo biera
ne /15a/

, Fl?l Fg R wyrazamy w kgdq; iRz_wyraé:amy W om ’
M, iMzw kgem.,

Gdy kgt prazyporu jest duzy, powstajs ogromne nacis-
ki, co powodowaéd moze zZniszégzenis zgba. Najozgsdciej spo-
tykamy si¢ z katem 15-” rzadziej 300 do 220. nigdy nie
przekraczamy 300.,

Najczedciej warunki pracy przekiadni okreslone sg

przez moe N przez nig przenoszona, przez ilosdé obrotdéw
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N, i/, obydwéch watéow w 1 min, Momenty M, ng moiemy ob-

liczyé na podstawie ogdlnej zaleznosci:

75-N.100- 60 _ N
= /620—-— K 16
M= 27wn 7 g e (76)

Przyk¥ad. Przektadnia przencsi moc N-—ﬁOA’M ”j 9
Odlegtodd osi kb6 A=35cm , kat przyporu X=20°
Obliczy¢ promienie k6% podziaXowych, oraz sily P} F,

Na podstawie wzorus: (2)
_r20

O SR
2~ 720:80 2:35 6 cem.

Wynika stgd, ze:
R,=28cm. ; R,=a—'/?3=55‘—23-—7cm.

M =71620 2% =~ 5970 kyom

P 850 250

" cos A cos 20° 0,9#.97—
=908 =~ 9/0 ky.

§4. Budowa zarysu zeg¢bod W
Na rys.13 przedstawiony Jjest dowolny zarys zgba, przes
suniety przez punkt C, jest to Jego p o 2 0 2z e n i e
S$rodkowe . Zarysowi temu odpowie dcisle okreslona

linia prayporu, kiéra mozemy wyznaczyé. Oznaczmy przez A,
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dowolny_ punkt zarysu; bedzie on W przyporze wiwczas, gdy
normalna A2 Q‘ado zarysu bedzie przechodziza przez punkt
drodkowy C . Checac wiec wy-
znaczy¢ punkt przyporu A »
odpowiadajgcy pun-ktowi AZ »

zataczamy ze drodka 02 2uk

promieniem QZ.A e PO CZ¥m
z punktuc zakreglamy 2Xuk

Yys.13. promieniem Az QZ' S zukany
punkt A linii przyporu lezeé¢ bedzie na przecieciu tych
dwdch 2ukéw., Podobnie postgpujemy z szeregiem innycn
punktiw zarysu / np. @ / i wyznaczamy cala linie przy-
poruAB.

Zadanie mozna byiloby odwréeié » 2najdujac z danej
linil prayporu zarys zeba. Jest rzecza oczy!:s.altq., iz dwa
kola zebate wspéipracujace ze sobg muszg mieé dokadnie
nakrywajace sig linie przyporu.

d’ez‘:eli mamy trzy lub wigcej kdéx zebatych, ktére
dowolnia skojarzone, powinny méc wspdlpracowad ze soba
/wypadek ko1 zmianowych/, ich linie przyporu nie tylko
powinny byé jednakowe, lecz nadto musza byé symetryczne
wzgledem punktu é‘rodkowego C $ tylko w tym bowiem wypad-
ku linie przyporw kélA i B zazebiajacych prawidiowo z



trzecim koXem Q , mogiyby si¢ nakrywaé, umozliwiajac ko-
jarzenie x62 A 1 B .

Istnieje szereg sposobdw budowy zarysu zeba wg., 28w
Tozonego zarysu ze¢ba kola wspdipracujacego.

Sposdb Rel eaunx /sposéb punktowy/pole=
ga na wyznsaczaniu poxozenia kolejnych punktdw linii prazy-
poru i wg. niej punktdw szukanego zarysu, wepdipracujacego
z danym zarysem.(Ozpaczmy przez 0, i 02. grodlei zarozonych ko2
podziatowych 1 zakladamy zarys zeba 2, mnaleuscy do ko=
is 02,/1'35.14/ . Wyechodzge |
z d.o-wolnego pun}:tqu WY 2w }
naczamy odpowiadajgey mua 4
punkt A na 1inii prazyporu,

znanym juz sposobem punktio-
‘#ym, pokazanym na rys.l3.
W czasie, gdy punkt ten

przesunie si¢ do poosenia

AL odpowiadajgcy mu punkt '

koia Ol przesunie sig do
punktu A' s Przy czym tuki . J

CGZ i CCl, o‘Ja.kie abréea ' l 03.
sig oba koia podzialowe rys.;14o |



1 i 2, muszg byé réwne W tym celu z punktu(2 zataczany
Tuk promieniem QA i z punktu a‘g zataczamy fuk promieniem
(A 3 szukany punkt /4 bgdzie lezaX na przecigciu sie
tych iukéw, Postgpujgec podobnie z szeregiem innych punk-
tow zarysu 2,/np. 82/, wyznaczamy lini¢ przyporu A B i
zarye 1 zgba koia 0 5

Punkty.ﬂ, i}%Laa punktami wzajemnis =obie
odpowiadayjagcymigj; odcinki zaryséw zawarte
miedzy pobliskimi punktami odpowiadajgcymi nazywamy
o;d cink a.m i wzajemnie sobie odpowdiada-
Jaecymi,

Zaznaczmy, 1z przy budowie =zarysu korzystniej jest
zawczasu wyznaczyé na kole podziaXowym 0_._! szereg punktow
a, G‘;_ d‘: veo. odeinajgeych ruki rowne O, 0;= CY;C';= G0l
i z punktéw tych opudcié normalne do zarysu zalozZonego.
Duze usugi moze oddaé przy tym postugiwanie =ig przezro-
czysta kalks, z nakredlonym nan krzyzem, utworzonym przcz
dwie baxdzo cienkie inie prostopadze. ﬁrzyﬁ ten ustawia.-
my taﬁ by jedno jego vami¢ tworzylo styczng do zarysu,
drugie zasg przechodziio przez punkty Uy c;\f‘2 L'Jtz o * s o« SWEW=
czas Srodek krgyie wyznaczy nam punktynﬂ 'ﬂ‘ Ah,..sarysu&

Sposéb Releaux pozwala wigc na wyznaczenie odcine

kéw odpowiadsjacych, oraz na okredlenie ich chwilowego
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podlizgu wzglednego.
Na rys.1l5 odcinki odpowiadajace dle. lepszego ich
uwidocznienia zostaly zaczer=-
nione.
Podélizg wzgledny ?’jeat
stosunkiem bezwzglednej war- |

tosci rdéznicy diugofci odecin-

kéw odpowiadajacych A, i /\z do
drugodei tych odecinkéw

APl ) - 1A A/
u=at il =

im poélizg wzgledny Jest wiek-

gszy, tym szybsze jest zuzycie I

sig wspézpracﬁjqcego rozpatry-

wanego odcinke powierzchni ro-

bocze]j zeba. ryg.l5.

B poséb Poncelet = /sposéb obwiedniowy/
polega na bezpodrednim wyzna-
czaniu szukanego zarysu z¢ba
Wge. z8Xozonego zarysu bez po-=
grednictwa 1linii prayporu
/ry6016/ -

Na fukach k60X podziaXo-




wych 0 ia wyznaczamy jek poprzednio punkity &, &, g A
iq, 01 Clz «eeces odcinajgce na nich rdéwne krotkie Fuki
GCI' O’ ” .”.o‘-'-a‘)3=%% Sesses Z punktu O zakresla~
ny ZXuk A, styczny do zalozonego zarysuli tym promieniem
opisujemy zuk A z punktu az, odpowi adajacege punktowi a,
Tuk Al.jest styczny do szukanegzo zarysu 2, ktdéry bedzie
obwiedniq lukuA /4 'I veceey Wyprowadzonych z punktdw
ngaz cessey JBk Wmyzej. . |
Sposdb punktowo - kierunkowy

/rys.17/. Na rukach ké% podziaXowych wyznaczemy jak wyzej
Qz' _ szereg punktow a a”q”

1c5 cﬁ :f ienie OET L

najgcych rdwne Yuki.

Z punktu a: opusaczamy
{ normal nq.a; A,! ha z28i0=-

zony zar¥a 11 promi..
¢ niem a;A,"qu;;piauj eny
Ay | Ink@;)z punktu Qf;. jak

(Ag) w sposobie obwiednio-

wym. Aby okres$lié do=-

k¥edne poZozenie pune

/
ktuAy, , odpowiadejace~
: /
1y8.17. g0 punktowi A‘ sy lezg-
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cego na szukanym zarysie 2, znajdulemy wzgledne poZoze-
niéﬁérodka O’,w toczeniu sie koia 0’ bez 8lizgania po ]-:(3.-
le 0211 chwili, gdy punkt O}’ znajdzie sie w dz’, punkt Q
wypadnie na przecig¢ciu eig lukuo,o,) opisanego ze érod-
ka 021 promieniaqgazi. Obecnie z pmktuQ‘Jako 8rodka
opisujemy 2uk promieniem réwnym QA‘; przetnie on poprzed-
nio wyznaczony Yuk (A;)w punkcie A; » lezacym na zsrysie 2
i odpowiadajgcym punktowl A; zary su 1;‘ kierunek Iuku( A;)
ze 8rodks a;wyznacz.a kierunek zarysu 2 w punkcied,_’ t.zn,
ze a:uk(A;ljest styczny do zarysu. Sposdéb ten jest dogodny,
gdy2 wyznaczd odrazu poloszenie punktu i kierunek stycznej
do zarysu.

S8posdb odt a-
czania/rys.18/ daje
dobre wyniki, gdy chodzi

¢ zarysy geometrycznie pros-
te. Jest on szczegdlnie do-
godny pray wyznaczeniu zary-
su narzedzia obwiedniowegs.Za-

Xozony zarys &, zwigzany jesti

z kozem podzietowyn U] Na
jego obwodzie jak rdwniei

na obwodzie drugiego koia

b

podziatowego marysowanego rys.18.
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na kawallku kajkip( wWyznaczeamy punkty 1,2,3,/..0dcinajgce
niewielkie 2uki, rdéwne tek samo jek przed tym punkty

o, q,“ 0:“. cow: ia;a; O(.gf s.ve. Prowadzimy nadto promienie
QI}OlQ - igl %2 secoc PO Czym paktadamy kalke K na
rysunek R » tak by punkty jednakowe oznaczone/ {1,214
24 itd/ podobnie jak i przesunigte przez.nie promienie
zlewaly sie, po czym W kezdym polozeniu przekalkowujemy
n& kalce zalozony zarys «Zi - Szukany zarys Zz,jest obwied~
nig wszystkich odkalkowanych zarysdéw. Sposéb ten pozwala
tatwo stwierdzié, czy zalYoiony zarvs mcze w ogdle utwo-
rzyé prawidXowa obwiednie, L.zn c¢zy mozliwe jest zbudo-~

wanie dlan narzedzia obwiedniowego.

Jak widzimy z powyzszego, zarys zeba mozna otrzymad
prze£acza3ac jedno koXo podziazowe po okregu drugiego,
ktore ygest w danej chwili nieruchome. Z punktu widzenia
kinematyki jest to oczywiste._Zasada ta okazeXa sie nie-
zwykle cenng przy obrdbece kot zebatych sposobem obwied-
niowym.Polega on na tym,2e wiadciwie uksztaltowane narze-
dzie robocze i koio obrabiane wykonywujg ruchy takie,
jakie miatyby miejsce przy prawidXowej wspdipracy kéx
zebatycn, Obrabia sie w ten sposob nie tylko ko¥a zgba-

te. lecz réwniez wa ki wieloklinowe, migdzy innymi sze=-
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roko stoscowsne w budewie samochodowych skrzynek biegdw,

Zarys narzedzia obrabia-

jacego /freza $limakowe~
go F /uksztaYtowany jest
wowczas W ten sposdb,aby
na wzor zebatki tworazy?
prawidiowe zazetienie z za-

rysem waika W sy DI2Y 28~

chowaniu stazego przelo-

rys.19. - zenia /rys.19/.

§5. Krzywe ¢cyk1li c zn e,
" Krzywe cykliczne 5§ to krazywe, jakie opisujg punk-
ty ko%u tcoczacego sig bez dlizgania po drugim kole sta-~

¥ym po jege stronie zewnetrznej lub wewnetrznej.

Iys S o




Promienie k% odtaczanego i staego moga przyjmowadé dowol=-
ne wartosci od zera do nie- ‘
skoficzonoéei. KoZo tocza-

ce s8ig¢ nazywamy o d t a -
c zanymj jego promien
bz_naczamy przez Y . Promief

koza staXego oznaczamy przez

R.

Rozrézniamy nastepujace
rodza,je_krzywych cyklicanych:
1/ epicykloide /rys.20/,2/hy- rys.22.
pocykloide /rys.2l/, 3/ peryeykloide /Tys.22/.

Hypocyklida w wypadku szczegdlnym, gdy Y'=q5R Lub
v= R bedzie odcinkiem prostej/srednicy stazego kolsa/ lub
punktem. Gdy R= 00 otrzymamy cykloide /rys.23/, 'gdy‘ za8
Y = O gtrzymsmy ewolwenig /rys.24/,

fya 023, Tyse.24.
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Konstrukoja krzywyoech oykli-
cznych /rys 25/. 1/ Sposéb obwiedniowy Wyznacza-
my szereg niewielkich odcinkdéw Xukéw réwnych, wychodzge
cych z punktu C i z kolejnych punktdw «; i b, . Opisuje~
my Zuki promiemiami o, A, ¢ b 58, rdéwnymi od cinkomal bC

Szukane krzywe bedg
obwiedniami tych Zu-
kéw. Sposdéb ten nada-
je sie rdwniez do buw
dowy epicykloidy 1lub
hypocykloidy wyd2uzo-
nej, np. opisane]
przez punkt M ; epi-
cykloida wydZzuzona
jest obwiednig Zukow
My opisanych z o, pro-
mieniem o, M,=aM .Spo-
~sobem tym mozua bue
dowaé¢ wszystkie krzy-
we cykliczne, a wigc
ewolwenty.

2/ Sposidb pun-
ktowy. Podzieliwszy
tuki k6t jak wyze]
na niewielkie odcin-
ki rowne, prowadzimy
Zuki: z C promieniem
(A= a0, q, iz a pro-
mieniem a,A =aqC ;.
punkt ich przecigci
lezy na szukanej epie
cykloidzie. Podobnie
rzecz sie ma z hypo-

rys.25, cykloidg, ktdérej punkt

B 1ezy na przecieciu rukéw z ( promieniem C(B=hb, i

z b, promieniem b,8=bC /rys.26/. pokazuje tez budowe
epicykloidy wydZXuzonej, przy czym konieczne jest wyzna-
czenie Jeszcze jednego punktu kota 0 odtaczanego w je-
go rdzanych polozeniachi mogiby to byé srodek O 1lub jak
pokasano na rysunku kéx C . O ile nie budujemy jedno~
czesnie epicykloidy zwyklej, opisanej przez punkt,C ,
oparcie sig o punkt 0 moze byé korzystniejsze. Kolejne
pozozenie srodka koXa odtaczanego wyznaczamy tak, jak
W sposobie ROtschera. Budowa epicykloid wydZuzonych
znajduje zastosowanie przy wyznaczaniu toru wzglednego
wierzchoika zg¢ba wzgledem podstawy zeba wspdipracujacego.
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Y5026,

3/ Sposdb obwiedniowo-krzywiznowy /najdokiadniej-
szy/. Rys.27 polega na wyznaczaniu polozenia punktu
i promienia krzywizny w tym punkcie. Punkt wyznaczamy
tu w oparciu o srodek kola odtaczanego(O,w jego chwilo-
wym polozeniu. Punkt A lezy na przecigciu ko2a odtacza-
nege ze srodka O.i Xuku o promieniu CA =0, ze érod-
ka C . Srodek krzywizny K lezy na przecie.ciu Aa, 10,4
gdzie A jest punktem przeciwlegiym punktowi A wzglg-
dem (i . Krzywg mozna przeprowadzié bez krzywiks samymai
Tukami k6% dcidle stycznych ze srodkdéw krzywizm. Przy
hypocykloidach promienie krzywizn wypadajg nieraz bar-
dzo duze i nalezy wyznaczyé¢ je w skali zmnie jszone]
jak widzimy na ,rysunku 27. Zamiast szukad przeciecia
1inii Bb, i 0, B szukamy przecigcia w punkcie K' 1inii
B 1 O K'110,8' » PTZY czym promien ¥rzywizny byXby
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R.=2.BK, Mozuna jeszcze bardziej zmniejszyé skale pro-
wadzge prostg EK'IOB' przez srodek £ promienia 0,8 ,
przy czym AR, =4.BK , Sposdb ten upraszcza si¢ ogrom-
nie w wypadku ewolwenty,gdy praktycznie niema rdéznicy
migdzy nim a sposobami poprzednimi.

rys.2%7.

/Rys.28/. Przez szereg punktdw 1, 2, 3 na kole
zasadniczym prowadzimy styczne AK dla wigkszej dokad-
nosdci, prowadzac je jako proste prostopadie do promie-
ni O,K, przy czym na stycznych odkiadamy odcinki AK=CK
punkt A jest punktem ewolwenty, a K jest drodkiem jej
krzywizny w punkcie A j; Xuk zatoczony z K promieniem

AK jest wiegc ééidle styczny do ewolwenty. Jak wiemy
hypocykloida w wypadku, gdy srednica koia odtaczanego
rowna si@ polowie koia kierujgcego /podziatowego/jest
linig prostg, przechodzicg przez grodek kota kierujg-
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cego, w tym wypadku odpada wiec konstrukcja hypocykloidy
rys, 28na str. 38/

/ Sposob stycznej jest witasciwie sposobem punkto-

wo-kierunkowym. Jezeli oprécz kola O, odtaczal bedziemy
po kole podziazowym 0, drugie
koto 0 o prom%fnlu dwa razy 0!

wiekszym niz U , to drednica R

C0'tego kola bedzie W kazdym /’7

olozenlu styczna do krzywej
/epicykloi'dy lub hypecyklaidy/
opisanej przez punkt C . Stad
wyp2ywa nastepujgca konstruk-
cjas na Yuku kota O odkradamy
szereg réwnych odcinkdw XN =
Co=a 8:00, Ze Srodke 0, zakred~ ==
lamy Yuk o promieniu 0,0 .,Pramez .
punkty ¢ i O2 prowadzimy rostg,
ktéra przetnie 2uk / 0, /w pun-
kcie 0, « Nastepnie prowadzimy
ze érodka O, *uk kois o promie-
niu 0,% i odkiadamy na nim od-
cinki ohA =a,C . Prowadzimy :
prosta-0,A i opuszczamy na nig
prostopadla z punktuc, aALl0, A
Punkt lezy na szukanej krzy-
wej i prosta QA jest do niej
styczngo TyS.29.

§6. Linia przypor uw i"j e J

Wtasnodceci.

Linia przyporu moze by¢ ogélnie dowolpa linia.
spe?nidjqca nastepujace warunki:

1/ Linia przyporu powinna przechodzic przez pﬁnkt.
'érodkowy € .

2/ Promien przyporu powinien tworzyc¢ z poziomem
kat x<K 30° ze¢ wzgledu na wielkosci naciskdéw.

Jezeli dana linia spe¥nia powyzsze dwa warunki,io
W.M. Czesci Maszyn



