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ROZDZIAL V.

PRZEKZLADNIE

Przekradniami nezywany urzgdzenia, ktére suzg do
otrzymywania w danem miejsou ruchu 0 oznaczonych wias-
nosdciach przy pomoecy druglego ruchu w imnem miejsou o
naogbx wasnosciach odmiennych. Ten drugi ruch jest w

stosunku do plerwszego ruchem pedzgoym, plerwszy - ru-

chem pgdzonym. Przekiadnia moze byé pojmowana jako pew
nego rodzaju naped, 'przez .ktéry wbgéle rozﬁmiemy urzg=-
dzenia zasilajgce ruch. |
W technice chetnie wykonywamy prachmeohan ilozng
przy pomocy Iuchu obrot owego, BdyZ punkt przyoczepienia
81Xy moZe przechodrié duze drogi néf‘tz%vial_kiej przestrze-
ni, wirujgc dookoxa nieruchomej osi geometryoznej. Frzy
pamocy ruchu obrofowego o duZej predkodel katowe] osig-
gamy bardzo wielkile moce przy umiarkowanem nawet oddale-
niuv punktéw przyczepienia six od osi obrotu. Przy zasto-
sowaniu przekZadni otrzymujemy przy pomocy ruchu obro-
towego o dane) predkoéoi xqtowe] inny ruch obrotowy o
odmiennej predkosci katowej. |
~ Stosunek prgdkodel kgtowych obu tych ruchéw nazy-
wany przeioﬁeniem. W celu ujednostajnienia uméwimy sie¢
nazywaé przexoienlem stosunek predkodei kgtowej ruchu
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pedzonego do pregdkoscli kgqtowej ruchu pedzgcego -
PrzeXozenie oznaczaé bedziemy przez "[". Wiec:

L= Cog [l -
aJ, e

Przez "n" rozumiemy liczbg obrotéw na minutg. Wszystkis
symbole, odnoszgce slg do ruchu pedzgcego, bedg mieky
wskaZnik -1, do pgdzonego - wskaZnik ~-2.

¥ napgdach z ruchem obrotowym fizycznemi osi:uri
obrotu og watki, t.j. prety zwykie w postaci bryZ obro-
towych, z przeznaozenia swego obcigfone momentami skre-
cajgcemi. Na waikach osadzone sg inne czgéai napedu.

Szozégélnie wasing role grajg przekzadnie ze staXem
przeozeniem. Jeieli zadamy, aby ZrddXo rpchu wykony=
waZo ruch jednostejny, co osiggamy przy pomoey regula-
tordw,;to i waiki, napgdzane przy pomocy takich prze-
k¥adni, bedsg miety ruch jadnostajny, co oczywidcelis
jest bardzo waine. | _ |

‘Podozas ﬁunhu przekkadni zachodzg tarcia, ktére
sprawiajg, %e czgdé przénoszonej'mocy zogtaje pochio-
nieta na ich pokonanie. Sprawnodcig przekiadnl nazy-
wemy stosunek mocy oprimmanej uiytecznie do mocy wio-
2onej.

" Tlaah, W .‘-_!.‘_-_

- CZJSCI MASZYN NR.243- ATk .15.
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§ 1.X0a cierne

Tednym ze 6posobéw przenoszenia ‘ruchu obrotowego
Zz jednsgo walu na drugli jest stoscwanie kéx ciernych.
Przenoszenie sily z jedunegoe koZa na drugie odbywa sig
tgta;j wskut ek tareia ich powlerzchnl, powstaXego dziegki |
bezpodredniemw doeiskaniu tych kéx do siebie. W prakty-
oe sq stosowane dwa roczaje ko clernych: czoXowe dla
;fh'a‘&:éw o osiach rdéwnolegiych orsz stoikowe, gdy osie wa-
6w przecinajg sie pod kgtem.

W wypadku gdy osie ruchu obrotowego sg réwnolege
przek¥adnia cicrna sk¥ada sie z dw6oh walcdw, przycis-
kany'oh‘ Z DPoWLE 312:@@ /rys.183/. Jetell do obracanisa
koda pgdzonego potrzedbny
jest mom‘entﬂzefo siZa obwo-

g dowa wynosi: m

.—-._?—
Dopéki siks tarcia TJ eat

mnielszea odP koko pedzmgce
Rys .163. ohreca sig, koo pgdzeme po-
wostaje W spoczymicu; migdzy koami istnieie posliizg i
prey zadenym strzakks kleruniu obrotu istnioje ne gb-
wodzie koiu Q, sita tercis skierowans w stron@ cdwrot-
ng do ruchu; a wigo Wgérg, na kole Qfgjest te .siza skle~
rowana wdéX., GAy wertodd siﬁry'rwzroéuia dnp rmpoozy?
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ne sig jednostajny ruch obu kéX bez podlizgu. Wobeo
braku podlizgu predkodei obwodowe obu kéX sg réwne, ozy-

M Q=0 "0,
' é) —_— /Zf '
L= :e
sxa @D, Ty’

PrzeXoZenle pozo sta jeo wéwczag staXe.

Wi&zi{ﬂy,- e dla i)rzenoszenié ruchu z jedrego koza
ne drugle musl migdzy ioh powisrzchniami zachedzid do-
etateoznie duze tarcie T"—-“/(Q )‘_" sdzie /44 wapbZezynnik
tarcia odnodnych materjaXéw. Zatewm mamy:

Q= eoxaa OE‘P ;
Wartodé sia:ypmo?emy obliezyé Ze Wzoru ha moc przenie-~
siong:

N_z?f? B

60,/100.75 7/
gdzief\{g-liozba koni mechanicznych otrzymana na kole o

promieniu 7> , PrZY /7 obrotéw na minute. Wartosé wspéa~
czynnika £/ podaje tabl.XVIII./str.227/.

MaterjaXx powierzchni tarcia Wartoéfs/té
2eliwo po 2eliwie 0,1 - 0,15
papler prasow.po Zeliwie 0,15~ 0,2
ekéra po zeliwie 0,2 = 0,3
drzewo po 2eli wie 0,2 - 0,56

‘Tablica XVIII.
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SiZaQ dociska jgca koXa przenosi sig na czopy, powodu-
jac znaczne tarcie w Zozyskach, co ujemnie wpiywa na
sprawnos$é urzgdzenia. Dla tych i innych powodéw stara-
my si¢ zmniejszyé siXe dociskajges, zwiekszajgoe wspbx-
czynnik tarc'ja.-/‘“. W tym celu wieniec koZa pgdﬁgcego
nal ey obloﬁyé- drzewem, skérg lub papierem. W wypadku
przenoszenia maxych si¥ wiefce k6X moZna obXoiyé gumg.
Nek¥edki te jednak predko sie zuiywajg W wypadku znaoz-
nego docisku jéd};oetlcowego. Z tego wzgledu naleiy de-
waé dostateoznie sz'erokie wierioe k6ZX ciernych. WedZug
Rétschera kazdy 1 om szerokoscli koXa moze trwale prze—

niedé nastepujgogq sixe obwodowg .tD

przy Z2eliwie po Zeliwle 7 kg
" . " twardem drzewie S5 "
o i " migkkiem " g
" " "  gkérze | a "

Drugim apoaobém zrmie Jszania docisku /@/ przy zadane]
sile obwodowe]j /P/ jest stosowanie kéx kliniastych
/Tys.164/. Si¥a nacisku @ réwnowazy sie w tym wypad-'
ku z odporem normalnym //V / 4o powierzchni styku kéx
oraz z sitg tarcia /7 /, powstajges przﬁ' woiskaniu
wskutek spreiystodci materjatu. Ta sia tarcia jest
réwna slle tarcia na obwodzie kéx, podozas ruchu.

Rzutujge na kierunsek sity Q,mamy dla rdéwnowagi koZa Q



~ 229 -

Q-2 Nsins—2. Teoset =0

Podstawiajge do tego réwnania T:/a/\/ mamy:

=2/ sinel+pcos | ;
(= ET/S‘W"K—FCOS&

Poniewa# w tym wypadku TLP wigo:

:‘““P/ .Smo(+/¢1c:'aso(/

Zek¥adajgo 5(!70(—/—/6( ('056( ;
AU /“4

otrzymemy wzér enalogiezny do wzoru, jeki mielidmy dla

1ludb

ké¥ ciernych zwykiyoh:
G) ;

Z tego wzoru wyniks, 2e koza lcliniaste mozna traktowad

Rys.164.
jeko zwykaze koxa cylindryczne o powigkszanym wspélozyn—
niku taroig /a ktérego wielkodé zalesy od kgva of , wyno~
szgcego zwykle 15°. Poniewez wigksze w tym wypedku tar-
cie na ocbwodzle ké% pozwala pa zmnle] szenle sity doois-

kajqdej_, ‘wige i tercie w Zoﬂyakalch watu jest mniejsze,
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skutkiem czege sprewnodé przekiadni clernej begdzie
wigksza, niz w wypadku poprzednim. KoXa kliniaste majgq
jednak syvq B'tI_;OIlQ ujemng, polegajacg na tem, Ze punkty
‘styku ioh pewierzehni posiadajg za wyjgtkiem dwbéch, le-
2a0ych na obwodzie drednim, réine pregdkodci obwodowe,
wvakuték czego nastepuje posdlizg powodujgey prgdkie zu-
dywanie sie powlerzohni trgcych. Ze wzgledu na poﬁlizg
wymler grgbokodoi /b / jest ogremiczony i wynosi zwyk-
le 10 - ia mm. Docisk jednostkowy ma 1 cm szerokosci
wymiaru Q /rﬁrs .184/ nie powinien przekraczaé dla _po-
wierzchni. zel_iwn;y'___ch 120-150 kg/ cmR. Gdyby przy tych
wartodciach wypadZo Q*&af,’td_ nalety daé wigeej row-
k6w, jednak liczba ich nie powinna przekr'gozaél 528

- R=z.1 a.#;

gdzie { - liozba rowkéw.

/Tys.168/. Wéwozas many:

Rysunek 186 podaje ko-
Za cierns stotkowe. Jedno z

X6 osadzone jest na waxku

sz tywno, drugie przesuwnie.
Bociskanie odbywa sig zapomocs §ruby dociskowej bads
spreZyny lub s'ilq 'oigzaru.. | '

Sruby doe isk owe /oo pajﬁmiéj trzy/ umieszeze sig

na tarezy,osadzonej ns wale kota prz esuwns go .zapomoog_ii
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wkregtek ustalajgeych. W celu otrzymania elastycznego
przenoszenia nacisku na ;piastrg koxa, pomigdzy nig a

prxe )'a’/rc'

R&s.xﬁa.»
grubeni dociskowemi wkYada sig¢ kilka oimlﬁicb. tarcz
z grubaéemi przekZadkami skérzanemi.

Aby szybkodei obwolowe powierzohni st oskowych by-
¥y odpowiednio réwne, nalesy by wierzghokki obu stoz-
kéw pokry‘wal'y si¢ z punktem przecigcia osi waXéw.Przy |
koaoch stozkowych olernych, podobnie jek przy oyliu-
drycznych, obkiadamy powierzchnle oierne skérg iub
paﬁierem prasowanym W razie wti-zoby zwigkszenia
tarois. Osieve sily decisku w kelach stekewych nie -

8g naogét réwne /xys.166/:

N;@fQ"
T Sind,” Sihdz
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Sprawnodé przekXadnl clernej moina szacovaé od
0,85 do 0;8.

Zalets napedu clernego jest jego sprgiystosé pole-
ga:j goa na tem, 2e koXo pgdzone nie odrazu otrzymuje
szy bkodé koka pedzgcego, leoz osigga jg stopniowo,dzig-
ki czemu zjewl sko uderzenie nie ma tu miejsca. Ta wZas-
noéé jest smoczegllnie waina w tych wypadkach, kiedy
wax pedzgoy poslada znaozng predkodé obrotows, zas
koo pedzone stawla duzy opdér. Drugg zaletg kéx cier-
nybh jest mozZnodé wigozania ich 1 wyXgczania podczas
ruwehu bez obawy uszkodzenia jednego z elementdéw urzg-
dzenla. | |

Ujemng strong tych wzgizel jest niepewnosé
przeXoZenia wobeo atwego posdlizgu i stosunkowo duza
siXa docisku hiewygodna ozasem do zali nstalowania pod
wzg ledem konstrukeyjnym. Naogéd koXa c-slierna stosuje
si¢ do maZych moecy.

P rzykZa d. Koa cierne majg przeniedé na
wa¥ pedzony 1,5/ /Vprzy /), = 120 obr/min. i /1= 60,
Osie i-oVnolagZe. Srednica koka‘mniejszego.a = 200 rm.
Obliezyé éredni-cgﬂlcoa:a wigkszego oraz docisk Q, je-
zell jedno z K4X jest obeigqenigte skérs.

Sradnice koXa wigkszego obliozymy Z© WZOTru na

rzeXozenie:
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D,
D 200 /20__400’“/

Szybkodé obwodowa kéX !

stgqd

JD.n__17.02./20
Siara obwodowa P » potrzebna do hapedu koxa pgdzonego

75N 75165
lD"“ T 726 ‘90’4

poniewas ‘ P:G/d .

zaé/a wspélczynnik taroia dla skéry = 0,25 zatem

5’0____ o
Wobeo duzej sia:yQ wlaéoivne sg koxa kliniaste. _
Moo na wale pedzonym powinna wynosié przy? = 0,86

= a%"”ﬁf/f/’%

§2 KoZza zgbate

W wypadku gdy chodzi o przenomeaie ruchu lub pra-
.0y mechanicznej z jednego waiu na drugi blisko poio- _
tony, przy steem potoieniu, stosajemy kola zgbate.Ko-
Za te, | jek wskamjé ich mazwa, zaopatrzone sg na swoim

obwodzie w zgby, ktém', cisnge na odpowiednie zgby dru-
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glego koXa, wywoXujg obrét tego ostatniego. ‘Kola ze sta-
Zem poXoieniem dzielg sig¢ na czoXowe, stosowane w wypad-
ku réwnolegtyoh osi waxéw, stoikowe - W wypadku osi

]ﬁ'zeainajaoyoh sig oraz na koxa hiperboloidalne, wzglegd-

nie érubowe, stosowane w wypadku. osi skodnyoh.

§3. Zazegbientia

Zbedajmy jakim warunkom powinny odpowiadaé profi-
le zgbdéw, aby byx zachowany staXy stosunek pregdkosci
katowch t.].

——“)2 — /7% L cor
[, =7 ).sc;

W tym celu weZmy pod uwa- |
g fregmenty dwéoh wapéipra-
cujgeyech kot zebat ych 0z o~
Xowych /rys.167 /. W danej.
chwili profile zgbdéw sty-
kejg sig w punkoiefz? /punkt
przypdru/ » ktérego predkodé
obwodowa jako punktu‘ nale-
_}.e.cego do koka 07 wynosi
: J =), 0/9 zag jJako punktu -
Rys.167. ko¥a Qz'_'(‘/,gzd),g-@-ﬁ-
‘Predkodol te rozkXadamy na skadowe styozre /C’iC”/
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1 normalne /C,i'c;-. /. Dla zachowania ciggXodéci ruchu
szybkosci styczne mogg byé réine, t.zn., ze moze byé
poélizg migdzy profilemi zebdéw, zad nommalne muszg byé
sobie réwne, t.j. L ‘

C/= 2
bowiem, gdyby C,==C, ,to bryly rozesziyby sig i na-
stepitsby przerwa w przyporze, giyby zas C>Cz, to mu-
siaoby mastgpié przenikanie bryx, co jest niemoniliwe.
Na podstawie twierdzenia z kinematyki, e rzuty pred-
kodci dwéch punktow, nélezqcych do fﬁ-éhomego ukzadu
sztméfgoﬂ na prostgq xgczgeg te punkty sg soble réw--
neg, mozemy napisaé dla punktéwH i D ordzﬁ 1-8

G=aplil). 1. Cazw.e'QeB.
poniewas C,:C;? wigo d),OD:dZ; 0,25

- skad COz, —-—OD__
- OB

Jezeli polaozyzrw punkty 0 i 0 prostg, ktérg naﬂal he~

dziemy nazywali linjg élodkow i punkt prze ciecia Jei
2 normalna do profiléw oznaczymy przezK to ze wzgle-
du na podobierstwo trdjkgtiéw HO,D - 3 HQBthmaw.

a0_0HA .
as=aA"

Wobec tego mamy:
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©, 0B QH

‘Na podstawie powyzszego mozra wysnué zasadnicze prawo

pra_widlowego zazgbienia, przez co rozumieé bedziemy
staXodé przeXozenia, misnowlcie: aby stosunek prgdkos-
ol kgqtowych, a wige i stosunek obrotéw byk staiy, trze-
ba, eby wepéina normalna do obydwéch . profiléw w punk-
cie przyporu prze chodziza stale przez jeden i ten sam
punkt 1linji Srodkéw /ff /. Geometrycznem miejscem punk-
téw k6% zebatych, kt6re przy obrocie bgds pokrywaé ten
staty punkt linji S$rodkéw, sg okregi k6% opisanych ze
srodkéw 0, i Q, pranimiaﬁi Qﬁzz i 0‘9%—_-213;39,. to t.zw.
koxa toczne. Poniewaz bardzo czgsto stuzg jako koza
podziaXowe, wige tak sg przewainie ﬁazywane. P:’rgdkoé—‘
ci obwodowe tych kéX sq sobie réwme, gdyi

@, 'z €077

Gdy awa koXa styczme obracajg sig dookola swyoh drod-

ozyli

k6w z ‘réwnemi predkodciemi linjowemi, to ruch wzgled-
n.y jednego koxa wzgledem drug iego, przyjetego jako
nieruchome, sprowadza sig do toozenia ruchomego koXa

po drugiem nieruchomem w kisrunku przeoiwnyni db jego
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obrotu pierwotnego. Stgd tez pochodzi nazwa kéx tocz-
nyche. 2."3 wzgledu na zastosowarie musimy to sobie dobrze
uprzytomnié. Przypudémy, %e wskutek obrotu dwéch kézx
stycznych z réwnemi pregdkosoiami linjowemi /fzg"Z,-—-dgg’E}/
punkty sty_cznoéoic /rys.168/ zajety po upXywie sekun-
dy po‘lozeni_aC; na jednem ko-
le 1, na drugiem. MoZemy
sobie wyobrazié, 2e to poXo-
2enie obu két powstazo nasg-
tepujgecg drogg: koxo  prze-
toczyZo sig ngrg po nieru-

ohomen kole(J na xuk W,
réwny), (s zajawszy pokoie- Rys.168.
nie wskazene na rysunku, a nastepnie oba koxa obrdcixy
sig w kierunku obrotu koZaO, dockora srodka () o kgt
CJ, . Raecz prosta, 2e przy tym ostatnim ruchu wza jem-
ne poxozenie kéx nie ulegio zmianjie. PoXozenie wzglgd-
ne kéx ulego zmianie tylko podozas pierwszego ruchu.
Ruch toozenia si¢ koZa (2, po okregu koi]:a'O,.w kierunku
- przeoiwnym ‘do zaZXoionego ruchu ko&:éajest ruchem
wzglgdnym, obrét obu kéX rezem dookoZa 0, jest ruchem
unoszenia. . |

| PowoXujge si¢ na kinematyke, moZina réwnieg zau-'

wa‘zﬂyd, Ze ruch wzglgdny toozgcego sig koza Q.:,Jest lin~
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j& ruchomeg drodkéw chwilowych, zad okrag koZaO, linje
staxg drodkéw c.ﬁwilowych..

Z ustalonego wyiej prawa prewidiowego zazgblenia
wynikajs nastepujgce wnioski, dotyoczgece profiléw zgbow .
kéx zgbatych: ’

1/ normalne do pracujgeych ozgéci profiléw zgbéw
muszg przecinaé swoje kora podziaXowe, lub przynajmniej
muszg byé de nich styczne; r

2/ punkty przecigcia normalnych z koxami podzia-
Yowemi muszgq tworzyé Xuki ciggke

3/ normelne do punktéw wepéiprasujgcych obu profi-
16w majg przecinaé odnosne k__oz.a podziaXowe w punkitach
jeﬁnakowd odlegtych od punktu stycznodel kéx po-dziaxq-
wych. _

Profile zgbéw,ktéreby odpowladaXy powyiszym warunkom )
mogg byé¢ bardzo rdéinorodne. W kaidym razie poiq,d_ane
sq tekie profile, do ktérych mozna prowadzié Zetws w
Sposdb dokZ¥adny normslne. | .

Rozwigzemy zedanie wykredlemia profilu z¢ba na
jednem z k6 p/g. zadanego profilu zeba na kole dru-
giem. Zadanie to mozna rozwigzaé kilkoma sposohami.
Zastosujeny sposéb Reuleaux.

Mamy dws koa toczneo, 1 03 styczne w punkcie ré
/rys.189/. Jako. zadany profil na ‘kole 0, , dla uZat-
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wienia zadania, przyjmienmy Zuk Gﬁﬁz’,‘ zakreslony dwoma

; 20

s e i

Rya%lﬁ'a.
promieniam.R % i%f? Z _punktéwR iﬁ.)e obranych na pros-
teJ., przechodzgce]j przez punkt stycznosci ﬁﬁ’ sy W kté-
rym' tez punkcie pro-sté Rﬁb@dzie normalng '_dg zadane-
go profilu. Pun}:_tyR 1R2muszq by ¢ tak dobrane, .aby
normmalne przecinaly okregl k6% pocz isXowych. Na profi-
lu CZ%& blerzemy szereg déwglpycl; punktow a,,Za,gi £.4,
i zna} dﬁjemy poxosenie tych punktéw w prawidzowym
przyporze. WeiZmy punkt{l; nommalne do profilu w tym
punkcie czyli gmmieﬁﬁa przetnie okreg koza Qw
punkcie . Oczywiste jest, ze punkt (7 bedzie wtedy
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w prawidXowym przyporze z odpowiednim mu punktem szuka-

nego profilu, gdy punkt (, pokryje podeczas ruchu punkt
%, bowiem normalna w punkcie przyporu musi przejdé
prz ez punkt stycznodei kéx podziaXowych. Z "'c‘irugie J
a'trony torem punktu ({ podozas obrotu kota O, jest uk
opisany promieniem O,CZ» Zaekredlajgec wigo z punktu {‘14
uk o promianiu@,(?, otrzymainy w przecigcin z torem
punk.tu { poxozenie punktu A w ptrzyporze -a w po-
‘dobny - sposé‘n znajd ziemy punkty Z’ ....... éq: kt6re wy-
znaozgq nam linje przyporu; t.j.geometryczne miejao'e
'punktéw.pmyporu na nieruchomej pXaszezyZnie zaze-
bienia. Majgc krzywg prz yporu moZemy Xatwo znaledé
szukany profil, idge droggq odwrotng do. poprzednieém
¥ punkecie Q”pokrm'jq sig dﬁa punkty - punkt I koza
() 1 szukeny punkt profilu druglego ko¥a. Punkt (Z,.
jako neleigoy do profilu Eo?;aO‘eb@dzie si¢ poruszax
po okrggu zekredlonym z Qpromieniem Q;.Q:’ Na tym tez
okrggu bedzie lezax poszukitany punkt profilu koxa
@,wsdepraouj gcy z punktem (/, przyczem nomalna
przechodzgoa przez ten punkt musi przeciqé koo tocz~
neOw odlegtosci od punktu%réwnaj Zukowi %&,gdyg
koXa podziaXowe tocz_a,_ si¢ bez podlizgu. Aby odxozyé
¥uk réwny ZFukowi %a’dzielimy g0 na roéwng iloﬁd tak
madyoh ozgdel, eby dla naszej skali 'mtraﬁila sig
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réinice migdzy diugodcis uku i cigeiwy. Takg samg i-
logé tych czgdoi odkxadamy na kols O,gi ofm;rmujemy punkt
CZM, Z ktérego' promienien %Cllfza}creélemy koXo do prze-—
cigela sig z torem punktu Q” Jako naleia,cego do koia
0 i w ten aposdb otrzymujemy punkt Q7,- jeden z punk-
tow ngletqcych do poszukiwaune go profilu. Postegpujge
analogicznie z punktami 56‘ izadanego profilu, znaj-
dujemy odpowiednle im punkty 5 C ...... Cﬁ: R‘t_:fira xg-
czae, otrzymamy zarys szukanego profilu.

Ma jgec profile ngéw,pr.zejdziany teraz do ich roz-
mieszozenia. OdlegXodé miedzy osiemi symetrji dwdoh
sgsiednich zgbéw, mierzona po k_ole tocznem niuai by
steta 1 réwna dla obu kék; bgdziemy jg nazywali po-
dziaXks /f /. Iloczyn podziaXki przez ilodé zgbdéw da
nam obwéd koza podzialowego t.d.:

2=zt 2rT=ZE;
gdzie 7 17 sg promieniemi kéX podziaXowyoch, Z, i 7
1iczby Zgbow.

Podzialkg Yrzeba obraé tak, aby zenim jedna pars
Zebbw wyjdzie z zazgblienla, na‘stgp_m Juﬁ rozpoczgle
- wspépracg; w ten _apdséb zabez pieogamy clgglodé pra-
widzowe] wepbipracy i unikemy uderzer. Z poprzednie-

g0 mamy: ?f

2/, ==48,; 2.0 -——‘-77&**22;

GZESCI MASZYN. Nr.245. ~ Ark.l6.
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Iezelilpodzialkg i'wybiarzemy w czeéaiach;T, to dredni-
¢a podziaXowa bedzie liczbg wymierna. Stosunek—% okred-
lony W mm nazywamy maduiem i oznaczemy przez '/7":
igzzﬁﬂ ; dobierajac‘odpowiednio modux, mozemy otrzymac
drednice caxkowltsg, co pozadane. Modux jest charakte-
rystyezng liozbg koXa zgbatego. 0gbélny wzdr na Sredni-
¢@ koxa podziaXowego w zaleznoéci od liczby zegbdw i
moduwiu beg dzle miax postad:
| BE=rr
Co si¢ tyezy Wymiardw'nga, to sq one ustalone w

zaloznosci bgdﬁ od podziatki, bgdZ od modutu.Mianowicie
dis zgbéw surowych lanych o.wﬁmiarach normalnych gru-
bodé zeba mierzona po kole podziaxowem daje sig .S::-;%’;—--zl
zad ézerokééé wrgbu mierzona réwnieZ po Xuku - «555
%- ZZ e wiege luz obwodowy wynosi é%f Jrys.170/.
Wysokodé tych zebdw robimy zwykle roéwng 0,?{, irzyczﬁm
wysoko$é jJego wierzchoika,_t.zw.czgéci znajdujgcej
sig-naZawnatrﬁhkola.tocznego f;?zﬁlif, zesd podstawy,
lezgoe] wewnatrz koXa tooznego, ]7,:(24-22 . Wige luz
radjalny wynosi 0,175 .0d zewnglrz 'ngy danego koxa o-
granioczone Iukiaﬁ.zatoczonym ze dredka promieniem
'Z{:'Z‘/*QJZL/koId wierzchotrkéw/ , natomiast wewngtrz
t.2zW.koXem podstaw o promieniu 7”: 7‘“@422 Dla zgb6w

obrabienych o wymisrach normalnych daje sig wysokodé
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podstawy ﬁfZJ’é’ I77, wysokoé.é wierz_chd&}ca é’_,ﬁ/’?? » Luz rad-
jalny wynosi wige 0,18/77. Gru-
bodé zgba w wypadku dokYadne)
obrébki réZni sie maXo od sze-
rokosci wrebu. W kazdym razie
luz obwodowy wynosi 1/40 do 1/80
podziaki. '

Dxugodé zgba /rys,.l71l/ da-
je sig zwykle w wypedku zgbéw
surowych -fzzy/ﬁlﬂlfizz-fi
zad dla obrabianych: /:/0 n,
gdzi§ /77 oznacza modux. Jednak
pfzy zgbach ébrabianych stosn-
ja i inne dxugosdoci.

Ze wzgledu na rodzaj
krzywe]l, st.:anoﬁiqceej 2arys
profilu zgha,'rnzréinigmy dwa
nestepujgqce typy zazebied, sto-
sowanyoh w praktyce:

1/ zezgblenia eykloidalne,

o ile krzywa stanowlgoa zarys zg-
ba jest oykloidg / epi- lub hypo-
oykloidg/;

Rys.171.
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2/ zazgbienia ewolwentowe, gdy zarys zgba stanowl
ewolwenta koXowa,

Néjwigeej rozpowszechnione sg§ zgby o profilach e-
wolﬁentowyoh, gdy? maszyny, ktére stuig do ioh obrdébki,
jeko wzglgdnie proste, dajq najdokadniejsze wyniki.

_ﬁé.rroril.a cykloidalne

- Krzywg cykloidalng 'wykreéli‘ nani dowolny punkt jed-

nego koa, o ile go bgdziemy toozyé po kole drugiem,

| przyozen zaleznie od tego ozy koXo bgdzie sig toozyé
zewngtrz lub wewngtrz kozxa 'nieru chomego otizymamy epi-
:.ollbo. hipoeykloide.

‘Na rys.l72 podany jest sposéd wykredlenie epieyk-
loidy przez toczenie koka 0, po kole niemohomemq.,g 0d-
kZadamy od puggstu C na obydwéch koXaoch réwne Iuki."-d’-:

> -V “Cf) M12=-12!.1 t.d., ktéve

pPrzy dok¥adn em i'_ysowaniu
nie powinny byé duZe. W
chwili gdy koXo odtaczane
Ap ; | 27 @ bgdzie styczne z koXem
I &7 ; ar j* niérmhomérh@,np, W punk-
eie 1, to ﬁunkt C vedzie

\ / sig 2-naj_dorék na okrezu

~Rys.172. - koa:a.-O,_w odlegXodoi od



