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TRANSLACJE KONDENSATOROWE

R. TRECHCINSKI, Profesor Politechniki Warszawskiej.

Zasadg translacji kondensatorowych jest za-
stosowanie pradow tadujgcych wzglednie roztado-
wujgcych, kondensatory,
znajdujgce sie w aktu-
alnych uktadach; prady
te mogg byc¢ zastosowane
dla celéw ruchu telefoni-
cznego miedzystacyjne-
go (TfkTn) przy przejsciu

przez kondensatorowe
linje sznurowe, niewypo-
sazone w obejsciowe

translacje galwaniczne.
Na rysunkach i i 2
uwidoczniono cze$ciowy
schemat (FSch) dlaruchu
lokalnego (Tfk LI) pod-
czas rozmowy przez linje
sznurowg centrali automatycznej typu Salme sy-
stemu firmy Telefonaktiebolaget L. M. Erics-
son (Stockholm).

Ruch miedzystacyjny moze by¢ realizowany
z grupowego wybieraka (pierwszego lub dalszych)
albo z linjowego wybieraka.

Na rysunku 4 (zestawienie wedtug rysunku 5)
uwidoczniono translacje kondensatorowg uprosz-
czonego typu, realizowang z pierwszego wybie-
raka grupowego.

Kiedy 1GV (pierwszy grupowy wybierak)
znajdzie wolng translacje, powstanie obwéd pierw-
szy (skrét: Oi):

Oi: -f-, RGa3, Lfcv, rys 4, AC, — :

przekaznik prébny AC przyciagnie [skr6t AC (+)]
i utworzy

02: +, AMa Al, ACa -:Al(-t-)
03: Fa, Si, Ala Fb.

Petla pozadanej centrali zostanie zamknieta
wedtug O3, poniewaz Fai Fb sg pomyslane, jako
zwykte dotgczenie (jak normalny aparat abonencki);
w wyniku pozgdana centrala wystawi AZSg
(alarmowy zgtoszeniowy sygnat), ktory bedzie
odebrany przez AAb (alarmujgcego abonenta).

rys 1,

Rys 3

Jezeli AAb nada przepisowy impuls tarczg
numerowa Fs (60 ms przerwa i 40 ms zwarcie),

to w momencie przerwy na przekazniku RS2 po-
wstanie przepiecie wskutek”™ extra — EMSjjsamoin-
dukcji (rzedu wartos$ci kilkuset woltéw); od tego

Crl

Cr2

-ta- Fb

Rys 4

rys. 1 rys 4

Rys 5

wzglednie wysokiego napiecia powstanie- prad
tadowania kondensatorow Crl i Cr2, ktory
zamknie sie przez schemat wedlug rysun-
ku 4, a wiec czesciowo
przejdzie przez odbior-
czy przekaznik polaryzo-
wany AM i cze$ciowo
przez kondensatory Crl
i Crz (na rysunku 4)
i dalej przez Si i petle
pozadanej centrali. Pod
wpltywem  omoéwionego
pradu, AM przestawi swa
kotwice na styk AMADb
przerwie 02, co w wyni-
ku wywota puszczenie
Al [skrot A | (—)] iprzer-
we w petli pozadanej
centrali (skrét PAX =
privat abonentexchange).

I Fn

Rys2
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Jezeli omawiany obwdéd ograniczy¢ tylko
do RS2, Crl, Cr2 i AM, to dla takiego ukfadu
bedzie:

RS2 : op6r 2 X 400fi,
indukcyjnosé ca 22H,
Crli Cr2:po 2pF;
AM : opér 2 X 300 fi,
indukcyjnos$¢ ca 3H ;
przyblizona czestotliwo$¢ drgan wiasnych:

1
/= 000 ca32~ s

2~25.1.100 ° 314

Po ok. 15 ms prad tadujacy zakonczy sie
i powstanie prad roztadowujacy, ktérypook. 7.5 ms
(razem ok. 22,5 ms) osiggnie swg maksymalng
wartosc¢.

Na podstawie tych danych widaé, ze prze-
stawienie przekaznika AM bedzie wzglednie bardzo
krétkie i wyniesie zaledwie ok. 15..20 ms, za-
miast koniecznych dla ruchu automatycznego
60 £+ 6 ms.

Procz tego nalezy wzigé pod uwage wplyw
dalszych oscylaciji.

Logarytmiczny dekrement ttumienia bedzie:

14
00 30.10 ~0,84,
50

czyli amplituda nastepujgcych po sobie pradéw
tadowania i roztadowania, wyrazona w czesciach
pierwszej amplitudy tadowania, bedzie:

i tadowanie 1,00podczas 7,5 ms
1 roztadowanie 0,66 ), 225
2 tadowanie 0,43 37,5
2 roztadowanie 0,28 " 52,5
3 tadowanie 0,19 . 67,5
3 roztadowanie 0,12 . 82,5

Rzeczywisty przebieg bedzie sie réznit od
podanego, poniewaz podczas 5...10 ms po przer-
wie pusci (zacznie puszczac) przekaznik RS2; po
kilku dodatkowych ms kotwica przejdzie w poto-
zenie najbardziej oddalone od rdzenia; w tym
czasie warto$¢ samoindukcji przekaznika zmieni
sie od ok. 22H do ok. 6H. Czestotliwo$¢ drgan
wiasnych bedzie teraz ok. 53 ~ r-lilogarytmicz-
ny dekrement ttumienia ok. 1,48.

Wykres$lony na podstawie powyzszych da-
nych przebieg pragdéw w granicach dosyé duzych
ale umotywowanych tolerancji zgadza sie ze zdje-
ciami oscylograficznemi; jeden z takich wykreséw
pokazany jest na rysunku 6; pierwsze roztadowa-
nie ma wartosé ok. 0,23; drugie tadowanie ca 0,11;
pierwsze przestawienie kotwicy przekaznika AM
na styk AMG6 trwa ok. 30 ms.

W tym miejscu, dla porzadku, przytoczony
bedzie wycigg ze szwedzkiego patentu Nr. 7 1014
zgtoszonego 24 kwietnia 1926 roku, i opubliko-
wanego 27 stycznia 1931 roku, tyczgcego sie trans-
lacji kondensatorowych: schemat dla przekazy-
wania impulséw wybierajgcych przez linje telefo-
niczne, zawierajgce rozmowne, wzglednie bloku-
jace, kondensatory w gateziach (pragdéw) rozmo-
wy, znamienny tym, ze odbiorczy przekaznik dotg-
czony, wzglednie dostosowany, przez poprzedzajace

PRZEGLAD TELETECHNICZNY, 1936 R, ZESZYT 10. 293

operacje wybierajace do dotgczenia sie do linji
za nazwanymi kondensatorami (z tytu), liczac od
strony alarmujgcego abonenta, w ten sposéb, ze
on jest uruchamianeprzez prady fadujgce, wzgled-
nie roztadowujgce, kondensatory, ktére (to jest
prady) sawysytane przez impulsy pradu (nadawa-
ne w gateziach z drugiej strony kondensatorow).

Stébw w nawiasach w szwedzkim oryginale
niema; sa one dodane dla wyjasnienia, poniewaz
bez petnego szwedzkiego tekstu zwroty dostowne-
go ttomaczenia mogtyby by¢ niezrozumiate. Oscy-
logram omawianych pradéw (rysunek 6) wska-
zuje, ze ustawienie (regulowanie) obojetne (neutral-
ne) przekaznika A M jest utrudnione, poniewaz nie
ma dostatecznych gwarancji, ze w rezultacie ttu-
mionych oscylacji kotwica stanie na AMa co
jest w schemacie wedtug rysunku 4 konieczne
dla zrealizowania O2 i O3.

Nastepng wskazowka bedzie, ze jednostronne
(to jest naciskajgce na AM “) ustawienie przekaznika
AM powinno by¢ tak silne, aby drugie tadowanie
(podczas 38 ... 47 ms) nie mogto wywotac puszcze-

nia przekaznik AJ; jest to wywotane ta dodatkowg
okolicznoscig, ze warto$¢ przepie¢, nadawanych
z drugiej strony kondensatoréw przez przekaznik
RS2, jest zalezna od wartosci pradu jednokierun-
kowego (statego, do przerwy); ten ostatni, przy
zmiennej wartos$ci oporu petli o ... 1000 fi, normal-
nie gwarantowanej dla Salme (kontrola w grani-
cach o ... 1500 fi), bedzie sie wahat w granicach
13... 30 mA (kontrola 10 ... 30 mA). Procz tego
bedzie istniat wptyw pojemnosci petli (ca
50 mj).F na km) i antyprzepieciowej pojemnosci,
stosowanej w pewnych typach aparatow; jezeli
przyja¢, jako pierwsze przyblizenie, na podsta-
wie eksperymentalnych danych, proporcjonalnos¢
przepie¢ do przerywanego pradu i rozptyw pra-
déw proporcjonalny do pojemnosci poszczegol-
nych gatezi, to warto$¢ pierwszej amplitudy be-
dzie sie waha¢ w granicach ok. 0,20 ... 1,00, co,
z pewng tolerancjg, moze by¢ stosowane i dla
nastepnych amplitud.

Na podstawie powyzszego, amplituda drugie-
go roztadowania moze sie waha¢ w granicach
0,02 ... 0,01; z powodu koercyjnych sit w zelazie
rdzeni nie udaje sie tak ustawi¢ przekaznika aby po
silnych pradach pierwszego tadowania, otrzymat
tak czute ustawienie, jak 0,02; nieutrzymanie za$
grozi niebezpieczenstwem przypadkowosci, ktore
tak znacznie zmienitoby warunki dalszego prze-
kazywania impulséw, Zze mogtoby przekroczy¢
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dopuszczalne tolerancje i tern samem uniemozli-
wic proces; zwykte ustawienie AM wynosi 0,12...
0,18; zwykly czas przestawienia na AMb w
zmiennej petli 25 ... 30 ms.

Dla tarcz anormalnie szybkich (niedopusz-
czalnych w eksploatacji) przerwa wynosi 48 ms;
dla tarcz szybkich — 54 ms. Poniewaz przekaZznik
AM przestawia kotwice na AMbtylko na prze-
ciagg 25...3oms, to konieczne jest wprowadzenie
korekcji, polegajacej na sztucznym przedtuzeniu
czasu przyciggania przekaznika AJ, przy zmniejsze-
niu czasu puszczania. Uskutecznia sie te operacje
przez zwiekszenie wolnego skoku kotwicy Al
i zwiekszenie przektadki do ca 1,0 mm; przy
oporze AJ ok. 1000 2 i nominalnym napieciu
24V mozna osiggna¢ czas przyciggania ok. 30 ms
przy czasie puszczania ok. 3 ms; w ten sposob
przerwa petli przez Alawyniesie ok. 54 ms. Dla
tarcz wolnych przerwa wynosi 66 ms i zwarcie
44 ms; dla anormalnie wolnych 72 i 48 ms.

Przy zastosowaniu omoéwionej korekcji i im-
pulsowaniu z wolnej tarczy przerwa wyniesie
54 ms i zwarcie 56 ms; z anormalnie wolnej 54
i 66 ms.

Jak wida¢, przy tym systemie korekcji przer-
wa bedzie miata warto$¢ stalg, a zwarcie bedzie
sie zmieniato w granicach 36 ... 56 ms; dla cen-
tral systemu L. M. Ericsson warunki te sg do-
stateczne dla poprawnej pracy.

Oprocz opisanego sposobu zawsze mozna
zastosowac inne znane systemy korekcji impul-
soOw.

W mysl'wyzej powiedzianego, cze$¢ pradu
tadujgcego zamknie sie przez kondensatory Crl
i Cr2 translacji (rys. 4), ktére sg konieczne dla
pradéw fonicznych i, w aktualnej chwili, dla
AZSg. Wielkos¢ omawianych kondensatoréw po-
winna by¢ tak dobrana, aby niezbyt ostabi¢ prad
w przekazniku A M ;pewne ostabienie moze by¢ po -
zadane na tej podstawie, ze pierwszy impuls w se-
rji jest nieco silniejszy od nastepnych, poniewaz
przekaznik RS2 silniej sie namagnesowat podczas
zwarcia miedzyseryjnego; namagnesowanie pod-
czas zwarcia pojedynczego impulsu, jako trwa-
jacego ok. 40 ms jest zwykle stabsze; okolicznos¢
ta pozwala dopiero po przerwie w pierwszym
impulsie, zapomoca gilotynujacego przekaznika od-
taczy¢ kondensatory Crl i Cr2. Ogélnie znanejest,
ze impulsowanie poprzez petle zwierang na in-
dukcyjnos$¢ przebiega nieprawidtowo, opdzniajac
przycigganie odbiorczego przekaznika i zwiekszajac
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przepiecia na AJa; pow-
szechnie stosuje sie zwie-
ranie indukcyjnosci, w
danym wypadku Si, przez
gilotynujacy (seryjny,
kontrolujacy serje impul-
sOw) przekaznik.

Taka dyspozycja nie
usuwa zwiekszeniapierw-
szego przepiecia (pod-
czas przerwy pierwsze-

Rys 6 go impulsu), poniewaz

gilotynujacy przekaznik
zwykle pracuje od pasywnego styku na przekazni-
ku AJ; mozna temu zapobiec, stosujgc pomocnicze
przekazniki do AJ, z ktorych pierwszy zewrze
Si, a dopiero potem, jeden z nastepnych, otwo-
rzy petle do PAX. Précz tego urzadzenie takie
posiada jeszcze jedng przykrg wiasnosé: po skon-
czonej serji impulsowania gilotynujacy przekaznik
puszcza, zwarcie Si zostaje anulowane i Si wigcza
sie w petle, stanowigc w pierwszym momencie
bardzo wielki pozorny op6r (EMS samoindukcji);
prad w petli i odbiorczym przekazniku uzalez-
niony od wiasnosci obwodu (R i L), zmienia swa
wartos¢ (spada i stopniowo wzrasta do wartosci
ustalonej); czuty przekaznik, szczegélnie w ukta-
dach specjalnych, przeznaczonych dla linji (petli)
z duzym oporem i uptywnos$cig, moze przyjac
ten proces, jako jeden dodatkowy (mylny) impuls.
Mozna temu zaradzié, stosujgc kilka gilotynujg-
cych przekaznik6w i stopniowo, przez rézne
opory, anulujgc zwarcie Si.

Oba wspomniane rozwigzania z kilkoma im-
pulsujgcymi i kilkoma gilotynujgcymi przekaznika-
mi komplikuja (podrazajg) instalacje; urzadzenie
wedtug schematu, uwidocznionego na rysunku 7,
pozwala przekaznikowi impulsujacemu spetniac
dodatkowo funkcje przekaznika gilotynujgcego,
przy jednoczesnym poprawieniu warunkéw impul-
sowania ze wzrostem indukcyjnosci”™ Si i szybko-
Sci tarczy, szczegoélnie dla specjalnie szybkobie-
znych tarcz o 15 impulsach na sekunde.

Idea tego urzadzenia polega na zwieraniu
Si przez przetagcznik (bez przerwy pradu) im-
pulsujgcego przekaznika.

Kiedy AM, pod wptywem pradu tadowania,
przestawi na AM > powstanie

04: -f, AM>, AG, — : AG (+).

Gilotynujacy (odcinajgcy) przekaznik AG jest
szybko przyciagajgcy (ok. 4 ms) i wolno pusz-
czajacy (ok. 200 ms), poniewaz jest zboczni-
kowany oporem .

Kiedy AJ zacznie puszcza¢, to najpierw ze-
wrze Si wedtug

O5: Si, AP, Si,

a dopiero potem przerwie petle PAX przez
Ala >

Jezeli Si posiada duzg stalg czasu, to podczas ok.
60 ms puszczenia AJ prad w 05 bedzie wolno
opadat i w momencie przyciggniecia AJ moze
posiada¢ jeszcze znaczna wartos¢. W obwod ten
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zostanie wigczony odbiorczy przekaznik impulsu-
jacy w PAX: exstra EMS samoindukcji (kilkaset
woltéw) bedzie wspétdziatata powstaniu pradu,
polepszajac proces impulsowania.

Podziat korekcji na dwa przekaZzniki impul-
sujace Alx i Al2 wedtug FSch rysunku 8 z cza-
sem puszczania ok. 5 ms i przyciggania ok. 20
ms jest wskazany; KL pozwala dogodnie (na
oko) kontrolowaé¢ oddzielne impulsy.

Nastepng okolicznoscig, na ktéra nalezy
zwroci¢ uwage, bedzie stan przekaznikéw RS1,
RS2 i RS3 podczas nadawania impulséw przez
AAb :RS3(+)i podczas przerwy RS2(—), przez
co RSi jest zwierany; przez zwieranie RS 1 staje
sie opoOzniony na puszczanie; kilkoletnie do-
Swiadczenie wykazuje, ze RS2 przy normalnym

|
-(8-i8J—isi-"))-C £3-

Rys 9 i
ustawieniu prawidtowo impulsuje w petli o oporze
do 2000 Q i wypadkéw puszczenia RS1, a za-
tem zwolnienia SrL, nie zanotowano. Kiedy
AAb dostanie sie do PAb, to nalezy przesygna-
lizowaé PSg (sygnat podniesienia MiTe przez
PAb), poniewaz centrala Salme jest tak urzgdzo-
na, ze po ok. 2 minutach stanu podniesienia Mi Te
przez jednego Ab, przy jednoczesnem powiesze-
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niu Mi Te przez drugiego Ab, wyjdzie alarm L Sg
(sygnat lamentowy), ktéry jest wskaznikiem dla
obstugi stacji stanu anormalnego. Przesygnalizo-
wanie PSg zalezne jest od systemu PA X iszczeg6l-
ne trudnosci wystepuja, jezeli PAX wogble nie
przesygnalizowuje na drugg strone swej SrL sy-
gnatu podniesienia Mi Te przez P Ab. Nizej przy-
toczone beda rozwigzania dla poszczeg6lnych wy-
padkéw. Na rysunku 9 uwidoczniono SSch (sym-
boliczny schemat) ruchu miedzystacyjnego wycho-
dzacego z GV centrali Salme do PAX réwniez
systemu Salme z kohcowg pojemnoscig do 500 Ab.
Na schemacie tym moze wzbudza¢ pewne watpli-
wosci przejscie Tfk Tn przez AS; zwykle w ta-
kich wypadkach stosuje sie specjalng SrL, w aktu-
alnym wypadku—tylko z LV\ przy specjalnej SrL
trudnosci sa mate, poniewaz mozna jg dostoso-
wacd, wiec umySinie wzieta jest zwykta Sr L, taka
sama, jak dla Tfk LI.

PSg jest przesygnalizowany w nastepujacy
sposob: kiedy w PAX rejestr (Rr) zdeszyfruje
i ustawi LV w macie i miejscu PAb, to SOS
(szeregowy przetagcznik obwodéw w szukaczu)
przejdzie z pozycji 6 na 7; przejscie to zwigzane
jest z przerwg pradu w petli. Kiedy PAb podnie-
sie Mi Te, to SOS przejdzie z pozycji 7 przez 8
na 9; znowu nastapi przerwa pradu w petli; dwie
kolejne przerwy pradu w petli, wywotane przez
PAX, anie przez FI (impulsowanie naprzéd) mo-
ga stuzy¢ za ceche P Sg.

W omawianym wykonaniu zastosowano te
zasade z pewng modyfikacja, wywotang tym, ze
translacja wedtug rysunkéw 10 i 11 jest zaopa-
trzona w urzadzenie przeciwprzetapujace; usku-
teczni¢ te operacje mozna przez trzeci przewdd;
jezeli pozadane jest unikniecie trzeciego prze-
wodu, to nalezy postawi¢ specjalng translacje
wedtug rysunku 12 i wtedy dogodniej jest zasto-
sowaé alarm i impulsowanie po oddzielnych prze-

Rys 10



296

KL

I Iwal_r—2'

Rys 11

ze dodat-
obu central sg uziemione.

wodach i przez ziemie w zatlozeniu,
nie bieguny baterji

W mys$l powyzszego alarm realizuje sie
wedtug:
06: rys. 13, + , LR, La, rys. 12, EBh Fa,

rys. 11, TKh AUG AA, 3, rys. 10, 3, AEe
AK', r, - LR (+) i CAA (+).

07 : rys. 10, + , AD, ADh GK3hb 5, rys. 11, 5,
AAa — : AD (+) i przez ADa otrzymuje
sie obwdd podtrzymujacy, kontrolowany
przez ACc

LR realizuje start i kiedy AS w P A X znajdzie
wolng linje, to RS1 wystawi mocny plus (przez
50&);wysokooporowy przekaznik EB (ok. 5000 ii)
wiaczony réwnolegle do BR (1200 fi i rownolegle
600 £2 razem 400 Q) przyciaggnie, wiaczy kondensa-
tor Cr i przetaczy Fa na minus przez Si :AA(-)
i wystawi minus na przewdd 6, ktéry w danej
chwili jest przerwany przez ADC

Rr przytacza sie do Sr L i tworzy:

08 : rys. 10, ziemia czyli + » AB gbrne uzwo-
jenie, Aha 4, rys. 11, 4, AUe TKG Fb,
rys. 12, Lb, rys. 14, RRa w rejestrze, — :
AB (+) i RRa (+).

Podczas pierwszej serji F1 przyciggnie AQ:

09: + , Alib AK*, AQ, + : AQ (+).

010: +, AE, AQb AG, - :AE (+).

On: -j-. AEd, 3, rys. 11, 3, AA, AUG TKh
Fa, rys. 12, Fa, EBa Si, — : AA (+).

012:]+ , AEa 5, rys. 11, 5 AAa — : AE

przytrzyma sie w tym obwodzie.

Podczas impulsowania AB przytrzymuje sie:
013 : +, Ahb AKa AGh AB dolne uzwojenie,— .
Kiedy wszystkie serje impulséw zostaty na-

dane, SOS przechodzi na pozycje 7 i AB (—)
podczas przejscia.

014 : -, GK2h GKi e6rne uzwojenie, ABh
AKb AEh - : GKi (+) i przez GKi'
odtgcza AM, eliminujac go od szkodli-
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wych wpltywéw WZSg

(wywotawczych  zwrot-
nych sygnatéw) i przerw
petli.

La

Po ustawieniu sie SOS
na pozycji 7 AB (+):
Lo 015 : — GKib, GK2
gorne uzwojenie

AB\ AKh AER -
Rys 12 GK2 (+).
" 0x6 :+ , GK3,
GKic, 5, rys. 11,
AA“ - 1GKz (+).

Przerwa pradu w AB

podczas przejscia SOS

32} z SOS6 na SOS7(z po-
zycji 6 na 7) trwa 20....

2 30 ms; przekaznik AB po-
N+ winien szybko puszczac
(ok. 5 ms) i wolniej przy-

cigga¢ (ok. 15 ms); GKi

jest szybko przyciggajace (ok. 15 ms); kilkoletnie ob-
serwacje wykazujg techniczng pewno$¢ procesu.
Kiedy SOS przechodzi z SOS7 przez SOS8

na SOS9 przerwa trwa 100 ... 150 ms; tak diuga
przerwa gwarantuje pewno$¢ puszczenia GK1,
ktory puszcza przez zwarcie dolnego uzwojenia
(z obu stron minus) i przez to jest wzglednie
wolno puszczajgcy (ok. 30 ms); z chwilg gdy SOS
stanie na SOSY przekaznik GK2(—) i utworzy:

Lb

GK2',

Rys 15

Rys 14-

017 : rys. 11 +, AThITTK, 7, rys. 10, 7, GKtf,
GK2d GKid 5, rys. u, 5 AA“ - :TTK
zacznie sie ogrzewac i po ok. 20 sek utworzy:

o18: +, TA, TTKa 7, rys. 10, 7, GKy, GK2d,

GKid, 5 rys. 11, s, AA-—,: TA <+)
1 anuluje 017, TTK przestaje sie grzaé i po
ok. 2 sek TTKa anuluje sie, 018 anuluje
sig, TA (—), O17 staje sie aktualny i po ok.
2 sek. 0i8 staje sie aktualny; gra powtarza
sig, dajgc przycigganie AT na ok. 2 sek. co
ok. 2 sek.

Kiedy TA (+), to wystawia plus na RG3,
to jest przesygnalizowuje PSg na ok. 2 sek co 2 sek;
jest to wystarczajgce do zaliczenia rozmowy
i unikniecia niepozadanych LSg.

Zwolnienie polgczenia przewidziane jest ze
strony AAb; PAb moze nie potozy¢ Mi Te. Ko-
nieczne jest zabezpieczy¢ translacje od przeta-
pania ze strony Salme. Uskutecznia sie to w ten
spos6b, ze On i O12 sg aktualne i kiedy A C (—),
to traci minus w ACai nie daje mozliwosci prze-
szukania. Dopiero wtedy, kiedy PAb potozy
Mi Te i PAX wro6ci do stanu spoczynku, straci
prad EB i pusci; Oii i O12 anulujg sie i AE wy-
stawia minus probny przez AEC

W danym wypadku konieczne jest jeszcze
jedno urzadzenie: przewody Fa i Fb nie mo-
ga by¢ zamienione wzajemnie i dlatego w razie
tej ewentualnosci nalezy przetaczy¢ przewody.
Przelgczenie dokonywa sie recznie przez TK
i automatycznie przez AU.

W razie przetgczenia (nieprawidtowego) prze-
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wodéw i zjawienia sie alarmu 06 bedzie inny,
a mianowicie:

0i9 : rys. 13, -(-, LR, La, rys. 12, EBh Fa rys. 11,
Fb (nieprawidtowo) TKG AUe 4, rys. 10,
4, Al2a AB goérne uzwojenie, ziemia czyli

plus; LR (—).

020 rys- 13. ~. U, Lb, rys. 12, Fb rys. 11, Fa
(nieprawidtowo) TKh AUG AA, 3, rys. 11,
3, AEe AKe r, —: AA (—).

021 rys. i, AU, Si, 9, rys. 10, 9, AKJd,
ADCGC 6, rys. u, 6, AAb —: po ok. 200 ms
przekaznik AU (-)-), przetaczy przewody
i przytrzyma sie

022 + |, AU, AUa 1, rys. 10, 1, ACc —.

Po przetgczeniu 06 i O7 beda aktualne i pro-
ces dalej bedzie przebiegat jak wyzej przy prawi-

{23 -ISH)- -KH)- -E|H

Ry*15

Rys 16

diowo wigczonych przewodach; zasadg zatem
jest proces czasowy, ze przy prawidtowo zatgczo-
nych przewodach AA i AD predzej zadziatajg
(razem nie wiecej, jak w przeciggu 20 ms), przy-
czem AD przerwie obwdd dla AU przez ADC
przy nieprawidtowo zataczonych przewodach AA
(a zatem i AD) zadziala¢ nie moze, po ok. 200 ms
zadziata AD i przetaczy przewody. Nieprawidto-
we potgczenie przewodow podczas pracy uwi-
docznia lampa KL; naciskajagc (lub wyciggajac)

Rysi/
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TK po skoriczonej rozmowie (kiedy KL nie pali
sie) przelgcza sie przewody na prawidtowe po-
faczenie. W razie gdyby PAX byla systemu
Salme bez SOS i dawata tylko jedna przerwe (ok.
200 ms) przy przejsciu z Rr na Sr L nalezy za-
ciski 21 i 22 na rys. 10 potaczyé miedzy soba.

Praca przekaznikéw omawianej translacji po-
kazana jest w tablicy czasowej Nr. 1 (str. 300).

Czas pracy poszczeg6lnych przekaznikéw jest:

AC + 10ms - 3o
AM + 5 a - 5
AG  + 5 it —200
AB + 15 i — 5 lub—50 ms
Ah + 20 ¢ — 5
Ah + 20 ii — 5
AK f- 30 1 —200
AQ  f 30 it —200
AD b 10 it — 10
AE 30 1 —200
GKi 15 — 30 lub—10 ms
GKz 15 ii — 30 . —10
gk3 201 — 10
TA 10 it — 10
AA 10 a — 10
AU -200 jj — 200
EB + 10 — 10
SOS przechodzi z pozycji na
‘0 T X ] iwwAia

sie szerokosci wycinka; przerwa pradu nie wy-
nosi jednak 50 ms, poniewaz okragte styki
szczotek sprezynujg i dlatego przerwa bedzie
30 ms.

Omawiana translacja zalicza rozmowe u AAb
w Salme dopiero po ok. 20 sekundach w tym celu,
aby da¢ moznos$¢ przeprowadzi¢ krotkg rozmowe
informacyjng bezptatnie. Nie zawsze zarzady te-
lefoniczne dozwalajg natakie rozmowy, przewaznie
jest wymagane natychmiastowe zaliczenie rozmo-
wy. W tym celu dotgcza sie do styku jeszcze
jeden przekaznik (AT2),
ktéry wystawia zalicza-
jacy plus; schemat uwi-
doczniony jest na ry-
sunku 15. Czasami za-
rzady telefoniczne wyma-
gajg zaliczenia rozmo-
wy, kiedy AAb dostanie
sie do PAX, bez wzgle-
du na to, czy PAb odpo-
wiedziat, czy jest zajety;
potgczenie zaciskow 21
i 22 miedzy sobg roz-

wigzuje zagadnienie.
Pierwsze translacje
tego typu byly zainsta-
lowane przez firme T.

A. B. L. M. Ericsson
w Napoli (Italia) w ro-
ku 1928.

W roku 1930 zostata
zainstalowana translacja
kondensatorowa na linji
dwustronnej Nr. 8— 28—
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26, taczacej automatyczng
centrale Salme w War-
szawie (przy ul. Piusa) z
Politechnikg Warszaw-
ska, posiadajgcg cd roku
1925 automatyczng lokal-
ng centrale typu OL500.
Translacja jest zmon-
towana w Politechnice;
wyjscie z LV; na stacji
rb jest odigczone (izolo-
wane) od minusa baterji.
Schemat tej (experymen-
tatnej) translacji uwidocz-
niono wedtug SSch 16 na
rysunkach 17, 18 i 19.

Narysunku 17 przekaz-
nik UR przetgcza z ruchu
przychodzacego (In Tfk)
na wychodzacy (Ut Tfk);
przekaznik KR kontroluje
In Tfk i blokuje Ut Tfk.
Reszta przekaznikéw tego rysunku tworzy trans-
lacje r6znicowg wedtug opisu szwedzkiego patentu
Nr. 65141.

Rysunki 18 i 19 uwidoczniaja schemat kon-
densatorowej translacji i specjalnego przytaczenia
(Ansl) w centrali OL 500. Wywotanie ze strony
Salme pokazane jest na F Sch wedtug rysunku
20; powstaje
023:+ , Tr, RV4, linja Fb, URd ii, EE', EW,

Si, —uziemionej baterji: RV4 (+) iEW (+),

wskutek czego SOV przejdzie na SOVu
i wystawi po Fb minus baterji przez RV 5.
W miedzyczasie powstaty:
024:+ , EV, EWa - :EV (+)
025 : -\-EV, EVa EELl — ; przytrzymanie EV.
Poniewaz EW otrzymuje po przetaczeniu
przez SOV jednoimienne bieguny (minusy) ba-
terji o jednakowym nominalnym napieciu (24V),
wiec puszcza.

026: +, EWh EVh EH, - : EH (+).

027:+, EE, EHI, -

Jil. r

Rys21

goérne

uzwojenie,

PAZDZIERNIK

. EE (+).
028 : ziemia czyli + rys. 19, 3, rys.

18, 3, EA

Ji

Rys22

EGic, EEh 11, rys. 17, 11, URdFb, Salme,

Ip as

-04n; e -
-0 — e 1

EA dolne wuzwojenie,

AN — T EA (-f-).

029 : rys. 18, EPa

El, EAa EEe —:

El (-f-). Procesy

wedtug 028 i 029

wymagajg razem

nie wiecej, niz 50

ms; przez 027 anu-
luje sie 025 i po
200 ms EV (—).

030: + ,Eh, EHa EH,
— . przytrzymanie
EH.

031 :rys. 19, +, LPd
LUb 4, rys. 18, 4,
Ti 1, r 100, |Ti2,
Elb 5, rys. 19, 5,
LA, - : LA (+)
i realizuje zgtosze-
nie sie OL500;
LP (+).
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Impulsy kondensatorowe odbiera EP; EIl od-"j r sg tak obliczone (ok. 2 X 300 fi), aby przekaz-
powiednio przerywa petle OL500, uskuteczniajgc ; nik LZ w schemacie 21 nie przyciagat. ,

rejestracje numeru PAb. Przy trafieniu na wol- J

nego, Rr centrali OL500 wystawia plus przez

niskooporowy (50 fi) przekaznik 510 A na Ld

aktualnej SrL; powstaje:

032: rys. 19, 12 V (minus), LK (1500 fi), LP\
ASd Ld, OL500, 5x0 A, +: LK (-f);
510 A (—), poniewaz pragd 032 jest zbyt
staby.

°33: +, LH, LKg - : LH (+).
fl34 : + , LH, LHa LAG — : przytrzymanie LH.
Po pewnym czasie, po znalezieniu PADb

i zadzwonieniu, Rr cdigczy sie, 032 anuluje sie
1LK (—).

035 : +, LKh LH\ LU, 4, rys. 18, 4, Ti 1,
r 100, Tl 2, 5, rys. 19,5 LA, — : LU (+)

i tworzy obwod obserwacyjny, czy PAb podnie-
sie Mi Te, wedtug F Sch rysunku 21; przy pod-
niesionym Mi Te przekaznik LZ(-f) i ES 1 daje
ziemie (plus) przez 500 fi EA do RVs, ktore przy-
ciaga; przy powieszonym Mi Te przekaznik
ES3 daje plus przez 5000 fi i RVs{-~).
Ten sam schemat realizuje dwustronny SSg.
Omawiana translacja pozwala poszuka¢ PAb:
po zadzwonieniu, o ile P Ab nie podniesie Mi Te,
mozna skasowaé polagczenie, wybierajac jedynke;
OL500 zgtosi sie po raz wtory, o ile LQ nie
pusci (jest z op6znionem dziataniem) lub LQb
jest izolowane. O ile pozadane jest "ograniczy¢
czas (a zatem i ilos¢) szukania PAb, to TTK
ogranicza go do ok. 30 sekund; ograniczenie to
eliminuje sie przez izolowanie ESy.

Translacja jest eksperymentalna i pozwala

na nowe_ impulsowanie (NI) wsréd central
M. P. I T.

Aparat informacyjny,
mowy 1 pozwalajacy na NI
schemat, pokazany na rysunku

nie zaliczajgcy roz-
dotgcza sie przez
22; opory

Opisane urzadzenie jest wzglednie drogie
i wymaga specjalnego dotgczenia do OL500.

W roku 1935 zostata zainstalowana druga
translacja kondensatorowa na linji Nr. 7— 28— 26;
schemat jej pokazany jest na rysunkach 23

Rys 24

i 24. Translacja réznicowa dla Ut Tfk jest za-
stosowana dla zaliczenia rozméw dla In Tfk]
urzadzenie takie bylo zastosowane po raz pierw-
szy przez firme T. A. B. L. M. Ericsson dla
centrali typu OL550 w Santa Fe’ (Argentyna)
w roku 1931.

Sprzezenie dla pradéw fonicznych jest przez
kondensatory (a nie przez transformatory); zasto-
sowano automatyczne przetgczenie przewoddw na
wypadek ich splatania.

Urzadzenie dziata, jak nastepuje: Salme dzwo-
ni wedtug F Sch rysunku 20; jezeli przewody sg
zalgczone prawidtowo, powstaje:
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Tablica czasowa Nr. 1 do translacji w/g rysunkéw 10, 11, 12.
AAA A A A A A A A G G G T T A A E
G MG B I I K Q D E K K K T A A U B
1 2 1 2 3 K
— b — _
i alarm o ms +
2 20 +
3 40 » +
4 55 » +
5 70 + przewody prawidtowo wtaczone
6 80 + a — + o+ o+ b eI — b — 4 —
7 90 f
przewody nieprawidtowo wtaczone
8 270 foa — 4 4t e — b — _ 4 —
9 280 .
10 290 .
11 O m + a— 4+ 4+ 4 P — b - 4+ T + PAX lustruje
12 10
13 imp0 b naprzyktad jedynka
14 5 » + —
15 » -
16 30
17 35 .. » +
18 50 .
19 65 +
20 70 ., .
21 75 .
22 270 oa— 4 o+ o4+ T a4 — b — 4+ = .
23 [e] SOS rusza z SOS6
24 40 " —
25 55 m +
26 80 .
27 95 .
28 100 + a— + + + + + + 4+ + b f SOS staje na SOS7
PAb nie zgtasza sig
29 0 ms — AAb potozyt Mi Te
30 5 M —
31 10 » + —
32 35 » 4
33 210 y -
34 220 —
35 230 —
36 240 ., e e e
37 260 —
38 410 —
39 430
PAb podnosi Mi Te
40 o +a— o+ o+ o+ o+ + o+ o+ o+ 4 b — 4+ T f SOS rusza z SOS7
41 40 —
42 65 SOS kontaktuje z SOS8
43 70 i
44 135 SOS traci kontakt z SOS9
45 165 " SOS kontaktuje z SOSO
46 180 " +
a7 200 SOS staje na SOS 0]
48 210 i TTK zaczyna sie grzac
49 + i po 20 sekundach
50 - 22
51 + . 24
52 ,.26
036 : rys. 20, +, Tr, RV4, Fb, rys. 23, PU', 043: PKa PU, — : PU (+) i przetagcza Fa
PEd PU, Cr, — uziemionej baterji; pod i Fb', prad zmienny bedzie przeptywat
wplywem pradu zmiennego PW (+). wedtug 036 i dalszych, realizujgc wywota-
037:+, PV, PWa PV (+). nie. W miedzyczasie PU podtrzymuje sie
038: +1 PV, PVh PEf, — : podtrzymanie PV. wedtug
PVbzwiera Cr; RVag (+); SOV naSOVu; 044: + ,PWh PUaPU, —;
PW (-). 045 : f-> PVG PUa PU, —: i ostatecznie we-
039: +, PW', PVd PH, riooo, PH (+) dtug
po ok. 200 ms. 046 : +, PEg PUg PU, - ;
040: +, PE, PHR PE (+). 047 : -j-, KL, PUf, — : KL ( «=) wskazuje pod-
OpO6znienie PH jest konieczne, zeby PM czas rozmowy fakt splgtania przewoddw.

zostat dotgczony po roztadowaniu sie przewo-
du Fa przez RVs do plusa. Korekcja impulséw
jest rozdzielona pomiedzy dwa przekazniki Pl
i 530C w OL500: w tym celu jest wigczony opor
1700 2w przewod La; Si (100 2) jest wigczona
dia rownowagi z AJ i polepszenia impulsowania.
Jezeli przewody sa splatane, zamiastO36 powstaje:
041 : rys. 20, + Fr, RV4, Fb, rys. 23, Fa, PUG
PQ, Cr, ziemia (plus): pod wplywem pra-
du zmiennego PQ (-f-).
042 : +, PQ', PK, - : PK(+).

Po skonczonej rozmowie naciskajgc (lub wy-
ciggajac) TKi doprowadza sie przewody do sta-
nu normalnego.

Omawiana translacja zalicza rozmowe w mo-
mencie dzwonienia do P Ab (przy trafieniu na
wolnego), a mianowicie Lb zamyka sie w centrali
OL500 na 3o00-omowa indukcyjnos¢ OL513B do
plusa; Al przechodzi na Ala AH(+); PB(+)
i odcina PM przez PBb co uniemozliwia NI.
FSch przesygnalizowania PSg pokazany jest na
rysunku 25.
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Potencjometr z 40 -p*
i 200 Q przytrzymuje
solBa i soIBp, dajac
kazdemu z tych prze- |
kaznikéw ok. 8 mA; opor
petli PAb tacznie z apa-
ratem (Mi ok. 100 Q)
nie przekracza 300 £ ns e
na Kktére Al pewnie
przestawia na Ala

Translacje kondensatorowe miedzy centra-
lami réznych systeméw byty przedmiotem Kilku
prac dyplomowych w Politechnice Warszawskiej.

Précz zastosowania w translacjach sznurowych,

mozna jeszcze, przez wigczenie roéwnolegle do

%-—m .
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v -HH1

Rys 25

przekaznika impulsujacego (naprzyktad RR4)
kondensatora w szereg z polaryzowanym prze-
kaznikiem, otrzyma¢ ,darmo”, (bo od extra prag-
déw) dodatkowg kopje impulsow nadawanych
do rejestru.

OPOR APARATU TELEFONICZNEGO OUKLA-
DZIE PRZECIWSOBNYM (ANTYLOKALNYM)

Inz. ST. KUHN.

Aparaty telefoniczne pracujgce w ukiladzie
przeciwsobnym i stosowane w Polsce posiadajg

M

schemat zasadniczy przedstawiony na rys. 1,
wzglednie na rys. 2.
Rr
-qjITLP -————————-
T
-0 -
b e-
RY8. 1. SCHEMAT APARATU TELEFONICZNEGO OB.
Rr C3
-TUTTLP -
M
-0- QT
RYS. 2. SCHEMAT APARATD TELEFONICZNEGO MB.

Obliczenie oporu wejsciowego takiego apara-
tu, t. j. oporu, jaki aparat ten przedstawia dla
pradoéw odbieranych, jest dos¢ interesujgce; prze-
bieg tego obliczenia jest trescig niniejszego ar-
tykutu .

Sedno rozwigzania tego problemu lezy w od-
powiednio umiejetnym przeniesieniu (rachunko-
wym) oporu, znajdujgcego sie we wtornym (li-
czac od strony zaciskéw liniowych) uzwojeniu
cewki indukcyjnej na strone pierwotng, a $cislej
mowiagc, na obie czeSci uzwojenia pierwotnego
cewki.

Przede wszystkim nalezy sobie przypomnieé
metode przeniesienia oporu z wtdérnego uzwo-
jenia zwykiego transformatora na strone pier-
wotna.

Zatézmy, ze indukcyjnosci
indukcyjnosci

sprzezone (t. j.

bez rozproszenia) obu uzwojen

transformatora (rys. 3) wynosza odpowiednio
Lx i L2, (a wobec tego indukcyjnos¢ wzajemna
tych uzwojen M = VLtL2), zas opdr pozorny,
wigczony po wtérnej stronie transformatora, wy-
nosi Z2; opor ten zawiera rowniez indukcyjnosé
rozproszenia wtérnego uzwojenia i jego opor
wewnetrzny; indukcyjno$ci rozproszenia uzwoje-
nia pierwotnego i jego opér wewnetrzny ujete
sg pod postacig oporu pozornego Zr. Zaktadajac,
iz prady plynace w uzwojeniach pierwotnym
i wtérnym wynosza odpowiednio li i 12, za$
napiecia, panujgce na indukcyjnosciach Lj i L2,
wynosza V, i V2, mozemy przeprowadzi¢ rozu-
mowanie nastepujace.

Napiecie Vx pokonywa site elektromotorycz-
ng, wywotang w indukcyjnosci Lt przez prad
It i przez prad 12, wobec czego:

V,— jwLi f-losj M =1i,j@i>LI -
+ f2juvTI2 . . .. @
RYS. 3. ZASADNICZY SCHEMAT TRANSFORMATORA-

gdzie w— oznacza pulsacje pradow i J2.

Analogicznie, napiecie po stronie wtornej
transformatora — na indukcyjnosci La— wynie-
sie:

V3= li.jwM -flj .jwL2=

i jurLilL, + i2Jal, @)



