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1. Translacje réznicowe.

Zasadniczy schemat takiej translacji uwidoczniony jest na
rys. 1-ym.

Translacje tego typu przeznaczone Si} dla przejscia przez linje
sznurowag bezkondensatorowag lub niesymetryczng z jednym kon-
densatorem ; w tym ostatnim wypadku schemat translacji moze

by¢ niesymetryczny, jak to uwidocznione jest na rys. 2, lub tez
symetryczny, wedtug rys. 3; symetryczny schemat w jednej po-
towie bedzie pracowat jako réznicowy, a w drugiej—jako konden-
satorowy.

Ro6znicowy schemat moze by¢ zrealizowany béjdz z baterig
0 mniejszem napieciu, wedtug rys. 4, badz z dzielnikiem napiecia



Dla celow technicznych doprowadzenie jeszcze dwuch albo
jednego przewodu od baterji bywa czesto niepozgdane; pomimo
to, ze dzielnik napiecia pochtania dosy¢ duzo pradu, w praktycz-
nem zastosowaniu translacje te pracuja wytlgcznie z dzielnikami.

Si

Rys. 4.

Dla schematu z doprowadzonemi dodatkowemi przewodami
mozna obliczy¢ poszczegélne wartosci pragdéw wedtug nastepujg-
cej metody:

Oznaczenia:

R t— opornos$¢ jednego uzwojenia polaryzowanego re-

lais PR ;
R — opornos¢ jednego uzwojenia sznurowego re-
lais SR;
R ,— opornos$c¢ jednego przewodu od stacji do abonenta;
Ra— opornos¢ aparatu telefonicznego u abonenta;
v — napiecie baterji gtéwnej; normalnie 24 volty.
e — napiecie miedzy biegunem gtéwnej baterji i punk-

tem przylaczenia polaryzowanego relais; normal-
nie 2 volty.



Oporno$¢ baterji zatozong jest réwnag zeru. Do tej chwili,
poki polaryzowane erelais nie bedzie zalgczone, warto$s¢ pradu
bedzie :

J « E :
1 2Rx-\-2R, + RnN'

Napiecie miedzy punktami, do ktérych bedzie przytaczone
polaryzowane relais, jest:

vx= 0-2 /,Rs

Z chwilg przylaczenia polaryzowanego relais, warto$¢ pradu,
w obwodzie tego relais, moze by¢ okreslona weditug prawidta:

wartos¢ pradu przy przytaczeniu do jakichkolwiekbadz
dwuch punktéw dowolnej sieci rowna sie wartosci tego
napiecia, jakie byto do przytgczenia, mniej to napiecie,
ktore jest dotaczone, dzielone przez petng opornosé¢ ob-
wodu powstajgcego pradu.

Przytagczone napiecie bedzie v — 2e.
Ro6znica napieé¢: v] — v-\-2e ~ v — 21xRs— v -\- 2e —
20R,

= 26— 21, R =2e —
vt 2RH+ 2 R ,+ Ra

Opornos$¢ obwodu dla powstajgcego pradu:

+ 2* - W  + *«>
" 2RK-L-2R, xRt

Wartos¢ pradu w obwodzie polaryzowanego relais:

2VR,,
2e
2R, + 2R, + Ra

P 2RV 2R'I*R'+ R')
“ p 2/n-f2Rt+ R,

2e(2Rs+ 2R, + Rtl)-2 Vv R s

U
2 ( 2Rs+ 2Rt+ R, )-f-2Rs(2R,+ Ra) (



Przyktad. R, — 10012, Rs= 150ii; 2R,+ R, = p, tym-
czasem traktowane jako zmienne; «= 24i>;, e— 2o0.

4(300 + p) — 7200
>  200(300+ P)+300p

Dla Ip= O to jest dla warunku, zeby przez polaryzowane relais
nie przeptywat zaden prad, bedzie:

1200+ 4p— 7200=0.
p= 1500a.

Stad wniosek: dla wartosci p, mniejszych niz 150012, prad
bedzie ptynal przez polaryzowane relais w kierunku ujemnym:
dla wartosci p, wiekszych niz 1500 12 prad bedzie ptynat w kie-
runku dodatnim.

Wartos¢ pradu dla dziatania polaryzowanego relais pewnej
okreslonej konstrukcji, moze by¢ okreslona weditug wzoru:

_k.P_
IZ*H

gdzie k jest pewien spoétczynnik, réwny okoto 4, a /*-cisSnienie
kontaktow w gramach; dla P=10 gram. bedzie:

4 = 2,83 m4.
1200

Szukajgc dla omawianej wartosci pradu odpowiednig war-
tos¢ p, otrzymuje sie dla kierunku dodatniego:

4(300+ p) 7200
200(300+ p)+ 300p~ UUUSd’

4p _ 6000= 169+ 1,415p;
p= 239012.

To samo dla kierunku ujemnego:

4(300+ ?)- 7200 _ nnn9fi~.
200(300+ p)+ 300p-~ ’ -
4p— 6000= — 169 — 1,415p;

p= 1075ii



Aparat telefoniczny zawiera mikrofon, opornos¢ ktérego jest
zmienng; przy S$redniej opornosci 200 li moze sie waha¢ w grani-
cach od 100 do 400 -i; #tacznie z telefoniczng cewka indukcyjna,
opornos$¢ aparatu moze sie waha¢ w granicach od 200 do 5009.

Przy R:= 5002 opornosc¢ linii, przy ktérej dana translacja
bedzie pracowata z cisnieniem kontaktéw 10 gram. bedzie:

2R, = 1075 — 500= 575Q; R, = 28812

Analogicznie najmniejsza opornosc¢ linij, przy ktérej odwrotny
prad bedzie miat odpowiednia wartos¢, bedzie:

2R, = 23909, /?,= 1195 U.

Na podstawie powyzszego otrzymuje sig, ze réznicowa trans-
lacja dla swej pracy nie wymaga zupeinej przerwy w petli abo-
nenta: dostatecznem jest tylko zwiekszy¢ te opornos$¢ do pewnej
okreslonej wartosci. Cecha ta pozwala zrealizowac¢ prawiditowe
impulsowanie przy wzglednie niskiej izolacji petli abonenta. Ta
sama cecha pozwala niezupetnie przerywa¢ w tarczy abonen-
ta prad, lecz tylko zmniejsza¢ jego wartos$¢, naprzykiad, przez
wigczenie rownolegle do przerywajacych kontaktéw' dostatecznej
opornosci.

Ro6znicowa translacja wedtug omawianego schematu, pracujgc
na zasadzie zmiany kierunkdéw pradu, powtarza doktadnie w cza-
sie impulsy, nadawane przez abonenta.

Przy zupeinej przerwie w aparacie wartos¢ pradu w obwo-
dzie polaryzowanego relais bedzie:

6000

|-500

Polaryzowane relais bedzie naciska¢ na kontakt z silg
28 gram.
Przy bezposredniem zwarciu przy sznurowej linji wartos¢
pradu bedzie:
— 6000

60000 — 0,1 = 100 mA.

Jezeli dzielnik napiecia bedzie sie sktadat z 3 opornosci we-
diug rys. 1:
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1) r, normalnie 20 fi;
2) r.2 normalnie 200 fi;
3) r» normalnie 20 fi;
to wzOr pierwszy mozna napisac¢ tak:

/= 1 - (3)
+2R,-W h2A(27i0,+%]

Wzér 3 jest analogiczny do wzoru 1, o ile opornos$¢ polary-
zowanego relais zamieni¢ przez sume opornosci tego relais i kom-
binowang opornos¢ dzielnika napiecia.

Wyzej omowiony przykiad =z translacjg z dzielnikiem napie-

cia, o opornosci kombinowanej — 33,8 fi, da nastepujace

wartosci:
1) oporno$é pdla warunku P = 10 gram.
4p m6000 — a ftAooo .

233.3 (300'T p) + 300p e
4p_ 6000= 199+ 1,51p;

’

p= 2475 fi dla dodatniego kierunku pradu.

4 p— 6000 — _ nn0985e
233.3(300 + p) + 300p UUUZarf’
4p— 6000= — 199 — 1,51p;

p= 1050 fi dla ujemnego kierunku.
2) przy przerwie w aparacie:

r 4 p— 6000 4 .
= 70000 + 533,3p= 533,3“ ':

lp —

3) przy zwarciu na sznurowej linji:

r - - 2"B=8

Na rys. 5 uwidoczniony jest schemat zasadniczy translacji
réznicowej w technicznem wykonaniu dla trafiku od central auto-
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matycznych bezkondensatorowych, naprzykiad systemu Telefon-
aktiebolaget L. M. Ericsson typu O L 500 lub O L 550.

Trafik przewidziany jest jednokierunkowy, zapomocg jawnych
cyfr kierunkowych do dowolnej innej centrali automatycznej ze
stosunkiem przerw do zwaré¢ podczas impulsowania, pizyjetym
w automatycznych systemach LME, a mianowicie dla impulsu,
trwajgcego 100 ms przerwa 57,5x2,5 i zwarcie 42,5~t2,5 ms.

La *a

Ti2
Kys. 5.

Dla zwyktych aparatéw automatycznych, nie posiadajacych
rownolegtej opornosci do kontaktéw przerywajacych petle abo-
nenta, przewidziang jest opornos¢ 4000 Q, réwnolegle do obu
uzwojen polaryzowanego relais w celu pewniejszego przytrzymania
sznurowych, wzglednie linjowycti relais ktdre sa przytrzymywane
w stanie przyciggnietym przez prad, przechodzacy przez polaryzo-
wane relais; jezeli polaryzowane relais posiada znaczng samoin-
dukcje, to prad ustala sie diugo i relais mogtyby pusci¢; dodat-
kowa opornos$¢ przytrzymuje wskazane relais.

Dla dokiladnej pracy translacji pozadang jest wysoka samo-
indukcja sznurowych, wzglednie linjowych relais, i niska samo-
indukeja polaryzowanego relais: ekstraprady sznurowych relais
oddziatywujg korzystnie na prace polaryzowanego relais.

Poniewaz polaryzowane relais posiada wzglednie nieznaczng
samoindukcje, to w celu zmniejszenia ttumienia prgdéw rozmow-
nych relais jest wilgczone za uzwojeniami odpowiedniego trans-
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formatora. Przy obliczaniu pradéw wediug wzoréw 1lub 3, nalezy
oporno$¢ uzwojen tego transformatora uwzgledni¢, naprzykiad
dodajac do opornosci polaryzowanego relais.

Na rys. 6 uwidoczniony jest schemat takiej samej translacji
z dwoma dodatkowemi urzadzeniami:

1) indukcyjne impulsy, zjawiajgce sie cd przerw petli po-
zadanej centrali sga unicestwione przez tak zwane giliotynujgee
relais,

2) forma impulséw jest zmieniong, stosownie do systemu
pozadanej centrali; aparaty dajgce przerwe-zwarcie 57,5/42.5 mogag
prawidtowo pracowa¢ przez translacje do central z innym sto-
sunkiem w granicach od 75/25 do 30/70 przez wigczenie opornosci,
op6zniajacych puszczanie impulsujacego relais.

Rys. 7 przedstawia schemat translacji od central typu OL 500
lub OL 550 do centrali systemu Dietl’a.

Rys. 8 uwidacznia schemat translacji od central' 0X500 Ilub
OL 550 do systemu A B X firmy Siemens & Halske A- G.

Na rys. 9 wida¢ schemat translacji dla wspdétpracy miedzy
dwiema centralami OL 20.

Rys. 10 przedstawia schemat translacji od central typu OL 35,
0X500 lub OZ550 do centrali 0X20.

Przy potaczeniu dwuch central telefonicznych zapomoca linji,
pracujacej w obie strony, to jest od pierwszej do drugiej i od-
wrotnie, od drugiej do pierwszej centrali, egzystujg dwie mozli-
wosci :

1). linja jest dolaczonag do przetgcznika, ktory dla wycho-
dzacej rozmowy +#aczy ja z translacjg, a dla wchodzgcej z odpo-
wiednig przylgczeniowag aparatura,

2) linja zawsze przylgczona jest do tranlacji. przyczem u cen-
trali wychodzgacej rozmowy translacja pracuje jako sznurowa,
a u centrali wejsciowej rozmowy translacja pracuje jako linjowa.

Rys. 11 przedstawia schemat dwukierunkowej translacji mie-
dzy dwiema centralami O Z500.

Linja potgczeniowa podczas bezczynnosci jest zarowno z jed-
nej, jak i z drugiej strony stale przylagczona do linjowych relais,
obie za$ translacje wytaczone; z chwilg wcigcia sie u wyjsciowej
strony linjowe-relais zostajg przytagczone do translacji, a linja po-
taczeniowa przetgczona réwniez do translacji. U centrali pozadanej
linja potgczeniowa pozostaje przytaczonag do linjowych relais.

Dla translacyj dwukierunkowych egzystuje pewne niebezpie-
czenstwo jednoczesnego wziecia sie dwuch abonentéw z dwuch
przeciwnych stron. Dla omawianej centrali alarm jest urzadzony



I

Ve

a
&



16

-u-ﬁ

nr
TT -

20

Tl
cr

Rys. 9.



VR

ER

KR

PR

GK,

GK,

GK3

Rys. 10.

QR

GK4

RR

TR,

TR,

HR



Kys. li.

88

17



18

w ten sposob, ze w chwili, gdy register, przez posrednictwo
wspélnych relais, nacechuje translacyjna przytagczeniowg apara-
ture, to jednoczes$nie ten sam prad uruchomi alarmowe relais AR,
ktore wigczy translacje; translacja, ze swej strony, zaraz zajmie
przytaczeniowg aparature pozadanej centrali. Moze sie jednak zda-
rzy¢, ze akurat w tej samej chwili ktorykolwiek z abonentéw
pozadanej centrali wybierze potgczenie miedzystacyjne. Linjowe
registrujace relais 501 C bedzie aktywne i linjowe prébne (perlu-
strujgce) 501 A bedzie prébowato w polu wielokrotnem po prze-
wodzie szukacza Ld na linje sznurowg alarmujgcego abonenta; po
znalezieniu relais 501 A przyciagnie i niepozadane potaczenie z prze-
ciwnych stron (wrogie potaczenie) miato by miejsce. Dla uniknie-
cia omoéwionego wrogiego potgczenia, przewidziane jest blokujace
relais BR; relais to jest wilgczone pomiedzy jednem uzwojeniem
linjowego alarmowego relais. odtgczonego w tym specjalnym wy-
padku od bieguna dodatniego, i biegunem dodatnim. Do chwili,
poki probne relais 501A nie przyciggnie, bedzie czynne B R
i przerwie zapomocg swego wylacznika obwdéd registrujgcego
relais 501 C, ktére nie bedzie w stanie przyciaggna¢. W konsek-
wencji: a) alarmujgcy abonent otrzyma sygnat zajetosci linji po-
taczeniowej, b) prébne relais bedzie préobowato po przewodzie Lc
szukacza na swobodng linje sznurowg z registrem; po znalezieniu
501 A potaczy linje potaczeniowg do tej sznurowej linji 0) wrogie
potaczenie zostato uniknieto, dzieki uprzywilejowaniu wejsciowej
rozmowy przed wychodzaca.

Dla linji potgczeniowej o duzej opornosci, mozna wiaczy¢
dodatkowg baterje miedzy punktami 1 i 2.

Translacja wediug omoéwionego schematu taczy dwie rézne
baterje dwuch central, przez uzwojenia alarmowych linjowyeh
relais, miedzy sobg. Stad wynika: a) ogélna mozliwo$¢ zastosowa-
nia dla central z baterjg o jednakowem nominalnem napieciu,
b) réznice napie¢ obu baterji wywotujg odpowiedni prad wyrow-
nawczy, wartos¢ ktérego musi by¢ dostatecznie malg, aby nie
wywotaé wrogich sygnatow, c) przewody Fa2 i Fb 2 nie moga
by¢ splatane d) przy nieuziemionych baterjach zjawienie sie, przez
uszkodzenie, ziemi w sieci jednej centrali przerzuca sie na sieé
drugiej centrali.

Omoéwione niedogodnosci dajg sie unikng¢ przez zastosowanie
takich schematow, przy ktorych rézne baterje nie tgczg sie mie-
dzy soba, linja potgczeniowa za$ podczas bezczynnosci zawiera
tylko aparature alarmowa, a podczas pracy jest tylko jednostronnie,
raz w jedna, drugi raz w druga strone, przylgczana badz do jed-
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nej, badz do drugiej centrali; z drugiej strony linji potgczeniowej
powinna by¢ przytaczona w odpowiedniej chwili translacja, ana-
logicznie, jak dla ruchu jednokierunkowego. Zrealizowa¢ odpo-
wiednie schematy mozna zapomocag

pradow alarmowych jednokierunko-

wych lub zmiennych. Og6lng zasade

alarméw zapomocag pradéw jedno-

kierunkowych wyjasnia rys- 12; sys- cc
tem alarmoéw zapomoca pradow

zmiennych daje prostszag kontrole

pewnych juz uskutecznionych pota-

czen Realizacja omoéwionej kontroli - #

jest rézna dla roéoznych systemow
central automatycznych i powinna
by¢ odpowiednio dostosowana. Dla
czesto spotykanego systemu perio-
dycznego dzwonienia z zatrzymywa-
niem tego- przebiegu przez utworze-
nie obwodu dla pradu jednokierun-
kowego, wskazana jest ogo6lna za-
sada na rys. 13. Przy nadawaniu
pradu zmiennego tworzy sie obwdd
01: uzwojenie transformatora,
QR1 SR w linja, SR2", KR2'\
kondensator, WR2, KR2d, SR2d,
linja powrotna, SR le,—i dalej
przez baterje do-)-. Pod wptywem
pradu zmiennego, relais WR2, wi-
bruje, natomiast relais QR 1, jako
op6éznione, nie reaguje na prad
zmienny. Przy wibrowaniu relais
W R 2, w chwilach, kiedy ono jest
przyciagniete, tworzy sie obwaod
02;+4, VR2, WR2",— : po kilku
zwarciach kontaktu WR 2”7 relais
VR 2 przyciaggnie i bedzie stale
przytrzymywacé z powodu opoéznio-
nego dziatania. Po przyciagnieciu
relais VR 2 kondensator zostanie
zwarty, i prad jednokierunkowy przeptynie wedtug obwodu
03 : + , uzwojenie transformatora, QR 1, SRA*, linja, 5 R 2h,
KR2b, VR2", WR 2 KR2d, SR 2", linja powrotna, SRA'-,

tHt- >

Rys. 12,
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22
23
24
25

26
27

28

po
po
po
po
po
po
PO

po

po
po

po

po
po

30

30
200
230
240
260
270

30

80
230
260
460
490
520

50

200
230

200

200
230

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

ms

Tablica do rys. 14.
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14
15
16
17
18
19
20
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22

23
24
25

po
po
po

po
po
po
po
po
po

po

po
po
po
po
po

po

30 ms
60 ms
80 ms

50 ms
100 ms

30 ms
60 ms
90 ms
200 ms
400 ms

30 ms
60 ms

Tablica do rys. 15.

E PA EEAATTTTLLL

WR V V

/ H N i

A B AR IJ

1

+ + +

+

+ — +
+ + — +
+ + — +
+ + — =uf

+ — -f

!

+ + — 1
+ g — -

+ +
+ + +
+ + -f
+ + +
+ —  -h
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— : relais W R 2 przyciagga na state. Po przyciggnieciu re-
lais VR2, zostal utworzony obwéd 04 : Si2, KR 2,
WR2", VR 2b,— : po6ki relais WR 2 wibruje, prad tego obwodu
z powodu dziatania satnoindukcji Si2 nie moze uruchomié relais
K R 2; kiedy jednak relais 1V/?2 przyciggnie, pod wptywem pradu
obwodu 3 na state, to, po pewnym czasie, przyciagnie relais KR 2.
Czas ten powinien by¢ tak obliczony, zeby nie bylo zadnej wat-
pliwosci, ze juz przedtem zadziata relais QR\ i przerwie per-
iodyczne dzwonienie. Chwila przyciggniecia relais VR 2 odpowiada
podniesieniu mikrotelefonu (odpowiedzi) pozgdanego abonenta
Czas przyciggania QR 1 bywa okoto 60 milisekund; dla za-
bezpieczenia technicznej pewnosci procesu K R2 powinno pra-
cowac nie wczesniej, niz 200 milisekund po zamknieciu obwodu
pradu.

Schemat dwustronnej translacji od centrali OL 22 uwido-
czniony jest na rys. 14; oznaczenia:

RC — relais w Lc — przewodzie, wigczone pomiedzy pole
wielokrotne szukacza i wybieracza. Wiaczona réwno-
legle do RC opornos$é¢ ?'4 przyspiesza dziatanie prob-
nego relais;

RQ — kontrolujgce relais; czas przyciggania okoto 30 ms;
czas puszczania okoto 30 ms;
oznaczenie skrécone + 30 ms;

K B — wejsciowe relais na Lb — przewodzie; +30 ms;

E K — wejsciowe kontrolujgce relais; + 200 ms;

— wejsciowe pomocnicze relais wywotan; -[-50 — 200 ms;

E W wejsciowe wywotawcze relais; 4 30 ms;

A K — wyjsciowe kontrolujgce relais; -j-50 — 200 ms-,

A E wyjsciowe wiaczajace relais; =+ 30 ms;

PR — polaryzowane relais; +10 ms;

A 1 — wyjsciowe impulsujace relais; + 30 ms;

A V — wyjsciowe opo6znione relais; +50; i 200 ms;
A O wyjsciowe giljotynujgce relais; -~50 200 ms;
AH wyjsciowe pomocnicze relais; + 30 ms;

TTK termiczny kontakt czasowy; 20 sekund

Z drugiej strony linji polgczeniowej moze by¢ przytgczona
centrala automatyczna z translacjg, dopasowang do wzajemnej
wspotpracy.

W zatozeniu, ze alarm wychodzi od centrali OL 22, otrzyma
sie obwéd pradu przez RC; RC przyciagnie; skréot R C (-}-);
rzad 2 tablicy. Ol:-)-, RC”, AK*, A U", EKr, RQ, — :RQ{-\-)
rzgd 3. Obwdéd pradu zmiennego O2 : od centrali La, R . Fu,
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linja potaczeniowa, translacja z drugiej strony, linja powrotna,
RQ", Cr1, Lb. Zchwilg utworzenia sie obwodu dla pradu jedno-

kierunkowego w translacji pozadanej bedzie 03 : EK?, AFJ,
A K, R Q", Fb, linja, translacja, linja, Fa, RQ", La do ujemnego
bieguna w centrali. Odpowiednie relais w centrali przyciggnie
i przerwie perjodyczne dzwonienie.

04 : w centrali, Lb, Si 1, AK",

05:+, RC", AK", Si2 A, : po 200 ms A Ff+).

OH:+, AE A V", mAE (+). Kelais PR zostanie wig-

czone w schemat réznicowy i przestawi swag armature
na kontakt P R*.

07 :+, RC", AH, AH1, A Ea, A H {+).
08 : +, RC", AB, AH*,-
09:+, PR*, Al, — : Al (+) i zamyka petle od pozadanej

translacji wedtug

010 : Fa, Til Ti2 A/% QRe, Fb.

Przy impulsowaniu przez abonenta PR bedzie odpowiednio
przestawia¢ swag armature; A 1 powtarza impulsy od P R

W chwilach, kiedy A 1 podczas impulsowania puszcza swg
armature, tworzy sie obwéd 011 : +, AG AEL1. A", A G (+)
i zwiera wtérne uzwojenia Ti 1i Ti2

Jezeli abonent powiesi swo6j mikrotelefon, to PR przejdzie
na kontakt PR", Al ( ), AV ( ), AE(—) RC( )i AH( )

Przy rozmowie wejsciowej, prad zmienny uruchomi relais
EW:E W (+ )

012 :4- E V, E W*, TEV (+)
013 :+ ,EV, TTK*, EVe, EBc,

Kiedy translacja nadawcza witaczy sie, to petla ze strony linji
potaczeniowej zostanie pozbawiona pradu i relais E W, ktére
trzymato wedtug

014 : +, Fb, RQC AEe, EV\ EW, A//, Fa,

pusci i utworzy:

015 :+, EK, Si3 EVh EW", —:EK (+).

016 :+, EK*, RQ, "RQI+)

017 : + , EK", ER, RQ", Fb, linja, wtéorne uzwojenia Ti 1
1Ti2 w translacji, linja Fa, R Q*, La — w centrali:
EB (+). Obwéd O 13 zostal zaanulowany i EV ( ).
018 : + w centrali, Lb, Si 1l FB*. —: linjowe relais
pracuja.

E V trzyma sie wediug obwodu O 13; w razie, gdyby petla
nie utworzyta by sie, czyli EB nie przyciggnetoby, TTK wy-
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taczy po 20 sekundach obwéd przytrzymujacy E V. Ogrzewanie
TTK uskutecznia sie wediug obwodu 019:+, EK*, TTK,
TTK", EVC EBe,— -«

Przy sygnale skonczenia Eli (—).

Obwéd 020 : + , EK, E Bb, — zostaje zaanulowany i E K (—).
016 zaanulowany : R Q G—)m Schematy dwustronnych translacyj
miedzy centralami O L500 i OL 550 pokazane sg na rys. 15 i 16.
Schemat wigczenia jest uwidoczniony na rys 17.

Przy pracy tych translacyj waznein jest, aby zamkniecie
petli przez centrale alarmujacg byto uskutecznione przedtem, niz
linjowe relais w centrali pozgdanej beda oditgczone. W translacji
ze schematem wedtug rys. 14 omawiany proces uskuteczniony
byt przez obwdéd pomocniczy, anulowany w wypadku mylnego

Rys. 18.

uruchomienia przez wytgcznik termiczny, a mianowicie: przy

i EK(+), po utworzeniu sie petli w translacji alarmu-
jacej, powinno EB (+)- Po 20 sek. TTK przerwie O13i E V(—)
i E}{(—)m Schematy wedtug rys. 15 i 16 nie posiadajg termicznych
wytgcznikow i wspomniany proces jest uskuteczniany przez relais
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z op6znionem dziataniem Biorac pod uwage odpowiednig tablice
pracy relais w czasie, widaé, ze przy alarmie od O L 550 do 0X500
petla zostanie utworzong po 120 milisekundach od chwili, kiedy
LR i—); puszczenie LR nastgpi po 80 ms od chwili utworzenia
sie obwodu dla pradu jednokierunkowego w translacji wejsciowej
u OL 500, co ma miejsce w chwili kiedy, E V (-]-). Po utworzeniu
petli w translacji nadawczej u OL 550 relais E W u O L 500 zo-
stanie pozbawione pradu jednokierunkowego i pusci; TN zapra-
cuje i dotaczy linjowe relais do linji potaczeniowej: linjowe relais
501/? i pomocnicze TB powinno zapewni¢ przytrzymanie TN
predzej, niz EH {—); poniewaz EH pozostanie przyciaggniete okoto
400 ms po puszczeniu E W, to odliczajgc 30 ms na przyciggniecie
TN, pozostaje 370 ms dla pracy 501 B i TB : relais TB normal-
nie przyciggnie po 60 ms od czasu pracy TN; rezerwa 310 ms
jest dostateczng dla pewnosci dziatania.

Przy alarmie od OL500 do O L 550 relais E W jest przycia-
gniete podczas dzwonienia, trwajgcego okoto 1500 milisekund; po
90 ms zostanie utworzong petla u O L500. W translacji u OL 550
linjowe relais L A i TA beda przytagczone do petli okoto 300 ms:
rezerwa 240 ms zapewnia prawidiowe potgczenie.

2. Translacje samoindukcyjne.

Zasadniczy szemat pokazany jest na rys. 19.
Polaryzowane Ilub zwykte relais ma roéwnolegle wigczong
samoindukcje S/. Wedtug rys.' 20, przedstawiajgcego oscylogram,

PR si

Rys. 19.

wida¢, ze prad linjowy i, w chwili powstawania przejdzie gtéwnie
przez polaryzowane relais PR, o wzglednie duzej opornosci i matej
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samoindukcji; natomiast prad ustalony przejdzie w znacznej swej
czesci przez samoindukcje Si o matej opornosci. Przebieg wartosci
pradéw w czasie jest uwidoczniony w postaci krzywej i,, dla pola-

ltys. 20.

ryzowanego relais i iK dla samoindukcji. Przy przerwie pradu
linjowego ekstraprad samoindukcji przechodzi przez polaryzowane
relais w odwrotnym Kkierunku i przestawia odpowiednio armature

Si, Ti,
PB Cr TR
S»2 Ti, Cr,

Uys 21.

relais z kontaktu PR" na PRh Czescig ustalonego pradu linjo-
wego poloryzowane relais jest utrzymywane w stanie stabego
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namagnesowania, co moze by¢ wykorzystane dla pewnego usta-
wienia armatury na kontakcie PR".

Na rys. 21 uwidoczniony jest schemat jednokierunkowej trans-
lacji linjowej omawianego typu. Przy opornosci polaryzowanego
relais 2X50(H2, opornosci kazdej Si po 30012 i opornosci A=
= r, =300 12 przy baterji 24y taka translacja pracuje na linje
0 opornosci 2 X 300012, a wiec przy pradzie linjowym okoto 4nij4 .
to jest mniejszym, niz 5 mA, ktéra to wartos¢ zwykle dozwolong
bywa dla pupinizowanych linij.

Opornos¢ izolacji powinna byé nie mniejszg niz 1000012.

Na rys. 22 pokazany jest schemat dwustonnej translacji dla
cenlral O L 550, pracujacej u centrali wyjsciowej jako réznicowa
sznurowa, a u centrali wejsciowej jako samoindukcyjna linjowa.
W mys$l powyzszego potgczenie uskuteczniane jest przez dwie
translacje.

Schemat wilaczenia uwidoczniony jest na rys. 23

OL 550

Rys. 23.

Przy dtugich linjach o wielkiej opornosci i pojemnosci, jedno-

czesne wywotywanie pradem zmiennym i perlustracja pradem
jednokierunkowym sa nieco utrudnione i przez to zastosowany
jest uktad kolejnego dzwonienia i perlustracji w miedzyczasie.

Podczas pierwszego dzwonienia zjawia sie prad zmienny orl O L 500
na zacisku R /, przeptywa przez alarmowe relais AR i konden-
sator do ujemnego bieguna baterji; drugi zacisk generatora pradu
zmiennego jest stale potgczony z biegunem dodatnim baterji.
Pod wplywem pradu zmiennego, A R przycigga swag armature
i taczy prad zmienny na linje wedtug obwodu : przetwornica
wahadtowa, zacisk PW, AR1 TR'lL TN b Fa, linja, translacja, linja
powrotna, Fb, TNd TRt, AR", —, przez baterje do + .
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Kiedy pierwsze dzwonienie, wzglednie czas dzwonienia sie
zakonczy, AR pusci i perlustracja pradem jednokierunkowym
realizuje sic wedtug obwodu : -f-. AR", TR'1 TN h, Fa, linja,
translacja, linja powrotna, Fb, TN d, TRI, AK, — ; kontrolujgce
relais AK, o ile w wywolywanej translacji powstat obwéd dla
pradu jednokierunkowego, przycigga swg armature i zatrzymuje
dzwonienie przez utworzenie obwodu dla pradu jednokierunko-
wego : -K kontrolujace relais w centrali OL 550, R /, r, AK",—.
Po przyciagnieciu kontrolujgcego relais w centrali puszcza LR i,
posrednio, TR; linja przelgcza sie na samoindukcyjna translacje.

Podczas przyjmowania impulséw przez samoindukcyjng trans-
lacje przycigganie giljotynowego relais E G powinno by¢ usku-
tecznione przedtem, niz E | pusci, zeby uchroni¢ czute EP od
wpitywéw indukcyjnych pradéw w transformatorach 771 i Ti,.

3. Translacje pojemnos$ciowe.

Zasadniczy schemat uwidoczni¢ly jest na rys. 24; polary-
zowane relais PR wigczone jest w szereg z kondensatorem Cr,
przyczem oba te obiekty sa wigaczone rownolegle do opornosci r
Rys. 25 wskazuje oscylogram. Przy powstaniu pradu linjowego
ma miejsce pewien spadek napiecia na opornosci 4 Cr taduje
.sie; prad tadowania przeptywa prz- , PR i przestawia armature

na PR"- Przy zanikaniu pradu linjowego spadek napiecia na r
odpowiednio zmniejsza sie; Cr roztadowuje sie; prad roztadowa-
nia przestawia armature PR na PR'  Translacje tego typu im-

pulsuja prawidtowo przy bardzo niskiej izolacji linji.

Zamiast opornosci r, moze by¢ wilgczona samoindukcja Si
0 opornosci R omoéw i spoétezynniku samoindukcji i henrow
Rys. 2(56. .lezeli R jest dostatecznie duze, to, jak wiadomo, pra-
dow oscylacyjnych nie bedzie, a bedzie miato miejsce jedno do-
datkowe wahniecie pradu wedtug oscylogramu, wskazanego na
rys. 27.

Na rys. 28 uwidoczniony jest schemat translacji pojemnoscio-
wej od grupowego wybieracza centrali systemu Saline do centrali
() L500 Po wybraniu dwuch pierwszych cyfr wybieracz zacznie
sie obraca¢, bedac kontrolowanym przez register; w odpowiednimi
miejscu wybieracz zostanie zatrzymany i rozpocznie ruch pro-
mieniowy (radjaluy), szukajac pierwszej swobodnej linji do pojem-
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nosciowej translacji. Na rys. 29 pokaza- +

ny jest wuproszczony schemat Saline nj

w chwili, kiedy grupowy wybieracz zna-

lazt swobodng translacje. ac
g ¢

O01:rys. 29,-f, RS 3, G Wc, ic,
rys. 28, Lc, TC, r, — : 253 (+) i 7(7(+).

02 :rys-28,-f, PR", TIl, TC". -

— mTi (-(). ju
03 : petla dla OL500 : /'a, Ti 1

Ti2, 77", F6.

04 :+, TV, TV, — : 717 (+).

Kiedy alarmujacy abonent podczas
pierwszego impulsu da przerwe w swej
petli, to sznurowe kondensatory Cr 1
i Cr 2 beda sie tadowatly pragdem o kie-
runku od Z-a ku Lb, ktéry to prad,

przechodzac przez PR, przestawi arma-
ture na PR'L

05:+, PR, TV ,TG1,—:TO1(+)
06:+, P-fi", TP, TG2,-:TG2{~\~)

Jednoczes$nie bedzie anulowany 0 2
i TI(-); zalezy na tem, aby gitjotynu-
jace relais T G 1 przyciagneto predzej,
niz T 1 pusci: wtedy przerwy w obwodzie
petli do O L 500 nie beda miaty zadnego
wptywu na czute relais PR.

Po zamknieciu petli abonenta arma-
tura PR wréci na PR*\ T oddaje im-
pulsy, nadane przez abonenta do petli
Oi 500. Po skonczeniu serji impulséw
T 1 przyciaggnie i po pewnym czasie T G 2
pusci; prad petli O L 500 przejdzie przez

771 i Ti 2, lecz nie bedzie miat wpitywu — Q

na Pli, poniewaz TG1 jeszcze pracuje;

po pewnym czasie, dostatecznym aby rvs. 24
strumien magnetyczny w 77i i 772 od

pradu petli O L 500 ustalit sie, puszcza TG\.
Przy powieszeniu mikrotelefonu przez alarmujgcego, biegun
dodatni od R S 3 bedzie odjety; w konsekwencji pusci TC; 0 2
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anulowany; 03 anulowany i OL 500 otrzymuje SSg (sygnat skon-
czenia)

Jak wida¢, translacja zwolni sie od alarmujgcego abonenta,
a zatem w tem wykonaniu bedzie z jednostonnym S Sg; réwniez
nie posiada urzadzen do liczenia rozmoéw.

Schematy translacji z dwustonnym SSg i liczeniem rozméw',
sg wskazane na rys. 30 i 31. Zasada dwustonnego SSg i liczenia
rozmow moze by¢ dwojaka:

1) przez przemiane biegunéw w petli OL 500 po odpowiedzi

pozadanego abonenta,

2) przez przerwe w petli 0X500 po odpowiedzi pozadanego
abonenta.

Schemat wediug rys. 30 przewiduje przemiang biegunow,
a schemat wedtug rys. 31 przerwe.

Odpowiednio dp schematow wedtug rys. 30 i 31 réwniez
i przylgczenie OL 500, do ktérego przylaczonag jest linja potacze-
niowa miedzy Salme i Oi 500, musi mie¢ urzadzenia specjalne,
ktére odczujg, kiedy pozadany abonent odpowie.

Zasadniczy schemat takiego urzadzenia uwidoczniony jest na
rys. 32



Jezeli pozagdany abonent w centrali
O L 500 jest wolny, to.w polu wielokrot- ®
nera linji sznurowej, na ktérej stoi szu-
kacz alarmujgacego abonenta, w danym
wypadku szukacz przytaczenia do linji 3 .
potaczeniowej, przew6d Ld bedzie nace- -f
chowany wedtug obwodu : -}-, relais 510A,
styk w relais 534 B, styk w relais 503 A,
do przewodu L d. Nacechowanie to, jak u
wiadomo, jest konieczne, aby szukacz
pozadanego abonenta znalazt te samg
sznurowa linje, na ktorej przypadkowo
stoi szukacz alarmujgcego abonenta. Re-
lais 510A, o opornosci uzwojenia 30
omow. pracuje w obwodzie 12 woltow;
normalna perlustracja tworzy obwéd przez
300 omowe uzwojenie relais 501 A; gra-
nicg pracy relais 510 A bedzie prad o war-
tosci 15 m A; jezeli zatem u przytaczenia
alarmujacego dotgczy¢ pewne kontrolujace
relais L K, o opornosci uzwojenia 1500

12
omow, to wartos¢ pradu bedzie =

= 0,00785A — 7,85 m A, ktéry to prad
nie uruchomi 30 omowego relais 510=4,
lecz L K przyciggnie swg armature. L K
bedzie czynne wzglednie bardzo krétko
1 przez to koniecznem jest uruchomienie
pomocniczego relais L H, kontrolowanego
przez linjowe relais 501B. Relais LE
zmienia schemat przytgczenia w ten spo-
s6b, ze zasilanie petli alarmowej usku-
tecznia sie przez relais L U, a kontrola,
czy pozadany abonent odpowiedziat, przez
relais L Z, wlaczone réwnolegle do sa-

moidukcji sznurowej 503i?. Jezeli ", z3- C
dany abonent odpowie, to relais L Z przy-
ciggnie swag armature i albo przemieni Kys. 26.

bieguny w petli alarmujgcej wedtug rys. 32,
albo przerwie obwdéd prgdu jednokierunkowego, przez wilgczenie
w szereg kondensatora wedtug rys. 33.
m Jezeli linje do abonentéw centrali 0X500 sga o duzej opor-
3
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Rys. 27.

nosci, to zamiast relais L Z wiacza sie czute polaryzowane relais;
L Z moze wtedy pracowac¢, jako pomocnicze, sterowane przez
wspomniane polaryzowane relais. Opisane translacje sg trzyprze-
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wodowe ze strony Salme i dwuprzewodowe ze strony linji potgczenio-
wej; ustawienie tych translacyj przewidziane jest w centrali
wyjsciowej.
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Rys. 29.

Translacje wyjsciowe z linjo-
wego wybieracza, ustawione w cei.-
trali wyjsciowej, réwniez przewi-
i ziano sg jako trzyprzewodowe ze
strony Saline i dwuprzewodowe ze
strony linji potaczeniowej; ustawienie
tych translacyj przewidziane jest
w centrali wyjsciowej.

Translacje wyjsciowe z linjo-
wego wybieracza, ustawione w cen-
trali wyjsciowej, rowniez przewi-
dziane sg jako trzyprzewodowe ze
strony Salme i dwuprzewodowe ze
strony linji potaczeniowej, jezeli za-
stosowano system podwdjnych S Stj.
Przy pojedynczym SSg ze strony
alarmujacej centrali istnieje pewne
niebezpieczenstwo, ze w wypadku,
kiedy wywotywana centrala jeszcze
nie rozigczyta, a nowy alarm juz
jest, to ten ostatni moze zaja¢ nie-
oswobodzong linje sznurowg i przez
to nie otrzyma sie sygnalu zgtosze-
nia. W celu unikniecia omdéwionej
ewentualnosci powinno by¢ sygnali-
zowane do translacji, czy wywoty-
wana cen'rala juz oswobodzita przy-
taczenie; uskuteczni¢ le sygnalizacje
mozna badz przez linje dwuprzewo-
dowa, badz przez trzyprzewodowa.

Schemat translacji takiej jest
wskazany na rys. 34; obstuguje ona
trafik wyjsciowy od prywatnej cen-
trali Salme na 500 przytaczen do
duzej centrali miejskiej réwniez sy-
stemu Salme.

Podczas dzwonienia tworza sie
obwody:

01 :+, R V4, Lb1l TE",

TW, —:RV4A(+) i TW (+).
02:-K TW", TG, TCh,— :
TG (+).
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37



Z powodu aktywnosci R V4 przelacznik obwodéw SOS
przejdzie z pozycji 7 na 9, przyczem obwdd O 1 bedzie anulowany:
T W (—).

03:+ ,TE, T W", TG'L, — :TE (+).

o4 :+ , TE, TE", TC", —.

Po pewnym czasie, z powodu anulowania O2. relais TG (-).
O5:+, PR*, Tl, TEe. T (+).

Petla do alarmowanej centrali:

06: La2, 771, Ti2, 77", Lh2.

Wysokoomowe relais TK kontroluje, czy BR w centrali
alarmowanej jest pasywne; jezeli BR jeszcze nie puscito, TK
jest aktywne, odbiera minus od TC \ nie pozwala zajg¢ translacji.

W miejskich centralach nie zawsze dozwala sie na ustawie-
nie dodatkowej aparatury; w takich wypadkach koniecznem jest
ustawienie translacji przy prywatnej centrali.

Na rys. 35 uwidoczniony jest schemat translacji z linjowego
wybieracza Salme do centrali O L 500; linja, prowadzgca od Salme
do OL 500, jest zwyktg linja abonencka, z tg tylko réznica, ze
w centrali Salme w przytgczeniu do linji potgczeniowej izolowany
jest ujemny biegun, prowadzacy od /e, operacja la moze by¢
uskuteczniong przez witozenie ptytki izolacyjnej w styki relais
B R. Jezeli linja polaczeniowa ma pracowac, jako jednostronna, to
uktad bedzie wedtug rys. 42; zaciski 11 i 12 dotaczaja sie do linji
potaczeniowej; zaciski 13, 14, 2, 3, 4 i 6 pozostajg izolowane.

Jezeli linja potaczeniowa ma pracowaé¢ jako dwustronna, to
uktad bedzie wedtug rys. 39; zaciski 2, 3, 4 i 6 pozostajg izolowane.

Dla rozmowy wejsciowej, od Salme do OL 500, podczas
dzwonienia bedzie miatl miejsce obwdéd pradu:

01:+, RVA4, Fb, UR'1 11, EEr. EW, Si, — uziemionej ba-
terii: /?F4(+); EW (-]-).

02:+, EV, EW,

03:+, EV", EG1] EG 1(+).

04:+, EV, EG2 ~ :EG2(+).

Z powodu aktywnosci RV 4, nastepuje w Salme przetgczenie;
przewod Fa jest zasilany przez relais RV5 od dodatniego, a Fb
przez drugie uzwojenie RV 5 od ujemnego bieguna: 01 jest anu-
lowany i EW (—).

05 :+, EW", EV", EH, —:
06:+, EE, EH", - :FE(+).
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07: ziemia, ezyii , 1, EA wysokoomowe uzwojenie, EA
niskoomowe uzwojenie, 272, E Eh, 11, Uli'l, Fb,
RV 5 — :EA (-(-); RV5 z powodu wysokiej opornosci
EA pozostaje pasywne.

os8: f-, VP", EI, EA", EE", — EI (+).

09:+ , Elh EH", EH, — : przytrzymanie EH. Kiedy

EE (-(-), to 02 zostat anulowany i EV(—)\ po pewnym
czasie EG 2 i nastepnie EG 1 puszcza.

0 10: +, r, LP'23 IAJh Lal, TIli, 7/2, EI", Lb1, —
— L™ (+) i realizuje dotgczenie do OL 500.

Po zgtoszeniu sie 01. 500, alarmujacy abonent bedzie impul-
sowat wedtug katalogu OL 500, przyczem tylko prady tadunkowe
przez jeden kondensator i Fb beda odbierane przez EP; drugi
przewéd Fb przytrzymuje EA.

Po wybraniu przez OL 500 pozgdanego abonenta, przyciaggna
relais: LK, LH i LU; po odpowiedzi I.Z przestawi swag armatu-
re na LZ";

0 11: Az")5, ESI, — :ES 1(-(-) i izoluje EP od ziemi;
012: -h ES2, ESI", TES2{+);

0 7 przemienia sie na:

013 :ziemia, czyli +, ESIb, niskoomowe uzwojenie EA, Ti 2,
EEb 11, Uli', Fb. RV5, — : RF5 (-f). co powoduje
przetaczenie w Salme, przygotowujgce liczenie rozmowy.

Przy powieszeniu mikrotelefonu przez Zzgdanego abonenta
centrali OL500, EZ wraca na EZh, ES1i ES 2 puszczajg; pusz-
cza RV 5 i Salme otrzymuje sygnat, jakby abonent centrali OL 500
byt bezposrednio dotgczony do Salme.

ES2 ma za zadanie izolowa¢ EP od ziemi, zeby ochronic¢ je
od szkodliwych wplywéw pradéw sygnalizacyjnych przez Fb.

Translacja wedtug schematu, wskazanego na rys. 35, pozwala
abonentowi Salme wybiera¢ wielokrotnie wedtug katalogu OL 500;
o ile abonent OL 500 powiesit mikrotelefon: przy nadaniu jednego
impulsu OL 500 kasuje potgczenie i natychmiast realizuje nowe do
registru. Abonent Salme moze znowu wybiera¢. Taka dyspozy-
cja jest wskazana, zeby abonentowi Salme da¢ moznos$¢ poszukacd
abonenta OL 500, ktéory moze by¢ w Kkilku réznych miejscach.
Jednakze abonent Salme, przy omdéwionem urzadzeniu, maégtby
pomoéwi¢ z kilkoma abonentami OL 500, ale licznik jego poli-
czytby mu tylko jedna rozmowe; taka dyspozycja nie zgadza sie
z rodzajem taryf, przy ktérych optata jest uskuteczniang za kazdg
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rozmowe. Zeby daé abonentowi Saline mozno$é poszukania abo-
nenta, ale nie da¢ moznosci przeprowadzenia drugiej rozmowy,
mozna zastosowac urzgdzenie, wskazane na rys. 41.

W omawianym wypadku z catego kompletu aparatury po-
trzebne jest tylko relais E S 3; relais to przyciaggnie po pierwszej
odpowiedzi i przytrzyma sie przez 014 : -j-, ES3, ES3“, 4,
EE", — .

Relais to, przez E S 3", przerwie ziemie do wysokoomowego
uzwojenia £4 i z chwilg, kiedy abonent 01500 powiesi mikro-
telefon, EA pusci; przez to puszcza EI, EH i EE i skasujg po-
taczenie linji potaczeniowej do translacji. Po pewnym czasie pusci
E S 3 i umozliwi nowy alarm translaciji.

Rys. 36 przedstawia schemat wyjsciowej r6znicowej translacji
od O L 500 do Salme; relais UR przetacza linje potaczeniowa na
jedna albo na druga translacje.

Jakkolwiek izolowanie w centrali O L500 ujemnego bieguna
baterji w przytagczeniu do linji potgczeniowej nie nastrecza trud-
nosci, to jednakze sprawdzanie samej linji bedzie utrudnione; na-
przykiad: nie mozna ze zwykiego aparatu z kontrolnego gniazda
zaalarmowac¢ Salme. Zapomoca ukiadu]wedtug rys. 40 mozna nie
izolowaé¢ ujemnego bieguna baterji w przylgczeniu, a dotgczyc
translacje do normalnej abonenckiej linji.

rys. 36 rys. 38

rys.35 rys. 41 rys. 37

Rys. 4u.

Alarm ze strony Salme bedzie szedt, jak poprzednio; jednakze,
kiedy abonent Salme otrzymat zgtoszenie sie O L 500, to moze
zrezygnowac z dalszego wybierania i powiesi mikrotelefon. Trans-
lacja odczuje tg operacje tylko jako jeden impuls i chociaz Salme
roztgczy, to O Z-500 pozostanie, poniewaz EA bedzie przytrzymane
przez nieizolowany obecnie ujemny biegun baterji Salme. Po 30 sek.
O L500 przerzuci translacje z ekspedycji na linje sznurowa, ale
sznurowa linja zajmie sie niepotrzebnie i précz tego nastepny
alarm z Salme trafi na translacje, dotgczona do linji sznurowej,
a nie registru i przez to nie otrzyma sie sygnatu zgtoszenia. Przy



rys. 36 rys. 38

rys. 35 rys. 37

Rys. 43.

Rys. 45.
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powieszeniu mikrotelefonu podczas tego nieudatnego alarmu trans-
lacja sie oswobodzi, ale niedogodnos$ci powyzsze nie pozwalajag
na zastosowanie takiego urzadzenia. Dla unikniecia omoéwionych
nastepstw mozna zastosowaé urzadzenie weditug rys. 41.

Z chwilg alarmu z Salme powstang obwody:
O15:+,LQ, 6, LAe, — .LQ (+).
O16:+, LT, LQ",— :L T(+).

017:+, TTK, LT\ ES 3", 3, ES2°, —:

TTK zacznie ogrzewac sie. Jezeli pozadany abonent w prze-
ciagu 20 sek. nie zostanie wybrany Ilub nie odpowie, a wiec
i w razie zaniechania przez alarmujacego w dowolnej chwili dal-
szego wybierania powstanie obwod:

' 018:+,E53, TTK", LT", ES3«, 3, ES2\ - ES3 (+)
i przez to:
a) skasowane bedzie dalsze ogrzewanie sie TT K przez ES3d,
b) EA bedzie pozbawione polaczenia z ziemig (plus) i pusci;
w konsekwencji EI {—), EH(—) i E E (—).

Relais LQ i L T maja za zadanie skasowa¢ potaczenie
w Oi 500, o ile pozgdany abonent nie odpowie lub jest zajety.
Podczas potaczenia do O L 500 miaty miejsce obwody:

019:+, /,Q, 6, LAc,— :L Q(+).

020:+, LT,LQ“ 4 EEL - :L T(+).

Po wybraniu L A bed/.ie pozbawione przytrzymania w ekspe-
dycji; z chwilg, kiedy abonent Salme powiesi mikrotelefon, trans-
lacja odcuije to jako jeden impuls; LA i LQ powtdérza ten im-
puls. OL 500 zwolni sie. Nowy alarm ze strony translacji bidzie
uniemozliwiony, poniewaz E S 3 przyciggnie wedtug 021 : + , ES 3,
LT", LQh, 4 EE", —.

Kiedy EE stanie sie pasywne, to po pewnym czasie pusci
rowniez E S 3.
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Relais ES 4 przeznaczone jest dla dwustronnego SSff. Bez
tego relais, gdy abonent OL 500 potozy mikrotelefon, pusci réow-
niez relais EA, a zatem EIl i OL500 otrzyma dwustronny SSg
i skasuje potaczenie. Przy zastosowaniu relais ES 4 po odpowie-
dzi abonenta OL 500 powstang obwody:

022:+, £S4, ES3C,— :E 54 (+).

023:-f', ESA", Si, Lb. LA, — : LA bedzie przytrzymane
i ponowne przyciagniecie E A dotgczy translacje do pozgdanego
aparatu. Relais ES 4 nie pozwoli réwniez abonentowi Salme dn-
iej impulsowaé: po pierwszej odpowiedzi abonent Salme nie moze
jednym impulsem skasowac¢ potgczenia i dosta¢ sie znowu do re-
gistru tylko trafi do aparatu, z ktorym juz rozmawiat.

Uproszczony schemat omawianej translacji pokazany jest na
rys. 43.

Mozna réwniez impulsowaé przez oba przewody; przy duzych
wartosciach Cr'2 i r wedlug rys. 44, proces idzie prawidiowo,
przyczem wykluczony jest wptyw pradéw ziemnych na relais E P.

Zastosowanie czutego relais EP zmusza zachowaé ostroznosg,
aby niepowotane impulsy nie wywotaty wrogich sygnatéow; ua-
przyktad przy liczeniu rozméw w translacjach, ustawionych u lin-
jowego wybieracza w centrali Salme, nalezy przy systemie wska-
zanym na rys. 45 zastosowaé¢ dodatkowe opézniajace relais TZ
ktére, po przerwaniu pragdu w Si przez TZ2. nie odrazu, lecz
dopiero po pewnym czasie, dotgczy PR, kiedy proces elektryczny
w linji sie ustalit i przez to szkodliwe wptywy zostaty technicznie
anulowane. Poniewaz przewody Fu i Fh nie moga by¢ splatane
to, w razie przetgczenia na sieci, nalezy zastosowac reczne lub
automatyczne ponowne przetgczenie tak, aby przewody zawsze
trafity na swoje miejsca.

4. Translacje indukcyjne.

Schemat aparatury nadawczej uwidoczniony jest na rys. 45i 47.

Fa

Fb

Si SR Tr
Rys. 46.
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Oscylogram pradéw ip i is w zatozeniu, ze relais SR naj-
przéd przyciggnie, a dopiero potem bedzie dolgczona baterja do
samoindukcji Si, uwidoczniony jest na rys. 48; wtdérne uzwojenie
transformatora Tr jest obcigzone bezindukcyjna i bezpojemnoscio-
wg opornoscig.

Si SR Tr
Rys. 47.

Wedtug oscylogramu relais SR przyciggneto podczas czter-
dziestej msek.; po dodatkowych 60 msek. zostata dotgczong
baterja do Si; w konsekwencji zjawit sie jeden dodatni impuls
pradu ;s traktowa¢ go nalezy, jako zamykajgcy za posrednictwem
armatury polaryzowanego odbiorczego relais petle pozadanej cen-
trali. Po pewnym czasie, w omawianym przyktadzie podczas
220-ej msek. relais SR pusci; prad i p w pierwotnein uzwojeniu
z fewnej wartosci ujemnej przyjmie taka samg warto$s¢ dodatnig;
w konsekwencji powstanie pewien impuls ujemny pradu is o war-
tosci przyblizenie podwdéjnej, niz pierwszy impuls dodatni.

Dalej nastepuja trzy impulsy relais SR: oscylogram wskazu-
je, ze polaryzowane relais bedzie prawidtowo impulsowato; réwniez
prawidtowy bedzie impuls podczas puszczania SR; natomiast od-
taczenie baterji od Si, przy puszczonem relais SR, wywotuje
dodatni, a wiec zamykajacy petle, impuls, ktéry znowu, po danym
juz SS g, da mylny ASg.

Préocz tego widac¢. ze pierwszy alarmujacy impuls bedzie
miatl warto$¢ dwa razy mniejsza, niz nastepne impulsy.

Omowione niedogodnosci usuwa schemat wedtug rys. 49.

Oznaczenia:
VR relais kontrolujgce -1-50 msek. 200 msek.
IR relais impulsujgce 4- 30 msek-
SR relais nadawcze + 30 msek.
GR relais giljotynujgce -)- 150 msek. — 200 msek.

Proces wiaczenia pokazany jest na rys. 50.
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Rys. 48.
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Pierwszy maty impuls jest obecnie ujemny, a zatem pod jego
wptywem polaryzowane relais przerwie petlg; ten stan miatjednak

S B

Kys. 49.

miejsce juz przedtem i dlatego pod wpitywem matego ujemnego
impulsu polaryzowane relais tylko mocniej przycisnie armature



wifi

do kontaktu, na ktéorym ta armatura juz stata; drugi impuls, do-
datni, jest duzy i alarm bedzie realizowany silnym pradem.

Proces impulsowania nie rézni sie od procesu, pokazanego
na rys. -18
ii
+ —_—
+ lit
SR
+ VK
R
o) 100 200 300 400 500 iiisek

Rys. 50.
Proces rozilgczenia, SSg, jest pokazany na rys. 51; widac,
ze mylny alarmujgacy maty impuls zostat zabity przez giljotynujgce

relais; ostatnim jest obecnie duzy, ujemny, a wiec przerywajacy

petle impuls; SSg bedzie realizowany silnym pradem.
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Dla gilotynowania szkodliwych impulséw mozna wykorzystacé
kombinacje pasywnosci obu relais Fi? i SR; przy takiej dyspo-

0 -—-
————— H
R S
SR
+>
VH
GR
(0] 100 200 300 400 500 msek

Rys. 51.
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zycji bedzie zabity i pierwszy maly ujemny impuls; schemat jest
uwidoczniony na rys. 52.

cr >

Rys. 52.

Kombinujagc schematy 51 i 52 mozna pierwszy maty impuls
zabi¢ w pierwotnem, a ostatni we wtérnem uzwojeniu transfor-
matora; schemat pokazany jest na rys. 53.
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Dla transformatorow ze wzglednie malg opornoscia magne-
tyczng proces przebiega nieco odmiennie, niz to jest pokazane na






rys. 48; oscylogram jednego impulsu jest
pokazany dla omawianych warunkéw na
rys. 54; przerwa pradu, podczas 108 msek. ,
daje bardzo staby ujemny impuls.

Okoliczno$¢ powyzsza ma znaczenie
techniczne, poniewaz umozliwia wielokro-
tne transformowanie indukcyjnych impul-
sOw przez szereg transformatordw, przy-
czern, impulsy te z techniczng doktadno-
$cig moga by¢ traktowane, jako jednokie-
runkowe.

Oscylogram dla pradow, weditug sche-
matu rys. 55, uwidoczniony jest na rys.
56; miedzy transformatorami rozumiane
sa linje telefoniczne o witasnosciach blis-
kich do spotykanych w praktyce. Jak
widac¢ z oscylogramu, ujemny impuls prg-
du is miedzy 60-tg i 90-tg msek. ma war-
tos¢ tak malg, ze nawet przy malych
sitach koercyjnych w odbiorczem polary-
zowanem relais, lezy poza granica czutosci
lego relais.

Zastosowanie indukcyjnych translacyj
pomyslane jest dla linij dalekosieznych,
fantoinowanych Ilub simulfanizowanych,
przyczem dwustronno$¢ zasadniczo po-
winna by¢ przewidziana; dwustronnosé
w danym wypadku nalezy rozumieé nie-
tylko jako mozno$¢ nadawania induk-
cyjnych impulséw w obie strony, raz
w jednag, a drugi raz w druga strone, ale
rowniez jako moznos¢ w kazdej chwili
pa nadaniu indukcyjnego impulsu, réow-
niez odbioru indukcyjnego impulsu. Dys-
pozycja taka jest konieczng, poniewaz,
précz samego impulsowania, jeszcze trzeba
przesygnalizowa¢ caty szereg danych, jak
naprzyktad :

a) wartos¢ strefy;

b) sygnaly zgtoszen dalszych central;

c) sygnat zajetosci lub nie, pozadane-

go abonenta;

d) sygnat odpowiedzi i, w konsekwen-

cji, liczenie rozmoéw;

V W

MA

Rys. 51

51
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Mesw  @x

e) jedno — lub dwustronne S Sg;

f) sygnaty uprzywilejowanych rozmoéw miedzymiastowych i zwig-
zane z niemi sygnaly przymusowego roztgczenia;

g) sygnaty uszkodzen.

+ | o] + | c + | = +

Rys. 56.
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Nie bez znaczenia sa roéwniez: konieczno$¢ anulowania
mylnych, przypadkowych, sygnatéw od postronnych wptywow
i mozliwosé¢, przy systemach wybierania zapoinoca skrytych Kkie-
runkowych cyfr, dalszego impulsowania zapomoca jawnych Kkie-
runkowych cyfr.

Omowione koniecznosci wymagajg nieraz bardzo szybkich
przebiegdéw; proces giljotynowania musi trwac¢ tak dtugo, az szkod-
liwy impuls zamrze: w opisanych urzadzeniach moze zbraknac
czasu na giljotynowanie. Niedogodnos$ci tej mozna unikng¢ za-
pomoca kilku urzadzen. Jedno z nich polega na zastosowaniu
dwuch transformatoréw, z ktérych w danej chwili tylko jeden jest
czynny; po nadaniu impulsu nalezy giljotynowac¢: pierwszy trans-
formator jest giljotynowany, ale drugi w tej samej chwili sie wig-
cza do pracy, pierwszy za$ spokojnie zabija szkodliwe impulsy.
Przy nastepnem giljotynowaniu drugiego transformatora znowu
do pracy wiacza sie pierwszy i tak dalej. Jako przykiad uwi-
doczniony jest na rys. 57, 58 i 59 schemat dwustronnej translacji
indukcyjnej miedzy dwiema centralami OL 1000, stanowigcemi
czesc¢ sieci telefonicznej. Linje potaczeniowe sa rozumiane jako
fantomowane.

Oznaczenia:

AR kontrolujgce relais na Lc alarmowanej translacji;
+ 100 ms.

A C pomocnicze relais do AR; + 50 — 30 ms.
nadawcze relais dla S Sg; + 50— 200 ms-

A'S pomocnicze relais dla AQ; -{-50 — 200 ms-

A A zasilajgce relais alarmowanej translacji; + 30 ms.

Al impulsrelais alarmowanej translacji; + 30 ms.

A V kontrolujgce alarmowe relais; +50 — 200ms.

AT nadawcze relais dla ASg; +400 — 200 ms.

P P polaryzowane relais pozgdanej centrali; +10 ms.

PS przyjmu gce sygnal odpowiedzi pozgadanego abo-
nenta; +50 — 200 ms-

PR przyjmujace sygnat dzwonienia; + 200 ms-

TTK termiczny kontakt; + 30 sekund.

FAy relais mylnych alarméw; + 30 ms.

P V kontrolujace przyjmujgce relais; + 50— 200 ms.

P przyjmujace impulsrelais; + 30 ms.

ORI giljotynujace relais; +50 — 200 ms.

SRi nadawcze relais; + 30 ms.

S (I przetaczajace relais na odbiér Ilub nadawanie;
+ 40 ms.



M P odbiorcze polaryzowane relais; +10 ms.
SR-, nadawcze relais; + 30 ms.
SRi nadawcze relais; + 30 ms.
SRX nadawcze relais; + 30 ms.
FA., relais mylnych alarméw; + 30 ms.
GR., giljotynujace relais; -f- 30 — 40 ms.
GK\ relais, liczace serje nadawan; + 30 ms.
GKe relais, liczace serje nadawan; +30 ms.
Schemat wigczenia — wedtug rys. 60.
Stan relais w spoczynku — wedtug rzedu 1 tabl. | do rys. 60.
Z chwilg, kiedy OL 1000 zaalarmuje, o ile translacja jest
wolng, przeptynie prad od zacisku LK 1, AR, AS", PVo, do za-
cisku L K2 od centrali i relais A R przyciagnie; rzad 2 tabl. | do rys. 60.

O 1:--,AC AR",—:AC(+); rzad 3, (/ad 3).

O 2:4-, AC% AAG601 AI", Til La, OL 1000, Lb, Ti2,
Al'l, AA 602, AC',~: AA (+); rd 4 (rzad 4).

O 3:+, AQ, ACI,— :AQ (+); +rf5.

O 4: SR 4, AT", AAc,— :SR4 (+); rd6.

O 5:+, AV, AA", — A K(+); rd 7.

0 6:+, PR", SU, SRA", — :SU(+); rd 8.

O 7:+, AS, AQ", —:AS(+); rd 8.

O 8:+, GR2, SU", —:GR2(+); rd 9.

O 9:+, AC", GK?2", GK 1 300, sU", - :GKI (+); rd?9.

010:+, GR 1 SUd, —:GR 1(+); rd 10.

011:+, Si3, AT, AV",— A 7,(+); rd 1L
Przez i2 '(+)04 anulowany i SR4 (—); rd 12.
Przez SR+ (—) O6'.anulowany i S U (—); raf 13.

012: +, ACb,GK 1", GK2 300, 517*, —; G/f2(+); fr/14

Przez SU (-) 08 anulowany i GR 2 (—); rd 15
Przez St/(—) O 10 anulowany i podczas 780-ej mili-
sekundy GR \ pusci.
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202
203
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205
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207
208
209
210
211
212
213
214
215
216
217
218
219
220
221
222
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223
224
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228
229
230
231
232
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234
235
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239
240
241
242
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540 n/s
550 W
580
630 W

30 ms
60 ,,
70
20
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150 n
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180 .,
190 ,
220
250 »
280
320
350
360
520
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120 ms
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290
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Tablica I do rys. 60.
AV PP PR PV GR, SU SR, SR4 GR, GK,
Al AT PS FA]j Pl SR, SR, FA2 GK,
- * ———
a
a 013
+ a 014
« + - a
a R a 018
b + 4+ + a 4 0 T
* L S 4 4 a + 020
i> + - {- - + a+ + 021
0 4 4 -+ a + + + 022-f
a - + + o+ 024
a --h + f 4 018
& h + +
a + - + + o+ 019
a 4+ - + +
a + H— 4 4 021
a - *+ * + +
a - - + + +
[ + 4
a - - - + +
a - — - 4 + 4
a — 7 -+ o+
b T — a — — - 4 4
a — — -+ 4+
6 - b " -+ 4+
b e b — — — — -+ -
b + e b — — — -+ o+
6 + a - 4 +
b 4 4 - a — - — g4
b 4 4 e b — — — - 4 4
b S S — b = - 4 4
b N — b — — — — - H
b + o a — — -+ o+
b 4 + - a — — - 4 4
a H— }-------- — a —— — - 4 4
« + + - + - a -— - — _ * 4
G + + - + - a B - 4
« + + - + + @a 4'___ - + 4
« + + - + 4-a 4-+ - - f +
« 4 + - + + a + + - 4 r
« + + + + 4~ a + -f-+ 4 -- +
« + + + 4-+ a 4-4-+ 4- - + 026
« + + + + + ~ &+ + 4+ 4 - 4-
a + + + 4 -
1 a + + 4- 7T
a + + o+ s - a + + 4+ T
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47 240

254 570
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49 610,

51
52

30 ms
60,
53 70,
54 90,
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58 230»
59 260,
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6l 320,
62 360,
63 390,
64 400,
65 440,
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67 600,
68 640,

69 670,
70 680,
71 800,,
72 840,,

d

-
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Tablica Il do rys. 60.
AR AQ AA AV PP PR PV GRI SU SR, SR, GR, GIL
AC AS Al AT PS FA, PI SR, MP SR, FA, GKt
+ + -+ + + + + e € ===
+ + + + -h+ + + «
H-hH-EFi—h-h a
+ + -++ + + + + b —
o N T T — h + 1>
————— +b 4------—-—-b 4" -——3—h 1
I T S f L _ 6 }--—---------- f- -
B o T SJ———— + + -+ +' >+ f~
© 4 A mmmmmmmeeee h + -+ +Db + b
* o+ + + 4+ 4+ -+ + H t - + + + -
+ + - b b 4" + b + + + -h+ + -
I T S b + + + * + + + + + + -
---------- + 4+ Db + -6 + 4-+ + + + -
------------- Y p———; 4ot b — f-4- 4- 4—
- - T -f—— — 4- 4- — 4~ b — — 4-4-4—} —
——————————— b H------m-1- + - + b - 4-+ -
1-4 + A% b - f 4- 4—-
f 4 4- 4 b K4-4-4-
----------- f + e e g - p -+ +
b H 4 bb b +
b 4 | -b b - b
b + - 4-b - b- 4-
1 4 b 4 b
———= -—} F-------- b i
———————————————————————————— — f b
—— - 4 -
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250
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254
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256
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260
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50 ms
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290 W
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450 y
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510
540 v
570 u
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640 v
650
810 =~

440 ms
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a
— a
— a
f a
+ a
+ a
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-f a
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— a
— b
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b
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Za pomocag wyzZej opisanego procesu zostat wystany maty
ujemny impuls wedtug rys. 61 i duzy dodatni impuls wedtug
rys. 62; przebieg w czasie wedtug rys. 63.

Rys. 63.

Impulsy te dojdg do pozadanej translacji; maty ujemny im-
puls przycisnie armature do M P 1, na ktérem to relais stoi, a duzy

dodatni przestawi na M P ", wedtug rzedu 201, tabl. Il do rys. 60.
013: -f, MP", PI, AC", — : P11 (+); rd202.
oO14:+, PV, P21, — PV (+) :rd203.

Podczas 580-ej milisekundy nadawany dodatni impuls jest
giljotynowany wedtug obwodu O 15 :Fa, GR 2h, SU', Fb; jedno-
cze$nie relais M P jest giljotynowane wedtug:

016:MP, FA2C GR2 FA 2", MP.

Podczas 610-ej milisekundy G K 2 przetgcza z transformatora
TRI na TR2, w TRI sa obecnie zwarte zaréwno pierwotne,
jak i wtérne uzwojenia i impulsy zamierajg; 10 ms pOzniej pu-
szcza G R 2 i translacja jest juz gotowa do dalszej pracy.



Uproszczony schemat, charakteryzujgcy stan strony alarmu-
jacej jest uwidoczniony na rys. 64 i stan strony pozadanej na
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rys. 65. Strona pozadana po otrzymaniu A Sg powinna nadac
sygnat zgtoszenia sie; uskutecznione to jest w ten sposob, ze po-

& 4 B
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zgdana O L 1000 zapomocg pewnego relais R2 kilkakrolnie prze-
mieni bieguny pradu, zasilajgcego relais PP wedtug:

017 :+,R 4, R2", La, Til, PI", pI\ Ti2, Lb, R2", R4,
zatozono, ze przemiana biegundéw nastgpi dwa razy. Pod wptywem
pradu o odwrotnym Kkierunku PP przestawi armature na P P"
rzagd 204, tabl. Il do rys. 60.

018:+, SR1, PV", PP", - SR 1(+); ,d205.
O019:+, VR2 SR1", — :SR2(+); rd 206.
020:+, PR", S U, SRi» SU (+); Ad 207.
Podczas 60-ej ms 018 anulowany i SR | {—); rd 208.
021 :+, SR3, 6R2", — : VR3(f); rd 208.
Podczas 100-ej ms O 18 aktualny; rd 209.
022:+, GR2, SU", — :GR2(+); rd 209.
023:+, P V' GK2h, GK\ 300, SU",— :G K (+); rd 209.
Podczas 90-ej ms 019 anulowany i SR 2 (—); rd 210.
024:+, SR4, SR3", —:SR4(+); rd 210.
Podczas 150-cj ms SR 3 (—); rd 212.
Podczas 180-ej ms SR 4 (—); rd 214

Podczas 190-ej ms SR 1(—); rd 215.
Podczas 220-ej ms SR 2 (—); rd 216.
Podczas 250-ef ms SR 3(—); rd 217.
Podczas 280-ef ms SR 4 (—); rd 218.
Podczas 320-ej ms S U (—); rd 219.
025:+, PV, GK\\ GK2300, SW, - :GK2 (+); rd 220.

Podczas 360-ej ms GR 2 (—); rd 221.
Podczas 520-ej ms GR 1(—); rd 222.

Kiedy P P impulsowato, lo w potozeniu PP" byto po 60 ms
i w potozeniu P Ph po 40 ms; w potozeniu PP" tworzyt sie ob-
wéd 026:+, 5/4, PR, PS\ PP",—,i\\c relais PR nie przycig-
gato, poniewaz czas przyciggania jest 200 ms i przez to oil kroét-
kich impulséw pradu po 60 ms relais lo pozostaje pasywnem.
Podczas 70-ej ms zoslai nadany maty ujemny, nastepnie duze: do-
datni, ujemny, dodatni i ujemny; od 320-ej nastgpito giljolynowa-
nie; oscylogram wedtug ry.s. 66. Maly ujemny impuls przycisnie
M P do M Pb, na ktdrym ono stoi i dopiero duzy dodatni impuls
120-ej ms przestawi na M P". rzad 16.

027:+, MP", Al.AC", --.Al (+); rd 17.
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Odpowiednio do pulsacji M P bedzie pulsowa¢ Al i przemie-
nia¢ bieguny; stosownie do tego relais R8 w OL 1000, rys. 64,
przyjmie sygnat zgtoszeniowy.

Teraz alarmujgca centrala OL 1000 powinna nada¢ pewne
serje impulséw; uskutecznia sie to przez relais i?l, rys. 64, ktére
nadaje odpowiednie krotkie przerwy, wywotujace pulsacje relais AA

028: SR1, PV, AV, AA", — :SR 1(+); rd 27

Nadawcze relais S R zacznag pracowac jedno za drugiem i, po
przyciagnieciu & U, nadawac¢ impulsy; zatozono nadanie dwuch im-
pulséw w serji; oscylogram wedtug rys. 67; oscylogramy rys. 66
i 67 majag odwrotne znaki, co uwarunkowane jest zmiang biegu-
néw przez relais A C

Impulsy te dojdg do pozadanej translacji. Maty dodatni impuls
pozostanie bez wptywu, poniewaz relais M P juz stoi na M P ndopie-
ro nastepny duzy ujemny impuls przestawi na M P b\pulsacje M P po-
wtorzy/*/, przerywajac w P | dpetle 0 17;relais R 4 przyjmie przerwy

Dalej przewidziang jest mozliwos¢ wzajemnej wymiany mie-
dzy dwiema translacjami calego szeregu serji réznokierunkowych
impulséw, kombinacja ktérych zrealizuje zgtoszenia sie dalszych
stacji z oznaczeniem, ktéra stacja sie zgtasza, przesygnalizowanag
zostanie wartos¢ strefy i bedzie przeimpulsowany numer poza-
danego abonenta. Odpowiednia centrala, po perlustracji, da sygnat
zajetosci, lub tez uskuteczni dzwonienie do pozgadanego abonenta;
sygnatl ten nalezy odda¢ do centrali alarmujacej, zeby przygoto-
wac liczenie rozmoéw wedtug czasu i stref. W centrali 0X1000
przewidziane to jest w ten sposob, ze relais R 2 na tak diugo
przemieni bieguny podczas perjodycznego dzwonienia, az pozg-
dany abonent nie odpowie. P P przestawi swa armature na /'/"e
Oscylogram wedtug rys. 68.

e} 100 200 300 msek
Rys. 68.
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Podczas 200-ej ms., wedtug O 26, przyciagnie relais PR i wy-
tgczy SU.

Impulsy dojdg do alarmujgcej translacji i przestawig MP na
MP"-, Al przyciagnie i przemieni bieguny; w konsekwencji, R 8
przestawi swag armature na RS"; vd. 46, tabl. iii do rys. 60.

Kiedy pozadany abonent odpowie, PP przestawi swa arma-
ture na PP".

029 : +, PR", PS, PP", - ;PS (+); rd. 246, tabi. IV do
rys. 60.

0 26 jest zamitowany i PR (—).

0 6 aktualny, SU (+) i posyta maly dodatni impuls.

0 29jest zaanulowany, PS( )i posyta dalszy ujemny im-
puls; przejdzie na MPh Al pusci i znowu przemieni
bieguny; R 3 przejdzie na R 3*. W konsekwencji, zacz-
nie pracowac¢ urzadzenie dla liczenia rozmoéow wedtug
c/asu i stref, uruchamiajagc w odpowiednich chwilach
licznik.

Kiedy alarmujgcy abonent powiesi mikrotelefon, zostaje na-
dany SSg; sygnat jest przewidziany dwukrotny, poniewaz przy
jednokrotnym maogtby zaj$¢ wypadek jednoczesnego nadawania ja-
kiegokolwiekbgdz sygnalu przez translacje pozadang i nadejscia
od alarmujgcej S Sg.

Rys. <.

Poniewaz podczas nadawania odbiorcze relais jest wytgczone,
to sygnat madgtby przepasé; przy dwukrotnym sygnale ewentual-
nos$¢ powyzsza jest wykluczona.

Kiedy alarmujgacy abonent potozy mikrotelefon, to AR (—)
i AA (—). S/7?(-)-) wediug 028. Maly dodatni i duzy ujemny
(SSg) impulsy zostang wystane; giljotynowanie nastepuje przez
AA', AVIi AT Z chwilg, kiedy A T pusci:



o;i) : -j-~. PR", SU, ATf, AQ", AC", —:SU(+) i wysle
maty ujemny dodatkowy (S Sg) impuls.

Gilotynowanie przez AS1i AQF; z chwilg puszczenia AS
i GR, wszystkie relais beda pasywne.

Podczas nadawania SSg:

031:+, AC*, AA", AT, FA2— :FA 2 (+)m
032:+, A5 FA 2" MP, FA 2" r6, —:MPh

Wrazie gdyby translacja otrzymata z linji mylny impuls i MP
przestawitoby na MP":

033 :+, MP", PI, AC1— :PI (+).
034:+, PV. PP',—:PV(+)
035:+, FA2", TTK, FAV, PV\ — : po 20 sekundach.
036:+, TTK", FA2, —:FA 2(+) i wedlug 0 32 przestawia
MP na MPh
Rys. 70.

Oscylogram rys. 03 wskazuje na duzy odstep czasu miedzy
impulsem ujemnym 130 m sekunda i dodatnim 540 m sekunda; zro-
bione to zostatlo w tym celu, aby w wypadku, Kkiedy translacja
otrzymata mylny sygnat, termiczny sie grzeje i podczas tego czasu
nadszedt prawdziwy A Sg, to maly ujemny impuls przestawi M P
na MPh; trzeba jednak da¢ centrali pewien czas na oswobodzenie;
410 m s. sg wiasnie przeznaczone do lego celu.

Na rys. 58 wida¢ dwie indukcyjne cewki Tili Ti2. Cewki
te powinny mieé¢ wzglednie duzg oporno$¢ magnetyczna, aby stru-
mien magnetyczny szybko ustalal sie. Pewne tlumienie pradow
rozmowy jest przytem nieuniknione. Tiumienie to mozna zmniej-
szy¢ przez zastosowanie schematu kondensatorowego; jednakze
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prady kondensatorowe beda tak znaczne, ze oddziatywujg szkodli-
wie na odbiorcze relais MP. Zeby neutralizowaé¢ te prady mozna
zastosowac¢ uklad kondensatorowy z kompensacjg indukcyjna.
Schemat taki uwidoczniony jest na rys. 69 i 70. Prady konden-
satorowe od przerw petli majg kierunek pokazany pojedyncza
strzatkg, prady indukcyjne — podwojng strzatka; kierunki sa od-
wrotne; odpowiednim doborem nietrudno osiggnaé¢ neutralizacje
z techniczng dokladnoscia.



