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SPROSTOWANIE

Str. 24, wiersz 26 zgoéry — po slowie ,stezenie® opuszczono wyraz: ,czesto“.
Str. 284, wiersz 7 zgéry — zamiast ,maksuel® powinno byé: ,makswel®.

Str. 287, wiersz 6 zgéry — zamiast ,.mikrofada® powinno byé: ,mikrofarada‘.
Str. 304, wiersz 19 zgéry — dodaé: patrz odsylacz 1 na str. 405.

Str. 325, na rys. 335 opory w obwodzie A nalezy oznaczy¢ przez 7, i 7,.
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