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Załącznik 2

OPIS PULPITU STEROWANIA MASZYNY TYPOWEJ

Pulpit sterowania służy do informowania obsługi UPMC o aktualnej pracy maszyny oraz umożliwia
ingerowanie obsługi na prace UPMC. Przedstawiony niżej pulpit sterowania maszyny przykładowej
umożliwia bardzo złożone manipulacje ręczne. Na przedstawionym pulpicie znajdują się neonówki,
przyciski i przełącznikij których działanie omówimy kolejno.

Neonówki:

50 — zapalanie się tej neonówki sygnalizuje, że W = 1,
51 — zapalenie się tej neonówki sygnalizuje, że N — 1,
52 — zapalenie się tej neonówki sygnalizuje, że przyczyną zatrzymania się maszyny było uszko-

dzenie zegara maszyny,
53 — zapalenie się tej neonówki sygnalizuje zatrzymanie się maszyny w wyniku powstałego błędu

w pracy, w przypadku gdy przełącznik WIO jest włączony,
54 — zapalenie się tej neonówki sygnalizuje zatrzymanie się maszyny w wyniku rozkazu „stop",

NO, N I , ... , N16 •— neonówki te pokazują nam w czasie pracy maszyny kolejne stany rejestru
dyspozytora,

ND — zapalenie się tej neonówki sygnalizuje pojawienie się informacji do drukowania w przypadku gdy:
1) albo silnik dalekopisu nie jest włączony,
2) albo gdy poprzednie drukowanie nie zostało jeszcze wykonane,

CO, Cl , ... , C4 — neonówki te pokazują nam zawartość miejsca charakterystycznego akumulatora,
przeznaczoną do drukowania,

Przełączniki

. RZO, RZ1, ... , RZ16 — przełączniki dwupołożeniowe służące do ręcznego ustawienia słowa
krótkiego, które następnie za pomocą przełączników W9 i W14 wprowadzamy do któregoś
z rejestrów maszyny,

RD03 RD1, ... 3 RD16 — przełączniki dwupołożeniowe służące do ręcznego sterowania maszyny
przy odpowiednim położeniu przełączników Wll,

RSO, RS1, ..., RS4 — przełączniki dwupołożeniowe służące do wybrania ścieżki na bębnie, z któ-
rej za pomocą przełączników RFO i RF1 wybieramy 8 kolejnych 34-bitowych komórek,
których zawartość oglądamy na wizjerze pamięci,

RFO, RF1 — przełączniki dwupołożeniowe służące do wybrania 8 kolejnych 34-bitpwych komórek
ze ścieżki wybranej za pomocą przełączników RSO — RS4,

Wl — Przełącznik dwupołożeniowy służący do ustawienia maszyny do pracy ciągłej lub skokowej,
W2 — przycisk startu służący do wpuszczania impulsu do pętli operacji: w zależności od położenia

przełącznika Wl maszyna po przyciśnięciu przycisku W2 zacznie wykonywać kolejne rozkazy
programu albo wykona tylko jeden kolejny rozkaz programu,

W3 — przełącznik dwupołożeniowy; przy jednym z jego położeń naciśnięcie przycisku W2 powoduje
powtarzanie poprzednio wykonanego rozkazu, w zależności od położenia przełącznika W3
maszyna uruchamia albo pierwszy, albo drugi takt pracy,

W4 — przycisk służący do zerowania wszystkich rejestrów maszyny,
W5 — przełącznik dwupołożeniowy służący do oglądania zawartości licznika rozkazów,
W6 — przełącznik dwupołożeniowy służący do oglądania rejestrów 34-pozycyjnych,
W7 — przycisk służący do zerowania wybranego za pomocą przełącznika W8 rejestru,
W8 — przełącznik czteropołożeniowy, służący do wybierania rejestru przeznaczonego do zerowania,
W9 — przełącznik pięciopołożeniowy, służący do wybierania rejestru, do którego chcemy wprowadzić

słowo krótkie nastawiono za pomocą przełączników RZ0-RZ16i W14, w jedynym z położeń
swoich przełącznik umożliwia oglądanie na wizjerze pamięci zawartości komórek pamięci
wybranych przełącznikami RSO — RS4 i RFO — RF1C1),
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WIO — przełącznik dwupołożeniowy, w jednym ze swoich położeń powoduje zatrzymanie maszyny
w przypadku przekroczenia zakresu (sygnałN = I stop),

Wll — przełącznik dwupołożeniowy, w jednym z położeń tego przełącznika maszyna ustawiona jest
do normalnej pracy, w drugim z położeń — sterowanie zamiast z rejestru dyspozytora odbywa
się bezpośrednio z pulpitu sterowania z przełączników RDO, R D 1 5 . . . , RD16,

W12 — przycisk służący do gaszenia neonówki S3,
W13 — przycisk służący do zerowania rejestru nadmiaru AT, a tym samym do gaszenia neonówki Sl,
W14 — przycisk służący do przesyłania słowa krótkiego ustawionego na przełącznikach. RZ03 RZ1,...,

RZ16, do rejestru wybranego za pomocą przełącznika W93

WI5 — przycisk służący do gaszenia neonówki S23

W16 — przełącznik dwupołożeniowy włączający drukowanie3

ZOj Zl, . . . j, Z4 — przełączniki dwupołożeniowe służące do generowania warunku W=l dla roz-
kazu „drukuj"; jeśli któryś z tych przełączników jest w położeniu „ 1 " , to w przypadku pojawie-
nia się na odpowiadającej mu pozycji miejsca charakterystycznego akumulatora jedynki i roz-
kazu Mdrukuj" zostaje generowany sygnał W = 1,

ZBO, ZB1,. . . , ZB4 — przełączniki dwupołożeniowe służące do blokowania poszczególnych pozycji
miejsca charakterystycznego, tzn. niezależnie od stanu tej pozycji miejsca charakterystycznego
dalekopis otrzymuje na zablokowanej pozycji sygnał „zero".

YO, Yl j . . . , Y4 — przełączniki dwupołożeniowe służące do generowania sygnału W = 1 dla
rozkazu „czytaj"; jeśli któryś z tych przełączników jest w położeniu „ I " , to w przypadku po-
jawienia się na odpowiadającej im pozycji taśmy perforowanej sygnału „jedynka" i rozkazu
„czytaj" zostaje generowany sygnał W = 1,

YBO, YB1,..., YB2 — przełączniki dwupołożeniowe służące do blokowania poszczególnych pozycji
taśmy perforowanej, tzn. niezależnie od stanu tej pozycji taśmy perforowanej na pozyq'ę zablo-
kowaną miejsca charakterystycznego wchodzi zawsze przy rozkazie czytaj — sygnał „zero".

Uwaga: blokada wyjścia (lub wejścia) nie wpływa na generowanie warunku za pomocą prze-
łączników Z (lub Y).

(') Dla obejrzenia zawartości któregoś z rejestrów maszyny należy:
1) zatrzymać maszynę^,
2) przełącznik W l l ustawić w położeniu — sterowanie ręczne,

' 3) wybrać rejestr za pomocą przełącznika W9, W5 albo W , W6.
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13 Wstęp do programowania
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