ROZDZIAL IV.

MIERZENIE NAPIECIA I SIkY ELEKTROMOTORYCZNEJ.

Mierzenie napigcia i sily elektromotorycznej wykonywamy przy dokla-
dnych pomiarach przez porownanie napigcia lub “sily elektromotorycznej
z sita elektromotoryczng normalnego ogniwa Westona, w praktyce za$
codziennej mierzenie to uskutecznia si¢ za pomoca woltomierzy.

27. Sposéb kompensacyjny prosty poréwnania sit
elektromotorycznych.*)

Zasada tego sposobu polega na dobraniu takich oporéw r, i r, w ukla-
dzie, wskazanym na rys. 54, aby prad réwnat si¢ zeru w tym odgatezieniu,
gdzie znajduje si¢ sita elektromotoryczna
E, . Dla przekonania si¢ o tem stuzy gal-
wanometr, wilaczony w to odgatgzienie.
Prad w galwanometrze réwna sig zeru wtedy,
gdy rozklad potencjaléw wzdluz oporéw
ry i r, czyni zado$¢ réwnaniu:

Ve — Va:En;

gdzie przez V, i V, oznaczone sg potencja-

ty w punktach a i . Stowami warunek

ten da sig wyrazi¢ nastepujaco: napiecie

Rys. 54. Uklad kompensacyjny w punktach «,b winno réwnowazy¢ sie
prosty. z sila elektromotoryczng E, .

Na podstawie drugiego prawa Kirchhoiffa, dla dwéch obwodéw zam-
knigtych w uktadzie, wskazanym na rys. 54, utozy¢ mozemy dwa réwnania.
Oznaczymy prady przez i, 4y, i; W kolei, wskazanej na rysunku, oporno$é
baterji o sile elektromotorycznej E, wraz z przewodnikami, laczacemi te

¥) Podany przez Poggendorffa.
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baterje z oporami r, i », przez R, calg za$ opornos¢ odgatezienia, réwtio-
leglego do oporn r,, a zawierajgcego ogniwo o sile elektromotorycznej

E, i galwanometr — przez R,; wtedy, uwzgledniajgc zaznaczonme na rys.
kierunki pradéw mamy:

B =1 .(+ B)+4.mn,
En:i2.7'2~i3.R2-

Zakladajac, ze opory 7, i r, zostaly tak dobrane, ze i, = 0, otrzy-
mamy wedlug pierwszego prawa Kirchhoffa:

. 2'1 — 22 .

Jezeli:
1y = g, = ¢,

wtedy, majac na wzgledzie, ze 7, =0, powyzsze réwnania przybiorg postac:

E=i.(+ B +r),

En == ¢.. ¥y o

Z tych dwoch réwnan wypada:
ro+ B + 1

¥q

E:Eu'

Opory r, i r, stosujemy przytem tak duze, aby w poréwnaniu
z niemi mozna bylo opusci¢ maty opor R, .

Wiedy otrzymamy:
_‘ o .

Ty

E =F,

Ogniwo o sile elektromotorycznej E, jest zwykle normalnem ogniwem
Westona; wielko$¢ E, jest wigc znana.

-Znajgc za$ warto$¢ oporéw r; i ry, obliczymy z powyzszego rownania
nieznang sile elektromotoryczng E. Op6r B stuzy dla oslabienia pradu
w ogniwie E,, gdy nie zostala jeszcze osiagnigta zupeina réwnowaga
w tym uktadzie. .

Wyluszczony tu sposéb stosuje sig zwykle do wyznaczenia sii elektro-
motorycznych, wynoszacych powyzej 10 woltéw. Jezeli za$ sita elektro-
motoryczna jest mniejsza od 10 woltéw, to dogodniej stosowaé sposéb
kompensacji podwdjne;j.





