— 95 —

Stad, uwzgledniajgc, ze mamy réwne obcigzenie faz, a wiec J, = J,,
a Vm‘: Vbc, Wypada:
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Majac tg¢, obliczcamy cosp ze wzorti:
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Jest to wzglednie dos¢ doktadny sposéb wyznaczania spoélczynnika
mocy pradu tréjfazowego; o ile prady do$¢ doktadnie podlegajg prawu si-
nusoidalnej zmienno$ci i obcigzenia faz sg réwne. Zwraca¢ tujednak nalezy
baczng uwagg na znak wskazaf watomierzy i wprowadza¢ do wzoru wska-
zania ujemne z wiasciwym znakiem, '

Poza tym sposobem, kt6ry ma zastosowanie tylko przy pradzie tr0]-
fazowym, mamy sposéb zwykty, ktéry mozna stosowaé przy pradzie trojfa-
zowym i jednofazowym, przez wyznaczenie mocy pozorej z odczytow
na amperomierzu i woltomierzu — P,, a mocy rzeczywistej — P, — za
pomocg watemierza, wtedy:

Wyniki‘; otrzymane tym sposobem mogyq by¢ tylko wtedy dos¢ do-
kiadne,s gdy wskazania watomierza sa zgodne ze wskazaniami woltomie-
mierza i amperomierza. Sprawdzi¢ to mozna, wlaczajac te przyrzady w ob-
wod bezindukcyjny, utworzony np. z lamp i poréwnywujgc moc otrzymang
z odczytéw na watomierzu, z wynikiem mnozenia przez siebie wskazaf
amperomierza i woltomierza.

50. Wzorcowanie watomierzy.

Watomierze elektrodynamiczn: wzorcujemy pradem stalym zapomoca
doktadnych amperomierzy i woltomierzy.
Uktad potaczefi stosuje sie zwykle taki, jak wskazano na rys. 106.



Przez cewke nieruchoma watomierza przepuszczamy prad ze Zrédia B,
utworzonego z kilku akumulatoréw. Opornikiem R, nastawiamy natgzenie
pradu na odpowiednig warto$¢, wskazang przez amperomierz 4. Cewke ru-
choma watomierza zasilamy pradem z baterji B, ktéra moze skladaé sig
z wielkiej liczby ogniw akumulatorowych, potaczonych w szereg, o matej
pojemnosci, gdyz prad w obwodzie cewki ruchomej ma matle natezenie
napigcie natomiast
musi by¢ takie, na
jakie jest zbudowa-
ny watomierz. Na-
stawianie napiecia B
na cewce ruchomej
odbywa sig za po-
mocg opornika R,
w potencjometrycz-
nym uktadzie pota-
czefi. Do mierzenia
tego napigcia stuzy
woltomierz V. :

{loczyn wskazan woltomierza i amperomierza daje liczbe watéw, od-
powiadajaca odchyleniu watomierza, wspdtczesnego z powyzszemi wskaza-
niami woltomierza i amperomierza. '

W celu usuniecia wptywu pola ziemskiego na wyniki wzorcowania,
nalezy przeprowadzi¢ wzorcowanie przy dwéch kierunkach pradu w zwoj-
nicach watomierza i obliczy¢ wskazania Srednie.

Stosowanie dwo6ch Zrédet pradu przy wzorcowaniu pozwala uniknaé
znacznego zuzycia energji i koniecznodci rozporzadzania zrédtami pradu
nieraz wielkiej mocy — odpowiednio do zakresu skali watomierza. Tak
np. watomierz na 100 kW. (200A przy 500V.) mozna przewzorcowac,
majac jedng baterje na 200 A. przy 6 V,, t. j. na 1,2 ledrucrq na 500 V,
przy 0,5 A, t. j. na 0,25 kW.

Watomierze indukcyjne i wszystkie watomierze w uktadzie acznym
z transformatorkami miernikowemi wypada oczywidcie wzorcowaé przez po-
réwnanie z watomierzami elektrodynamicznemi, uzywajac pradu zmiennego.

Tu réwniez zwykle stosuje sie dwa zZrédta pradu.
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Rys' 106. Uktad polaczen do cechowania watomierzy.

51. Wskazniki spétczynnika mocy.

W celu wyznaczenia spétczynnika mocy prqdu zmiennego przez bez-
poSredni odczyt, stosuje si¢ przyrzady wskazowkowe, oparte na oddziaty-
maniu pola magnetycznego, wywotanego przez prad roboczy.na cewki
z pradem, odgalezionym od napigcia migdzyprzewodowego. Zasada podana
przez Brugera,



