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Oba sposoby. kompensacyjne nadaja si¢ réwniez do wyznaczania
napigcia na jakichkolwiek dwoch punktach obwodu, po ktérym przebiega
prad. NajczgSciej jednak stosuje sig w tym przypadku sposéb kompen-
sacji podwodjnej, poniewaz wtedy do ukladu kompensacyjnego nie odgatezia
si¢ zaden prad. co

Uktad potaczen, przy pomiarze napigcia sposobem kompensacji podwéj-
nej, wskazany jest na rys. 56. Mamy tu zmierzy¢ napiecie w punktach
a’ b obwodu B.

Postepujemy podobnie jak poprzednio:
ustawiwszy przelacznik p na kontakcie (1),
kompensujemy site elektromotoryczng ogni-
wa normalnego napisciem V',;, nastgpnie,
ustawiwszy przetgcznik p na kontakcie (2),
kompensujemy napigcie w punktach a’
napieciem V", , zachowujac staly wielko§¢
pradu w obwodzie A.

Jezeli przez »' i 7” oznaczymy dwie
warto§ci oporéw pomigdzy punktami a i, to:

V,ab . r!
vv”ab 7.”
Wobec dokonanej kompensacji: H—!I
]
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Vlab = -En . |+
V. = Vap. Rys. 56. Uktad kompensacyjny do
‘ ’ pomiaru napiecia.
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Znajac site elektromotoryczng ogniwa normalnego i stosunek opor-
noséci »" do ', obliczymy napiecie pomiedzy &' i /'

29. Kompensator.

Uktad opornikéw obwodu 4 (rys.56), odpowiednio wykonanych i umie-
szczonych we wspoélnej skrzynce, stanowi, tak zwany, przyrzad kompensacyjny
czyli kompensator. Jako przyktad, podajemy na rys. 57 uklad oporow
przyrzadu kompensacyjnego Feussner’a. :



P

Zaciski A B tacza sie z pomocniczem zZrédtem pradu, zaciski a b
z obwodem galwanometru gdzie znajduje sig podlegajaca kompensacji

sita elektromotoryczna lub napigcie.
Przesuwajac korbki I, I, 1II i IV, zmieniamy wielko$¢ oporu, zawar-
tego pomigdzy zaciskami a i b, n'e zmieniajac wartosci oportt pomigdzy

zaciskami 4 i B.
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Rys. 57. Uklad opordow przyrzadu kompensacyjnego Feussner'a.

Z ukiadu korbek 1 i II na rys. 57 widzimy wyrazZnie, ze ich polozenie
nie ma wplywa na op6r pomiedzy zaciskami A i B.

Co do korbek III i IV, nalezy wyjasni¢, ze one osadzone sa na jedunej
osi i zmocowane ze sobg tak, ze poruszajg sig zawsze razem. W ten
sposéb przy wigczeniu pewnego oporu w oporniku R,, taki sam opor
wylacza sig w opornikn R,.

Zwykle wprowadza si¢ w obwdd kilka podwdjnych opornikéw z po-
dwdjnemi korbkami takich, jak B, — R,, dla doktadniejszego wyregulo-
wania oporow.

30. Zasada ustroju woltomierzy pradowych.

Jezeli pomigdzy punktami o i { (rys. 58), gdzie chcemy zmierzyé na-
pigcie, wlgczymy wskaznik pradu to, wedlug prawa Ohma, popiynie w nim
prad o natgzeniu proporcjonalnem do napiecia.

Przy pradzie statym napigcie w punktach a b wyrazaé sie quz1e wzorem:

Vs = J.R,
a przy pradzie zmiennym wzorem:
Vo = J. 2,

gdzie R opornoéé rzeczywista, a Z — pozorna obwodu a V b.



