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28. Sposéb kompensacji podwdéjnej.”)

Zasada tego sposobu polega na dwukrotnem przeprowadzeniu czyn-
nosci, opisanych przy sposobie poprzednim. Uklad pofaczen na rys. 55
wskazuje, ze za pomoca przetacznika p w obwod galwanonetru wprowadzic
mozna ogniwo normalne o sile elektromoto-
rycznej E,, lub tez E, — nieznanej.

Jezeli przetacznik p znajduje si¢ na kon-
takcie (1) to, dobierajac odpowiednio opory
r, 1 7y, osiagamy zréwnowazenie sity elektro-
motorycznej E, przez napiecie w punktach
a b, wtedy prad w obwodzie galwanometru
bedzie réownaé sie zeru. Oznaczmy warto$¢
oporéw r; i r, przy tej rownowadze przez
r," i ry. W takim razie, na podstawie powy-
zej wyprowadzonego wzoru, otrzymamy:

» 7 7 !
g_g A
e
Rys. 55. Uktad kompensacii Jezeli za$ przetacznik p znajduje si¢ na

PodMnes: kontakcie (2), to opory ,, , dobieramy w taki

sposéb, azeby napieciem a b zréwnowazy¢ site elektromotoryczng F, , zacho-
wunjac sumeg obu oporéw 7, i 7, stalg. Oznaczmy przez »,” i r," takie
wartos$ci tych oporéw, przy kiérych w tym drugim przypadku prad w ob-
wodzie galwanome'ru réwna si¢ zeru. Wtedy na tej samej zasadzie, co
i poprzednio, otrzymamy wzor:

Tl,’ + 7‘2’1
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E = B,

Z powyzszych dwoch réwnan, wprowadzajac warunek, ze r'+ r,/=r "~ r,”
otrzymujemy:

czyli:

Znajac za$ sitg elektromotoryczng E, i stosunek oporu «,” ‘do oporu
r,', mozemy obliczy¢ z tego réwnania niewiadoma warto$¢ sily elektro-
motorycznej E, .

*) Wedlug Du Bois-Reymonda.
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Oba sposoby. kompensacyjne nadaja si¢ réwniez do wyznaczania
napigcia na jakichkolwiek dwoch punktach obwodu, po ktérym przebiega
prad. NajczgSciej jednak stosuje sig w tym przypadku sposéb kompen-
sacji podwodjnej, poniewaz wtedy do ukladu kompensacyjnego nie odgatezia
si¢ zaden prad. co

Uktad potaczen, przy pomiarze napigcia sposobem kompensacji podwéj-
nej, wskazany jest na rys. 56. Mamy tu zmierzy¢ napiecie w punktach
a’ b obwodu B.

Postepujemy podobnie jak poprzednio:
ustawiwszy przelacznik p na kontakcie (1),
kompensujemy site elektromotoryczng ogni-
wa normalnego napisciem V',;, nastgpnie,
ustawiwszy przetgcznik p na kontakcie (2),
kompensujemy napigcie w punktach a’
napieciem V", , zachowujac staly wielko§¢
pradu w obwodzie A.

Jezeli przez »' i 7” oznaczymy dwie
warto§ci oporéw pomigdzy punktami a i, to:

V,ab . r!
vv”ab 7.”
Wobec dokonanej kompensacji: H—!I
]
—_ !
Vlab = -En . |+
V. = Vap. Rys. 56. Uktad kompensacyjny do
‘ ’ pomiaru napiecia.
Wiec:
Eﬂ —_— T’
Ver  r"
Skad:
7”'
Vor = B, —

Znajac site elektromotoryczng ogniwa normalnego i stosunek opor-
noséci »" do ', obliczymy napiecie pomiedzy &' i /'

29. Kompensator.

Uktad opornikéw obwodu 4 (rys.56), odpowiednio wykonanych i umie-
szczonych we wspoélnej skrzynce, stanowi, tak zwany, przyrzad kompensacyjny
czyli kompensator. Jako przyktad, podajemy na rys. 57 uklad oporow
przyrzadu kompensacyjnego Feussner’a. :



