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-~ przekaZniki pomocnicze stosuje sie najczesciej, z wyjat-
kilem przypadkéw, kiedy wymaga sie doktadnoécl programowania w
zakresie np. jednej poidéwki przebiegu sinusoidalnego o czesto-

tliwosei przyktadowej S50 c/sek. W takich przypadkach stosowaé
trzeba tyratrony.

1.4.3, Nastawniki czasowe Katedry Aparatéw Elektrycz-'
nych P.W,

W Katedrze Aparatéw Elektrycznych P.W, opracowano i zbudo-
wano kilka rozwigzan nastawnikéw czasowych o dwéch zasadni-
czych systemach programowania:

1) uktad z wybierakiem teletechnicznym,

2) uktad mechaniczny z wirujacym walcem.

1. Zasada dziatania nastawnika z wybierakiem teletechnicz-—
nym zostata oméwiona w ponrzednim .punkcie. Obecnie na rys. :
25a podajemy ukiad pobudzanla przekaznika wykonawczego.W sta-—
nie ukladu przed zamknieciem styku wybieraka do siatki tyratro-
nu doprowadzone jest odpowiednie (rys.25b) ujemne napiecie
polaryzujace, ktére blokuje tyratron (punkt 1 pracy lampy).

Z chwilg za.niJmiecia styku wybieraka punkt pracy tyratronu prze-
nosi sie do punktu 2 (na slatke 'podany Jjest potencjaz zZero),
Tyratron zaczyna przewodzié i pobudza przekafnik wykonawczy P,
Zastosowanie w tym ukladzie tyratronu spowodowané zostato tym,
ze czas zamknigcia danego zestyku wybieraka w czasie skokowe-—
g0 ruchu obrotowego styku ruchomego jest za krétki dla pobudze-
nia przekaZnika pomocniczego normalnej budowy.

Opisany wyzej uklad tyratron -~ przekaznik wystepowaé moze
w nastawniku tylokrotnie, ile réwnolegle prggu;jqcych tordw
zestykowych posiada:wybierak, Innymi stowy liczba toréw réwno—
leglych wyznacza nam liczbe obwodéw nastawnika.

Nastawianie czasu wystania poszczeéélnych ‘impulséw uzysku-
Jemy przez zwarcie przerwy K (rys.25a) w obwodzie wybranego V
styku s’calego wybieraka w danym torze.’

2. Nastawniki czasowe elektromechaniczne Katedry Aparatéw
Elektrycznych P,W. oparte zostaly na jednostajnie wirujacym
bebnie, zlozonym z oddzielnych pierscieni z przesuwnymi koni-
kami impulsujacymi, umieszczonymi na  jego obwodzie.
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Walec impulsatora napedzany jest sztywno z nim polgczonym
silnikiem asynchronicznym. Z uwagi na celowo$é uzyskania mozli-
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Rys.25. Pobudzanie przekasnika wykonawe

czego w nastawniku czasowym wybierako-

wo-przekainikowym: a~ schemat
b~ charakterystyka tyratronu

ukladu,

wie jednostajnej pred-
kosdcl obwodowej walca
nastawnika w czasie
wykonywania pojedyn-
czego obrotu-cyklu
pracy, specjalng uwa-—
ge zwrécono na zapew—
nienie krétkich cza-
séw rozruchu i wybie-
gu sllnika,

Elementy impulsu~
Jace wykonane sg w
postaci konikéw, kté-
re mozna przesuwad
wzdtuz wyskalowanych
krawgdzl poszczegdl-
nych plerscieni beb-
na nastawnika, a na-
stepnie atwo bloko-
waé W wybranym poto-
zeniu.

W uktadzie elek-

trycznym impulsatora (rys.26) ‘zastosowano przekaZniki wykonaw-

cze B,sterowane zestykami impulsujacymi.

Zestyki impulsujgce normalnie otwarty (zwierny) i normal-
nie zamkniety (rozwierny) przelaczane sg krétkotrwale oddziele
nymi konikami Jednego pierscienia nastawnika. Dzieki temu uzy-
skano mozliwo$é nastawiania czasu trwania impulsu podawanego

' przez przekaZnik wykonawczy danego obwodu (odpowiadajacy da-
nemu pierécieniowi), Dodatkowo nastawnik wyposazony jest w ze-—
staw recznych rgcznikéw sterowniczych S2 i S% dla przerywania,
w razie potrzeby, obwodéw cewek elektromagneséw poszczegdlnych
przekaznikédw wykonawczych (wytaczniki S2) i dla pobudzania
przekaznikéw wykonawczych z pominieciem zestykéw impulsujacych
(przetaczniki S3), Innymi stowy uzyskano ta drogg mozliwo$sé
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blokowania dowolnego z impulséw wychodzacych z impulsatora Jjak
i przeprowadzenia préby dowolnego przylaczonego ebwodu stero-—
wanego bez uruchamiania walca impulsatora. '
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Rys.26. Schemat elektryczny nastawnika czasowego walcowego.
Oznaczenia: S1 - wyitgcznik gtéwny napiecia sterowniczego i
silnika, A - przekasnik startowy, V1, V2 -~ styki bierny i
czynny pobudzane przez koniki umieszczone 1 przesuwane na
pierscieniu 2 nastawnika, B - przekaZnik funkcyjny pierscie-
nia ze stykiem samotrzymania B1 i stykami funkcyjnymi czynnym

i biernym, S2 - wytacznik umozliwiajgcy odcigcle przekaZnika
funkcyjnego, S3 -~ wytgcznik pozwalajacy na prébe obwodu zew-
netrznego bez uruchamiania nastawnika

Wykaz literatury
/
1, Opracowania wewnetrzne Katedry Aparatéw Elektrycznych
P.W. dotyczgce produkowanych urzgdzeh _
2. Slamecka E.: Programsteuerung des Ablaufes der Priifun
von Leistungsschaltern. EuM 1957, z.9, 8.193-198,
BuM 1957, .10, §.229-230 :





