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C. Tablica wynikéw pomiardw

etEE Wartosci uchybdw
‘]' ]
beig- 1 wymagane pomierzone
Ip.| °
zenia J 1nb = 5 5
A | i Al i
- VA - % ‘ %

4, Opracowanie pomiardéw 1 dyskusja
wynikoéw

A, Na podstawie otrzymanych wynikéw wykreslié zaleznoécl

Jd
Ay = £ 1) oraz &, = £ i — dla poszczegdlnych warto-—
i J1nb ) 1 (‘T‘mo) P :

4ci obeiaszenia uzwojenia wtbérnego, Poréwnaé (na wykresie) o-
trzymane wyniki z wartosciami wymaganymi przez PN/E-06500 1
sprawdzié klase dokladnos$ci badanego przekladnika w stosunku
do danych podawanych przez wytwérce.

B. Przeanalizowaé uktad probierczy i pomiarowy pod kqtem
ustalenia %rédel bledédw pomiaru.

C. Przeanalizowaé metody kompensacji uchybéw przekiadni-
kéw pradowych.

Cwiczenie 4.2. Wyznaczanie liczby przetezeniowej przektad-
nikéw pragdowych

Wprowa'dze'nie

W poprzednim éwiczeniu zajmowalidmy sie¢. wymaganiami stawia-
.nymi przekladnikom pradowym w normalnych warunkach pracy-ukia-
du. Obecnie zajmiemy sie blizej parametrami charakteryzujgcymi
przektadniki przy pradach przekraczajgcych wartosci pradu zna=—
mionowego. Przy znacznych przetezeniach w wyniku zjawiska na-
sycania si¢ rdzenia przekladnika pradowego, powstaje znaczny
uchyb pradu transformowanego na strone wtbérng, przy czym je=-
dnoczeénie wystepuje odksztalcenie przebiegu pradu wtérnego od
sinusoidy. Cecha charakteryzujacg wtasnosci przektadnika przy
przetezeniach jest liczba przetezeniowa N okreSlana najczes—
ciej jako 10% (N10); Iiczba przetezeniowa 10% okreSlona jest
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krotnodciag znamionowego pradu pierwotnego przektadnika, przy
ktérej Jego uchyb przy okreélonym obciazeniu uzwojenia wtérne-
go osilgga wartosé 10%

T5 }

fransformaga

b . -
ez Y 03 Preebicg rxecrywisly

Rys.125. R{su.nek wyjaséniajacy pojecie
‘liczby przetezeniowe]j

(rys.125). Trzeba tu

jednoczeénie wyjasmié,
#ze liczba przetezenio-
wa. okreSlana jest przez
: przepisy réznych kra-
| jbéw w sposbdb niejedno-
I - znaczny. Wg PN/E-06500
oznacza ona krotmosé

Jqpe PTzy ktérej zgdana

wartosé 10% osigga u-

chyb prgdowy wskazowy,
podczas gdy przepisy niemieckie VDE oraz czeskie CSN okreslaja
liczbe przetezeniowa opierajgc sie na uchybie pradowym. Rézni-
ce w okreélaniu obu tych uchybéw wyjasnia rys.126. Oczywiste

jest, ze w zaleznoéci od przyjetej defini-
cji dla tego samego przekZadnika  otrzymuje
sie réznice wartosci liczby przetezeniowej,
przy czym liczby wyznaczone wg VDE bedg wigk-
ske niz ustalone w oparciu o PN/E.

Na warto&é 1i¢zby przetezeniowej wplywa-
Ja takie czynnikl jak punkt pracy znamiono-
wej na krzywe] magnesowania, rodzaj uiyte]
blachy i wartosé indukcji nasycenia. Trzeba
Jednoczednie podkreslié, %e bardzo wyrafny
wplyw na wartosé liczby przeteZeniowej wy-—
wiera moc obclazenia przekiadnika, przy czym
w duzym przyblizeniu jest to zalesnosé od-
., wrotnie proporcjonalni. '

Wartodci liczby przeteZenlowej dobierane
sa zaleznie od przeznaczenia  przekladnika.
Dla przektadnikéw przeznaczonych do =zasila-
nia obwodéw zabezpieczeh, a szczegblnie dla
zabezpleczefi, ktérym stawlane sg specjalnie
wysokie wymagania (np. zabezpieczenia odle-

-

A

al
A A
I, B

| |

] I
Rys.126. Rysunek
wyjasniajacy réiz-—
nice w pojeciach
uchybu pradowego
i1 pradowego wek=—
torowego. Uwagas
O}Iiy%gst méa:ng u-
¢ pradowego;
OA=J o Jest miarg

uchybu pradowego
wektorowego;
OA > OB
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gtosciowe) liczba przetezeniowa powinna byé mozliwle duza
(= 20). :

Zupelnie inne beda wymagania dla przekadnikéw zasilajg-—
¢ych obwody pomiarowe (amperomierze, uzwojenie pradowe wato-
mierzy i licznikéw). W tym przypadku przekladnik powinien pod-
czas zwaré w pevnym stopniu zabezpieczaé dotaczone do jego za-
ciskow wtdérnych przyrzqdy; w zwigzku z czym Jjego liczba prze-
tezeniowa powinna byé mozliwie mala (~5). Czesto przekladni-
ki sa wykonywane jako 2-rdzeniowe; z jednym rdzeniem do zabez-
pieczen (duze wartosci liczby przetezeniowej) oraz drugim do
pomiaru (N stosunkowo mala).

Wyﬁagana dla danego rodzaju przektadnika wartosé liczby
przeteZeniowej uwzglédniana jest przez konstruktora podczas
projektowania przekladnika, Ostetecznym jednakze sprawdzianem
Jest jej pomiar wykonywany w ramach préb typu przekladnika,
przy czym odrdézniamy tu pomiar metoda bezposrednig i posred-
nig.

Wykaz literatury

1. Kaltofen A.: Das Verhalten der Stromwandler im Uber—
. stromgebiet, ETZ-A 1951, z.24.
2. Starczakow W,: Przekladniki, WNT, Warszawa 1960.

I. Pomiar liczby przetezeniowej metoda bezposSrednia
1. 0bjasnienia wstepne do éwi czenia

W metodzie bezposSredniej pomiar liczby przetezeniowej moze
byé wykonany dwoma sposobamis:

a) przez poréwnanie wskazah 2 amperomierzy (rys.127),

b) przez pomiar pradu réinicowego (rys.128).

Przy pomiarze pierwszym sposobem w uklad wielkopradowy wig—-
czone sg dwa przekladniki: przekZadnik badany Pb oraz przekiad-—
nik wzorcowy Pw o pradzile znamionowym odpowlednio wigkszym od
pradu znamionowego Pb. Prad pierwotny przekladnika wzorcowego
powinien byé dobrany w taki sposéb, aby przy osiggnieciu licz-
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by przetezeniowej przez Pb, prad w obwodzie nie przekroczyl
1,2 J, dla Pw. Przy speinieniu tego warunku pomijany jest u-
chyb przektadnika wzorcowego, ktérego klasa doktadnoSci jest
zwykle o rzad wielkos$ci wyzsza niz badanego. Prgd pierwotny

k P* 4

Rys.127. Metoda bezpoérednia
okre$lania liczby przeteze-
niowej przekladnikéw prado-
wych przez pordwnasnie wska-
zah 2 amperomierzy: P,~prze-

k*adnik badany, P_ - Dprze-

w
ktadnik wzorcowy, Z = opor=

nosé obcigzenia przektadnika
badanego, ‘A'b' Aw - ampero-

mierze pradu zmiennego

moZna okreslié mnozac wskazanie
amperomierza Aw przez przeklad;
nie przek*adnika wzorcowego.
10% liczba przetezeniowa zosta-
nie osiagnieta wowezas, kiedy
pomierzony amperomierzem Ab prad

wtérny Jy, bedzie o 10% mniej-

szy od pradu obliczonego w opar-
ciu o znajomosé wartoédei 34 (po=-
mierzonego przektadnikiem wzor—
cowym) i przektadni przekladni-
ka badanego.

Przy stosowaniu drugiego spo-
sobu (rys.128) wymagania doty-
czace przekiadnika wzorcowego

pozostaja bez zmiany. Wystepujacy w ukiadzie przekiadnik po-

Sredniczgcy Ps powlnien byé do-
brany w taki sposéb, aby ilo-
czyn przekladni  przekladnikéw
Pb 1 Ps réwny byt przektadni

prgektadnika wzorcowego. Jedno-
czeénie Ps powinien byé réwniez -

przektadnikiem wzorcowym o u~
chybach pomijalnych w stosunku
do Pb. W ukladzie wg - rys. 128
przez opornosé R piynie prad
réznicowy J"R, bgdqcy‘ réznicag
geometryczng pradéw Joo 1 Jo .
Prad ten mierzy sie zwykle ja-
ko spadek napiecia na znane j
opornodci gatezi réznicowej BR;
Kiedy prad réiznicowy wyniesie

0% I, (6. 10% znamionowego

7, kaL KP"L
-
kA — ' —

— il —
26
2

[} ,:u

Rys.128. Metoda bezposrednia
okredlania liczby przeteze—

niowe]j przez pomiar pradu

réznicowegos P, - przeklad-

nik badany, Pw - przektadnik
wzorcowy, Py — przekladnik

poéredniczgcy, Rp — opornoéé
gatezi réznicowej, A, - am-

peromierz pradu zmiennego
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pradu wtérnego przektadnika badsnego), osiggnieta zostaje 10%
liczba przetezeniowa, Okres$lona tym sposobem wartoéé liczby
przeteZzeniowej odpowiada definicji Pu/E, opiera sie bowiem na
pomiarze uchybu wskazowego. Checge wyznaczyé wertosé il wg defi-
nicji VDE nalezaloby zastosowaé ukiad, ktéry umozliwi pomiar
uchybu pradowego za pomoca mostka kompensacyjnego. .

Pomiar liczby przeteieniowe] metoda bezposrednia wymaga
stosowania Zrédet o odpowiednio duzej mocy, zapewniajacych u-
zyskanie znacznych wartosci praddw o przebiegu nie odksztalco=-
nym od sinusoidy. W przypadku orzekitadnikdw o duzych warto-
Sciach pradu znamionowego oraz duzych poborach mocy; speinie-
nie tych wymagan jest w niektdérych przypadkach bardzo trudne.
Przy duzych wartosciach liczby przetezenlowej, badany prze—
kiadnik jest podczas pomiaru znacznie przecigtany pradowo, nrzy
czym czas trwania przetezenia zalezny jest od spravmos$ci po-
miaru. Z tego punktu widzenia metoda mostka kompensacyjnego,
Jjako wymagajaca dtuZszego czasu pomiaru jest mmiej dogodna i
mo%e prowadzié¢ do uszkodzenia cieplnego badanego przekladnika.
Ponmimo tych trudnosei pomiarowych metoda bezpcSrednia pomiaru
liczby przetezeniowe] jest najwiasciwsza i dajaca najbardzie]
pewne wyniki.,

2. Pomiary

W wykonywanym ¢wiczeniu pomiar liczby -przetezeniowe] prze—
prowadzany jest droga po:ﬁia:m pradu réznicowego (punkt b) wg
definicji zgodnej z PN/E. Schemat elektryczny uiktadu przedsta—
wiono na rys.129.. Przektadniki wzorcowe Pw 1 Ps mnalezy do-
bra¢ wg zasad podanych w punkcie poprzednim. Opornosé gatezi
réznicowej Rp powinna byé dobrana w taki sposéd, aby jej war-
tosé mogta byé pominieta w stosunku do opornoscl obcigzenia.

Warto4é pradu w obwodzie nastawia sig¢ za poSrednictwem re-
gulatora indukcyjnego TR. Podczas prdby mierzy sie wartosé
pradu pierwotnego (opierajac sie na przekladniku Pw), oraz
wartosé pradu réznicowego na podstawie pomiaru spadku napie-
cia na opormosci RR’ dokonanego za pomocg miliwoltomierza lam-
powego. Pomiar wykonuje sie dla kilku wzrastajacych wartoSci
pradu pierwotnego, podwyzszajac te wartosé -az do momentu, kie-
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dy prad réznicowy wyniesie 0,1 Jonw (dla 10% liézbyj___p;-zetQZe-
niowej). Czas pomiaru z uwagl na nagrzewanie sie uzwojen prze-—
ktadnika nalezy skracaé¢ do niezbednego minimum.

W S TR W
D—-"'—ﬂ_ _—-0-——"—
28 Pb Pu
I 4 L k L
. $ u—s $
4

Rys.129. Uktad do pomitaru liczby przetezeniowe] metoda bezpo=-
Srednig wg definicji PN-E: TR - transformator nastawczy, TW -
transformator wielkopradowy, Py, ~ przekiadnik badany, P -

przekladnik wzorcowy, Py = przekadnik posdredniczacy, Z =~ o=

pornosé obcigzenia przektadnika badanego, Bp - opornoéé gale-

zi réznicowej, A - amperomierz pradu zmiennego, mV = miliwol-
tomierz pradu zmiennego, W, S - *gczniki pomocnicze

Pomiary nalezy przeprowadzaé¢ dla kilku wartosci obcigfe-
nia. przektadnika,

3. ProtokXkdét pomiarébw

A, Parametry przekladnika badanego
TYD svvine NE assen Un = ees KV3 Jn = geas A B = Jieee VAW
klasie ..... przewidywana wartosé Nig = eevrenee '
B. Parametry obwodu probierczego i pomiarowego

a, Przektadnik wzorcowy Pw,l tYPUL sveeey MOCY o..a VA,
dObra.na mtOéé Przekladni sssesne -&-/Al .
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b. Przekladnik wzorcowy Pwy typu ...ey moCy .... VA,
dobrana wartosé przekladni ..... A/A,

c. Opornoéé gatezi réznicowe] R, = sv.... £25

d. Do pomiaru pradu rdéznicowego zastosowano miliwoltomierz
elektroniczny TIDU svensons

¢, Tablica wynikéw pomiardw

Obcigzenie | Wartosé Wartosé 10%
Ip | przekladni-| pradu ATy Jp =4 1y liczgz prze—
ka badanego| pierwotn. tezeniowe]
e S J,1 - .- -
- VA A mV A -

4, Opracowanie pomiaréw i dyskusija
' wWynikéw
A, Na podstawle otrzymanych wynikdw pomiarow wykre sixec

J'

zaleznosé Ad, = f( ﬁ) dla réznych wartoéci obcigzeh o-
n

oraz okreslié dla poszczegélnych p“zypadkéw wartosci liczby

przeteteniowej. Pordwnaé wyniki otrzymane z pomiardéw z warto=
Sciami liczby przeteieniowej, otrzymanymi z obliczen praybli-
zonych.

B, Na podsta vie otrzymanych wynikoéw liczby przetezeniowe]
_ok:besllc przeznaczenie badasnego przekitadnilka.

C. Przeprowadzié analize ukiadu probierczego i pomiarowego
z punktu widzenie oceny dokiadnosSci pomiaru.

II. Wyznaczanie liczby przetezeniowej metodq poérednig
1. Objaénienia wstepne do éwiczenia

Hetoda poéred.ﬁ.ia okreslania liczby przetezeniowej z pomia-
ru charalkterystyki biegu jaiowego vrzektadnika pozwala na o-
kreslenie H§ zaréwno zzodnie z definicja wg uchybu pradowego
wekctorowego, jak i wg uchybu pradowego. Zasade pomiaru metoda
roSredniag wyjasnia rys.130. ‘

Prad wtérny przekiadnika J, bedzie mniejszy od sprowadzo-
nego do obwodu whérnego pracdu pierwotnego J:; o wartosci pradu
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magnesujacego J « Liczba przetezen.iowa (10%) zdefiniowana wg
uchybu wektorowego zostanie osiggnieta wéwczas, gdy prad bie~
: gu jatowego J' osia@ia

.;., 3, ; 10% wartosci pradu Jq.
Ay —— . Oznacza to, ze J
£ I = 0,1 J& a poniewaz wﬁwu
o1 A 7 czas J, =NJ,, awec
Jo Lo ; = N J,, to znaczy
= (= - = 0,1 N Jp,, gdzie

Rys.130. Rysunek objasniajacy zasa=- .
de pomiaru liczby, przetezeniowej me- N - 10% liczba przete-
toda poéredniq:-21 - opornos$é uzwo-  zeniowa. |

Jenia pierwotnege sprowadzona do ob=- Ab I dzi
wodu wtérnego, 2y = opornoéé uzwoje— g peadady) Sodales
1it si¢ w stosunku 1 : 9,

nia wtérnego, Z — opornosé obcigze-
nia, Z; - oporno&é galezl magnesujg- btaki sam stosunek powine

cej sprowadzona do uzwojenia wtér— ny speiniaé opormosci
A0 obu gatezi tzn.

" #)

Zo = 9 Zc ] (4'1)

gdzie

Zg - opornosé galezi magnesujace] (odniesiona do strony
wtbérnej przekiadnika),

Z, = suma geometryczna opornoSci obwodu wtérnego Z, oraz
oporno$ci obcigzenia Z.

W przypadku przyjecia definicji liczby przetezZeniowe] wg

uchybu pradowego (VDE 1956 r.) obéwigzuje dla tego przypadku

réwnoéé

W celu wyznaczenia liczby przetezeniowe] nalezy wyznaczyé
wartosé J';, dla ktérej zostanie speiniona réwnosé (41). War-
tosé liczby przetezeniowe] okresla sie wowezas wg wzoru

3
2n
a poniewaz zwylzle ‘j'an. =5 A,

x) ‘ =
+ W zatozeniu tej samej wartosci kata opormosci Zo i Zc.
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N=2J

2 (42)

pPrzy czym wartosé J odczytuje sie z zaleznoSci Z f(Jo)
dla wartosci Z 9 Z, (wg PN/E) lub dla 2; = 7 z (wg VDE).

Dla wyznaczenia wartoScl liczby przetezeniowe]j potrzebna
Jjest zatem %gajomoéé charakterystyki biegu jalowego przekiad-

nika Z; =-33— = f(J;) oraz wartos$é opornoséci uzwojenia wtér-
o

nego ﬁa_i opornoéci obcigzenia Z.

Obie powyizsze wielkoscl wyznacza sie dodwiadczalnie, pod-
czas gdy wartos$é liczby przetezeniowe odczytuje sie z wykre-
su Z; = f(J;). Stad tez metoda ta nazywana jest metodg gra-
ficzno-analityczng. :

Gzéwng zaletsg opisanej powyzej metody jest to, Ze nie wy-
maga ona kosztownego uktadu wielkopradowego, ktory jest nie-
zbedny przy pomiarach wykonywanych metoda bezpoérednia, co
Jjest szczegblnie wazne dla przekladnikéw o duzych przektad-
niach. Uklad do zdejmowsnia charakterystyki biegu Jjelowego dla
wigkszoéci przypadkodw jest ratwy do realizacji, a ponadtc pod=—
czas pomiaru przekiadnik nie Jjest przecigZany w takim stopniu
Jak to ma miejsce w metodzie bezpoéredniej.

Wadami metody poéredniej sa natomiast trudnoéci w ustale-
niu opornosci indukeyjnej uzwojenia wtérnego badanego prze—
ktadnika oraz zbyt duzy blad pomiaru wystepujgcy przy zdejmo-
waniu charakterystyki biegu jatowego w niektdérych konstrukejach
" przektadnikéw. - . ‘

2, Pomilary

Pomiar opormofci czynnej uzwojenia wtérnego (R,) bada-
nego przektadnika wykonuae sie za pomocg mostka Wheatstone a.

Pomiar opornoéci rozproszenia uzwojenia wtdrne go (X2> ba=
danego przektadnika wykonuje sig¢ metoda Wentz’a. W celu wyko-
nania pomiaru X, na rdzeniu przektadnika nalezy nawinaé uzwo=
jenie dodatkowe zgodnie z rys.131 (Z = 10-20 zwojdéw). Pomiar
przeprowadza sie w ukladzie przedstaw1onym na rys.1%2, Dla
kilku wartosei J1 mierzy sie napiecie wystepujace na uzwoje-
niu pomocniczym i wyznacza wartoéé X, wg wzoru



U + 2
. 2\2 o2
o =\/(ﬁz—.z;) e (43)
NN " gdzie
L . IJ'3 - napiecie indukowane w

uzwojeniu pomocniczym,
Jo = prad w uzwo jeniu widrnym
(przeliczony z pradu J,),
Z, = liczba zwo jéw uzwo jenia

wtérnego,
z; Z5 = liczba zwojdw uzwojenia
pomocniczego,
H, f R, - oporno$¢ czynna uzwojenia
S wh6rnego.
Rys.131. Sposéb nawiniecia Na podstawie kilku pomiaréw

uzwojenia pomlarowego w me-
todzie Wentz’a dla pomiaru X2 Wyznacza sig wartosé Srednig.

X, Pomiar charakterystykl magne-
sowania przektadnika przeprowadza

sie w uktadzie przedstawlonym na rys.133, Dla wzrastajacych
wartosci pradu J,‘ w uzwojeniu pierwotnym, mierzy sie¢ napiecie

) TR TW
W K
o—0
2209~ |
o0
Rk

Rys.13%2. Ukiad do pomiaru opormoéci rozproszenia
uzwojenia wtérnmego przektadnika pradowego (x,)

metodg Wentz a: TR - transformator nastawczy,TW-
transformator wielkopragdowy, Py - przekiadnik
badany, ZP - uzwojenle pomocnicze przekladnika

badanego, P, = przekladnik wzorcowy, mV - mili-

woltomierz pradu zmiennego, A - amperomierz pra-
du zmiennego, W = 140£nik pomocniczy S

Py
&
L




= 269 =

indukowane w otwarﬁym uzwojeniu wtérnym przektadniks badsnego.
Pomiary nelezy przeprowadzaé az do stanu nasycenia rdzenia.

TR W
W

Pb
K k
Oo——0
220V~ “
‘O—o
Pw y &
i?? L

“Rys.133. Uklad do pomiaru charckiterystyki magneso-
wania przekladnika pradowego: TR - transformator
nastawczy, TW - transformator wielkopradowy, Pb -

przektadnik badany, P, ~ przektadnik wzorcowy, V -
woltomlierz pradu zmiennego, A - amperomierz pradu

x

>

zmiennego
Na podstawie otrzymanych wynikéw moZna wyznaczyé opornoéé ga~
U .
1¢zi magnesowania Z) =-3$- = £(7 ).
: 5 :

% Protokdé: pomiaribdw

A, Parametry przektadnika badanego Pb

T}'P IIII.M‘IOI;Un=.... KV Jn-—--uos AS::... VA
w klasie ececcee :
B. Parametry obwodu probierczego i pomiarowego

a) do pomiaru‘R2 zastosowano mostek ...eese
b) do pomiaru Xa zastosowano nastepujgce aparaty
(wg rys.132)
T - transformator wielkopradowy tyPU seeee
0 MOCY 4++.. VA przekltadnia ..... A/A '
TR - diawlik nastawczy tyPU seese O MOCY ssses VA
Pw. = przekladnik pradowy wWzZorcowy tyPU eeeee.
o przektadni weveee AJA K1BSE eeeens

Zp - uzwojenie pomocnicze o 25 = se0.. 2ZWOJOwW;do pomiaru na-

piecia zastosowano miliwoltomierz sease..
do pomiaru pradu zastosowano ampPeroOmierZ «...e...
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¢) do pomiaru charakterystyki magnesowania (rys.133) za-
stosowano urzadzenia jak w punkcie b oraz woltomierz typu e...
0 zakresSie ....

C. Wyniki pomiardéw

5.) él‘adniawa.rtt)éé R-a = ecscee IIIQ
b) tablica wynikéw pomiaréw X,

Ip. Jq Jo %o Z3 Ry 'El'3 X XEQI-

- A A zw Zw Q mV Q Q

L

Uwa g as liczbe zwojdw uzwojenia wtbérnego 22 wyznacza
sie opierajgc sie na liczble amperozwojéw przekladnika bada-
Nnego.

¢) tablica wynikéw pomiardéw charakterystyki magnesowania

- " . i

Ip. | J,|0, | 3|2,

- I & T | & 8

4. Opracowanie pomiardéw i dyékusja
wynikoéw '

A, Na podstawie otrzymanych wynikéw pomiaréw wyznaczyé

wartosé Z, = Rgr + X4, oraz wykreslié cinarakt:erjstyke

Z, = f(J‘o).

' B. Wyznaczyé wg metody opisanej w punkcie 1 éwiczenia 10%
liczbe przetezeniowg wg definicji PN/E przy znamionowym ob-
ciazeniu przekladnika, '

C. Wg te] samej metody wyznaczyé liczbe przetezeniowa dla
kilku obcigzen przekladnika réiznych od jego mocy znamionowej
oraz pordwnaé otrzymane wartodeci z wynikami iizyska_n,ymi Z prze=
liczenia wg wzoru przyblizonego .

’ . Z"l' ZZ
At T
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gdzie N -~ liczba przetezeniowa przy opomoéci obcigzenia Z,
"N'= liczba przeteZeniowa pray opornoéci obcigzenia Z°.

D. VWyznaczyé wartosé liczby przetezeniowej zdefiniowanej
wg VDE przy znamionowym obcigzeniu przekiadnika.

E, Przeprowadzié analize doktadnosdci pomiaréw i okresla-
nia liczby przetezeniowej metoda poérednig. Y

" F. Przeprowadzié krytyczna analize pordwnawczg obu metod
wyznaczania liczby przetezeniowe].

5. Wybrane badania z zakresu techniki ZXaczenia

Cwiczenie 5.1. Pomiary ciénier szybkozmiennych

1, Objasédnienia wstepne do ¢wiczenia

Jedng z najwazniejszych wielkoéeci nieelektrycznych, ktérej
przebleg rejestruje sig podczas badarr aparatdéw elektrycznych
"Jest ciénienie, Z punktu widzenia warunkéw pomiaru mozna tu
odréznié nastepujace grupy pomiaréws:

a. Pomiary wykonywane podczas préb zdolnoici Zaczenia. Do
grupy tej beda nalezaly pomiary cisénier w wytacznikach cieczo~
wych (gazujacych). W tych przypadkach znajomoéé przebiegu cis-
nienia oraz jego wartosci maksymalnej potrzebna jest zardwno
do obliczen wybtrzymatosciowych komér wytacznike, jak réwniez
do analizy warunkéw Jego pra.cy; Ponadto do grupy tej mozna
zaliczyé poniary przebiegéw cisnien w wylgcznikach pneumatycz-—
nych podczas pré'b zdolnosci lqczenia.. Pomiary takie pozwalaja
na ustalenie wpiywu luku wystepujacego w wylegcz.n_‘[.k'u ‘na warun-
ki wypiywu czynnika gaszgcego. :

b. Pomiary ciénien wykonywane w wytacznikach pneumatycz-
nych podczas préb bezpradowych. Pomiary takie wchodzg w skiad
préb wyrobu i wykonywane sg na wszystkich egzemplarzach apa-
ratéw. Umozliwiajg one, droga pomiaru cisnien w kilku wybra-
nych punktach, sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania oraz wspb!_:-
dziatania wszystkich elementéw. uktadu ciénieniowego wylgczni-
ka. :

c. Pomiary ciénieri wykonywane w ostonigtych lq,czniléaclh
n.n. i inne.





