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dai tgcznikéw niskiego napiecia w zakresie. préb lgczalnosci
roboczej oraz trwato$ci mechanicznej., Badania zwarciowe z re-
guly prowadzi sie przy jednokrotnym wykonaniu cyklu programo-
Wanego.

1.4,2., Nastawniki czasowe

Nastawniki czasowe jako aparaty taczeniowe sterowania pro-
gramowego przystosowane muszg byé do realizacji dwéch zasadni-
czych funkcjic ‘

1) zadanego rozlozenia wysylanych impulséw w czasie,

2) przekazywania odpowiednio roztozonych w funkcji czasu
impulsédw do cbwoddw sterowanych w Szeregu pProgramowanym.

Praktyczna realizacja tych funkcji odbywa sig¢ przy wykorzy-
gtaniu réznorodnych rozwigzah mechanicznych (elektromechanicz-
nych) i elektronicznych.

1, Dla budowy nastawnikéw czasowych znaczenie podstawowe
me, przyjecie okreslonego systemu czasowego rozloZenia wysyta-
nych impulséw. Rozlozenle to realizowane jest droga mechanicz-
ng albo elektroniczng.

a. Szczegbélnie rozpowszechniony jest system mechaniczny z
walcem wirujacym (rys.23), kiedy to na ustawione wzdlus walca
zestykl oddziatywujg osadzone na walcu popychacze; Popychacze

mozna ustawié¢ w dowolnych

|“ 5 "/p/" potozeniach na cbwodzie
| s - (“‘v walca, uzyskujac tg droga
= ;,_4 SO P ; _4. — nagtawianie czasu wysyla-~
K | . nia impulséw sterowniczych
plif \T’ z poszczegblnych obwodéw
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. kiego rozwlgzania jest na-
Rys.23. Zasada mechanicznego wal=- go - :
cowego ukladu programowania: S - stawnik walcowy opisany bli-

zestyki, P - popychacze na obra- 2ej w punkcie 2.4,3,
cajacym sie walcu Obok podstawowego oz~
wigzania mechanicznego z walcem wirujacym spotyka sie réwniez
w réiZnych laboratoriach pojedyncze wykonania nastawnikéw ze £1i-
zgadch sie piytka, staczajgca si¢ po pochytosci kulg,z waha-
dtem czy wreszcie wirujacym palcem (L 2), Wszystkie te metody



- 97 -

dajgq mozliwos¢ mniej lub bardziej réwnomiernego roziozenia w
czasie wysylanych impulséw i dysponuja réznymi czasami trwania
pojedynczego cyklu gczeniowego. Ze wzgledu na szereg niedogod-
noéci w budowie i eksploatacji uktady te nie doznaly szerszego
rozpowszechnienia,

Wspomnieé tu wreszcie trzeba o wykorzystywaniu dla roztoze~
nia w czasie impulséw wybieraka teletechnicznego. Wybierak ta-
ki z nap¢dem elektromagnesowym i przerywaczem sprzezonym ze
zworg, dysponuje jak wiadomo zespolem kilku réwnolegiych ob-
rotowych stykéw ruchomych oraz rozmieszczonych odpowiednio na
okregu stykéw stalych. Kazda przerwa w przeplywie pradu przez
elektromagnes powoduje przeskoczenle zgbatkli wybieraka o Jjeden
zgb, a stykéw obrotowych o jeden styk staty.

Wspomniane przerwy w przepiywie pradu uzyskadé mozna zasila-
Jac cewke elektromagnesu napigeciem pulsujgcym z prostownika
Jednopotéwkowego (z pominigciem styku przerywajacego)e.W polbéw-
ce okresu, w ktérej ptynie prad zwora zostaje przyciaggnietas,
nast@pny'bezpra,dowy pdrokres wystarcza do jej odpadniecia..

W ten sposéb przy doprowadzeniu napiecia pulsujgcego o czesto-
tliwosci 50 ¢/sek wybierak porusza sig¢ skokowo tgczgc co 0,02
sek styki ruchome z kolejnymi stykemi staXymi,

b. Wyszczegbdlnione wyze]j uktady mechanicznego roziozenia
w czasie impulséw wyjéciowych nastawnika odznaczajg si¢ na o-
gét znacznymi ezasami wktasnymi.

Tej czestokroé niewygodnej cechy unikamy stosujgc uktady
eiektroniczne, ‘oparte w swoich rdésnorodnych rozwigzaniach na
mozliwoéci nastawiania czasu ladowania db okreflonego napie-
cia pojemnoéci poprzez opornosé.

Przyktad takiego czlonu zwiocznego podany jest na rys.24.
Na wstepie tyratron T4 zostaje zapalony przez impuls siatkowy
1 w tym momencie na oporniku R, pojawia sig stale napigcie,
ktdére nataduje regulowany kondensator C przez nastawialny o-
pornik R wg nastawionej state] czasowej RC, Ten przebieg na-
pigciowy przenoszony jest na siatke tyratronu T, przez kon-
densator sprzegowy C . Tyratron Ta zostanie zapalon;y, gdy wy-
padkowe napiecie siatki (z napiecia uJemne;j polaryzacji wstep—
nej i przestanego napiecia z kondensatora C) przetnie jego
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charakterystyke zaptonu. Zapalenie tyratronu T2 powoduje po-
budzenie przekaznika P i realizacje impulsu wyjéciowego prze-

Impuls wyfsciony

Rys.24, Przyktadowy schemat uktadu opézniajacego ze
sterowaniem tyrabtronu wykonawczego T2 cztonem RC

sunietego w czasie wzgledem impulsu wejsciowego. Uktady takie
budowane sg dla zakresu opdéinien S5us - 0,2 sek.

2, Systemy przekazywania juz roztozonych w czasie impulséw
do obwoddéw sterowanych w szeregu programowanym sklasytikowaé
mozna nastegpujgco:

a) w'ukladach mechanicznych programowania

- zestyki przelgczane bezposrednio mechanizmem programu-
Jacym,

- qpstyki przelgaczane bezposdrednio pobudzaja przekasniki
pomocnicze, lub tyratrony, lub przekaZniki pomocnlcze poprzez
tyratrony,

- fotokomérki pobudzane przy ruchu mechanizmu programujgce-
go pobudzajg przekazniki pomocnicze lub tyratrony;

b) w ukladach elektronicznych programowania czionaml bez-
poérednio impulsujacymi sg tyratrony lub przekazniki pomocni-
cze,

Wyszczegblnione wyzej cziony wykonawcze posiadajg nastepu-~
Jacy zakres stosowanias ‘

~ zestyki przelaczane bezposrednio mechanizmem programujag-
cym‘stosuje sle w przypadkach, gdy nie zalezy nam na dodatko-
wej mozliwoSci sterowania w podlegajgcych programowaniu obwo-—
dach w czasie, gdy nastawnik nie pracuje;
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-~ przekaZniki pomocnicze stosuje sie najczesciej, z wyjat-
kilem przypadkéw, kiedy wymaga sie doktadnoécl programowania w
zakresie np. jednej poidéwki przebiegu sinusoidalnego o czesto-

tliwosei przyktadowej S50 c/sek. W takich przypadkach stosowaé
trzeba tyratrony.

1.4.3, Nastawniki czasowe Katedry Aparatéw Elektrycz-'
nych P.W,

W Katedrze Aparatéw Elektrycznych P.W, opracowano i zbudo-
wano kilka rozwigzan nastawnikéw czasowych o dwéch zasadni-
czych systemach programowania:

1) uktad z wybierakiem teletechnicznym,

2) uktad mechaniczny z wirujacym walcem.

1. Zasada dziatania nastawnika z wybierakiem teletechnicz-—
nym zostata oméwiona w ponrzednim .punkcie. Obecnie na rys. :
25a podajemy ukiad pobudzanla przekaznika wykonawczego.W sta-—
nie ukladu przed zamknieciem styku wybieraka do siatki tyratro-
nu doprowadzone jest odpowiednie (rys.25b) ujemne napiecie
polaryzujace, ktére blokuje tyratron (punkt 1 pracy lampy).

Z chwilg za.niJmiecia styku wybieraka punkt pracy tyratronu prze-
nosi sie do punktu 2 (na slatke 'podany Jjest potencjaz zZero),
Tyratron zaczyna przewodzié i pobudza przekafnik wykonawczy P,
Zastosowanie w tym ukladzie tyratronu spowodowané zostato tym,
ze czas zamknigcia danego zestyku wybieraka w czasie skokowe-—
g0 ruchu obrotowego styku ruchomego jest za krétki dla pobudze-
nia przekaZnika pomocniczego normalnej budowy.

Opisany wyzej uklad tyratron -~ przekaznik wystepowaé moze
w nastawniku tylokrotnie, ile réwnolegle prggu;jqcych tordw
zestykowych posiada:wybierak, Innymi stowy liczba toréw réwno—
leglych wyznacza nam liczbe obwodéw nastawnika.

Nastawianie czasu wystania poszczeéélnych ‘impulséw uzysku-
Jemy przez zwarcie przerwy K (rys.25a) w obwodzie wybranego V
styku s’calego wybieraka w danym torze.’

2. Nastawniki czasowe elektromechaniczne Katedry Aparatéw
Elektrycznych P,W. oparte zostaly na jednostajnie wirujacym
bebnie, zlozonym z oddzielnych pierscieni z przesuwnymi koni-
kami impulsujacymi, umieszczonymi na  jego obwodzie.





