APD A SYSTEM ZINTEGROWANY

Rozwaj elektronicznej techniki obliczeniowej umozliwit techniczne
budowanie zintegrowanych systemoéw przetwarzania danych. Z drugiej
strony, rozwdj ten spowodowal zapotrzebowanie na metody administracji
i kierowania dostosowane do mozliwosci nowej techniki. Pierwsze zasto-
sowania maszyn cyfrowych dla potrzeb administracji 1 zarzadzania pole-
galy na przy$pieszeniu prac wykonywanych dotychczas metodami trady-
cyjnymi. Pierwsze samochody przypominaly bryczki i nie wyzyskiwaly
mozliwosci, jakie stwarzat naped spalinowy, pierwsze za$§ systemy elek-
tronicznego przetwarzania danych byty jedynie czym$ podobnym do szyb-
ciej pracujacych systeméw kart perforowanych i nie wyzyskiwaly wszyst-
kich mozliwosci nowej techniki obliczeniowej. Historycznie, pierwszy sys-
tem elektronicznego przetwarzania danych: Lyons Electronic Office [46]
jest przyktadem w pewnym sensie ilustrujacym powyzsze stwierdzenie.

Ze wzgledu na sprzet uzywany do przetwarzania danych wyrézniamy
dwa podstawowe typy przetwarzania (szczegdly — patrz Dodatek D):

a) przetwarzanie sekwencyjne, czyli partiowe (wykorzystujace w zasa-
dzie pamigé sekwencyjna, jak np. ta§my magnetyczne);

b) przetwarzanie na biezaco, czyli w czasie rzeczywistym (wykorzy-
stujace w zasadzie pamieé o dostgpie przypadkowym, np. dyski magne-
tyczne, pamigei na kartach magnetycznych itp.).

Przetwarzanie sekwencyjne jest to przetwarzanie, w ktérym kolekcjo-
nowanie danych odbywa si¢ poza EMC, nastgpnie zad, w pewnych okre-
§lonych chwilach, doktadnie méwiac po uplywie czasu 7', od chwili za-
konczenia okresu sprawozdawczego (typowa sytuacja dla systemow
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0 z gory zadanej chwili zakoriczenia okresu sprawozdawczego, poréwnaj
rozdz. 1), plik zebranych dokumentéw zostaje wprowadzony do maszyny
i tym samym rozpoczyna si¢ nastgpna dziatalno§¢ — opracowywanie da-
nych sprawozdawczych.

Przetwarzanie w ,.czasie rzeczywistym® jest to przetwarzanie w syste-
mie asynchronicznym, w ktorym dlugosé cyklu sprawozdawczego jest
wyznaczona przez czestotliwosé splywu dokumentéw. Z tego powodu
przetwarzanie danych na biezaco wymaga urzadzen pamigciowych zapew-
niajacych dostgp do ,kartotek, a raczej dowolnej pozycji zawartej
w ,.kartotekach®, w odpowiednio krotkim czasie.

Systemy przetwarzania sekwencyjnego dla potrzeb kierowania powinny
znajdowaé gtdéwnie zastosowanie w zarzadzaniu produkcja i kierowaniu
inwestycjami, natomiast systemy przetwarzania w ,,czasie rzeczywistym*
dla potrzeb kierowania powinny znajdowal przede wszystkim zastoso-
wanie w dowodzeniu.

W dotychczasowych rozwazaniach uzywaliémy kilkakrotnie terminu:
.system zintegrowany®‘. Poniewaz rézni specjalidci uzywajac tego terminu
maja czesto na mysli do§¢ rézne rzeczy, postaramy sie blizej okre§lic
termin ,zintegrowany system kierowania®. Zaczniemy od wprowadzenia
trzech pojeé¢ pomocniczych.

Definicja 1. Przez informacje (dana) pierwotna w obiekcie kie-
rowanym bedziemy rozumieli taka i tylko taka informacje, ktora po-
wstata w wyniku obserwacji (pomiaru) dokonanej przez obserwatora
-wewnairz obiektu kierowanego, dotyczaca stanu obiektu lub jego otocze-
nia, albo ktéra podchodzi spoza obiektu i dotyczy otoczenia obiektu kie-
rowanego.

Definicja 2. Przez dokument pierwotny w obiekcie kierowanym
bedziemy rozumieli taki i tylko taki dokument, ktory zawiera nie prze-
tworzong informacje (dang) pierwotng,

Definicja 3. Przez konto dwukolumnowe bedziemy rozumieli
zbior zapisow przeciwstawnych lub sald zapisow typu: winien-ma, pla-
nowano-wykonano, zamoéwiono—otrzymano, zapotrzebowano-wydano;
przy czym wszystkie zapisy lub salda zapisow dokonywane w obu ko-
lumnach opatrzone sa data i ewentualnie dodatkowa informacja dla po-
trzeb identyfikacji oraz maja t¢ sama jednostke miary.

Warto podkrefli¢, ze wprowadzone wyzej pojecie konta dwukolumno-
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wego jest rozszerzeniem pojecia konta finansowego pochodzacego od
$redniowiecznego weneckiego matematyka L. Paciolla (1445-1514).

Opierajac si¢ na definicjach dokumentu pierwotnego i konta dwuko-
lumnowego zdefiniujemy pojecie zintegrowanego systemu kierowania.

Definicja 4. Przez zintegrowany system kierowania bedziemy
rozumieli taki i tylko taki system, ktéry spetnia koniunkeje nastgpujacych
trzech warunkow:

a) zawiera cato$¢ informacji (z wylaczeniem informacji o charakterze
nienumerycznym) o stanie i zadaniach obiektu kierowanego, zapisanych
w kontach dwukolumnowych z doktadnoscia do jednostek miary uprzed-
nio okre§lonych dla danego obicktu;

b) przedmiotem przetwarzania sa jedynie dokumenty pierwotne;

c¢) kazdy dokument pierwotny jest wprowadzany do systemu jedno-
razowo.

Nalezy rozpatrzy¢ jeszcze jedna pozornie nieistotna sprawe. Wprowa-
dzajac definicje zintegrowanego systemu kierowania powiedzielismy, Ze
stan obiektu i zadania postawione sg opisane z doktadnoscia do jednostki
miary. Dobér jednostek miary jest czynnikiem decydujacym o zakresie
systemu. Czym jednostki miary sa mniejsze, tym wigksza jest minimalna
ilo§¢ obserwatoréw konieczna do dostarczenia wystarczajacej ilodci infor-
macji potrzebnych do opisania stanu obiektu i zadan. Nalezy jeszcze do-
da¢, ze zwykle wprowadzamy wigksza ilo§¢ obserwator6w od minimalnej
wynikajacej z wyboru jednostek, a to w celu uzyskania redundacji umo-
dliwiajacej sprawdzenie wiarogodno$ci informacji zebranych przez réznych
obserwatoréw. Nie wymaga chyba podkre$lenia fakt, ze migdzy stoso-
wanymi jednostkami miary nie wszystkie sa zmiennymi niezaleznymi.



