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— cech identyfikacyjnych rekordéw,

— kryteriow i czynnosci na tablicy decyzyjnej sy-
gnaly,

— kryteriow i czynnosci (w szczeg6lnosci formul
obliczeniowych) dla tablicy decyzyjnej generowania re-
kordu wyjsciowego na podstawie rekordéw sterujgcego
i roboczego,

— kryteriéw dla tablicy decyzyjnej warunkowego
zapisu rekordu sterujacego w zbiorze wyjSciowym.

8.4. AKTUALIZACJA PROSTA KOLEJNYCH
SEKWENCYJNYCH ZBIOROW PODSTAWOWYCH
TASMOWYCH ZA POMOCA JEDNEGO ZBIORU
ROBOCZEGO TASMOWEGO

W przebiegu tym uczestniczg dwa zbiory robocze tas-
mowe (wejsciowy i wyjsciowy) oraz raport aktualizacji
i 2 N zbioréw podstawowych. Dokladniej moéwige nie
jest to 2 N réznych zbioréw, ale dwie kolejne generacje
N zbioréw podstawowych. Przebieg ten oznaczamy na
schematach przetwarzania jak na rysunku 16.

roboczy  podsta @ podsta- .,
Qw@a‘cﬁe wowy ’ ’ womwy Nsg) podstawowy

CS %&a
wuyjstie
pm‘s.'umwy podsrawowy padsfawwy

Rys. 16. Aktualizacja prosta sekwencyjnych zbioréw taSmowych
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Praca zbiorowa

Stara generacja kazdego z N zbiordw podstawowych
jest zbiorem wejsciowym dla kolejnej fazy przebiegu
aktualizacji prostej. Nowa generacja, powstajaca w wy-
niku wykonywania przebiegu aktualizacji, jest zbiorem
wyjsciowym dla przebiegu. Zbiér roboczy wejsciowy
podzielony jest na podzbiory, z ktorych N pierwszych
przeznaczonych jest do aktualizowania kolejnych zbio-
row podstawowych. Podzbiory zbioru roboczego zapi-
sane sg kolejno na tasmie magnetycznej. Kazdy z pod-
zbhioréw przeznaczonych do aktualizowania jednego ze
zbioréw podstawowych uporzagdkowany jest zgodnie
z uporzadkowaniem korespondujacego z nig zbioru pod-
stawowego. Ligeznie zbidr roboczy wejsciowy dzieli sie
na N-+1 podzbioréw. Ostatni z nich nie sluzy bezpo-
srednio do aktualizacji zbioréw podstawowych, lecz ma
by¢ przepisany do zbioru roboczego wyjsciowego po
zakonczeniu aktualizacji ostatniego zbioru podstawo-
wego.

Aktualizacja kolejnych zbioréw podstawowych prze-
biega kolejno, tak ze (z wyjatkiem ostatniego pod-
zbioru) przebieg aktualizacji operuje réwnoczeénie
czierema zbiorami tasmowymi (w tym dwoma wejscio-
wymi i dwoma wyjsciowymi). Przetwarzajac ostatni
podzbior (N+ 1) wejsciowego zbioru roboczego, przebieg
aktualizacji operuje jedynie dwoma zbiorami ta§mowy-
mi (zbiorem roboczym wejsciowym i zbiorem roboczym
wyjsciowym). N

Kazdy z podzbioréw zbioru roboczego wejéciowego
zawiera roznego typu rekordy informacyjne. Jesli jest
to aktualizacja danymi -sprawozdawczymi, 'to oprécz
danych transakeyjnych podzbiér moze zawieraé¢ rekor-
dy zakladania, likwidacji lub zmian pozycji zbioru pod-
stawowego, -
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Stwierdzenie to dotyczy N — pierwszych podzbioréw
zbioru roboczego. Ostatni podzbiér (N+1) zawiera re-
kordy informacyjne przeznaczone do aktualizacji w dal-
szych przebiegach cyklu oraz dane do emitowania ta-

- bulogramow wynikowych. Je$li rozmiary podzbioru
(N-+1) sg zbyt duze, nalezy organizowaé¢ rodzaj obejécia
w cyklu dla danych (by pass) przebiegu przetwarzania
za pomocg przebiegéw rozdzielania i scalania.

W toku aktualizacji kolejnych zbioréw podstawo-
wych w raporcie aktualizacji sygnalizowane sg: zakla-
danie, likwidacja lub zmiany dotyczace poszczegélnych
pozycji zbioru oraz wszystkie bledy wykryte w trakcie
aktualizacji. Zakres czynnosci aktualizacyjnych zalezy
od zawartosei ,,rekordu parametréw’”, wystepujacego
zwykle na poczatku zbioru roboczego wejsciowego. Pa-
rametr ten sygnalizuje koniec odpowiedniego pod-
okresu i okresu sprawozdaweczego (np. koniec okre-
su pieciodniowego, dziesieciodniowego, miesiecznego,
kwartalnego lub rocznego), powodujac automatycznie
wykonanie kolejnych czynnosci zwigzanych z zamknie-
ciem kolejnych podokreséow lub okreséw sprawozdaw-
czych. ,,Rekord parametréw” dotyczy tylko aktualizacji
sprawozdawczej. Przy aktualizacji danymi planistycz-
nymi nie ma potrzeby uzalezniania zakresu wykonywa-
nych czynnosci od ,rekordu parametréw”. W toku
aktualizacji kolejnych zbioréw podstawowych, za po-
mocg rekordéw zbioru roboczego wejsciowego, genero-
wane sg rekordy informacyjne zbioru roboczego wyj-
Sciowego, zawierajace: )

1) przeniesienia dla aktualizacji pozostalych zbioréw
podstawowych w ramach danego cyklu, nie bioracych
udziatu w danym przebiegu aktualizacji,

2) dane dla tabulogramow wynikowych.
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Zbioér roboczy wyjsciowy po ewentualnym rozdziele-
niu, sortowaniu i scalaniu staje sie zbiorem roboczym
wejsciowym dla dalszych przebiegow cyklu.

Program realizujacy przebieg aktualizacji prostej za-
wiera wiele faz dzialania bedgcych podfazami dla prze-
biegu. W tablicy 12 przedstawiona jest tablica decyzyj-
na dla uproszczonego programu aktualizacji prostej.
Uproszezenie to sprowadza sie do ograniczenia liczby
zbioréw podstawowych do jednego (jak np. przypadek
N=1). Program pracuje na nastepujacych obszarach
rekordow:

— obszar rekordu zbioru podstawowego wejscio-
wego,

— obszar rekordu zbioru roboczego wejsciowego,

— obszar danych stalych pozycji,

— obszar przetwarzania rekordu bedacy jednoczes-
nie obszarem rekordu zbioru podstawowego wyjscio-
wego,

— obszar rekordu zbioru roboczego wyjSciowego,
wykorzystywany przez tablice generowania rekordow
roboczych wyjsciowych.

Program pracuje na nastepujgcych obszarach zbiorow:

— obszar bloku zbioru podstawowego wejSciowego,

— obszar bloku zbioru roboczego wejSciowego,

— obszar bloku zbioru podstawowego wyjSciowego,

— obszar bloku zbioru roboczego wyjsciowego,

— obszar raportu aktualizacji.

Program zawiera dziesig¢ faz dzialania realizujacych
dziesie¢ wyrdznionych sytuacji decyzyjnych. Sg to na-
stepujace fazy:

1) inicjowanie programu,

2) otwarcie pozycji i pierwszego rekordu pozycji ze
zbioru podstawowego wejsciowego,

-

— 122 —



Przebiegi elementarne cze§é I

3) otwarcie pozyecji i pierwszego rekordu pozycji ze
zbioru roboczego wejsciowego,

4) otwarcie kolejnego rekordu pozycji ze zbioru pod-
stawowego wejsciowego,

5) otwarcie kolejnego rekordu pozycji ze zbioru ro-
boczego wejsciowego, ;

6) aktualizacja otwartego rekordu pozycji rekordem
ze zbioru roboczego wejsciowego,

T) zamkniecie rekordu przetwarzanego pozycji (jesli
jest to ostatni rekord danej pozycji, jest to réwniez faza
jej zamkniecia),

8) sygnalizacja pojawiania sig¢ rekordu roboczego ty-
pu réznego od typu 100, ktéry nie ma swojego odpo-
wiednika -pozycji w zbiorze podstawowym wejsciowym
ani w nowo zakladanych pozycjach zbioru podstawowe-
go (przez rekord typu 100 w zbiorze roboczym wejscio-
wym poprzedzajagcym dany rekord),

9) likwidacja pozycji w zbiorze podstawowym,

10) zakonczenie programu.

Tablica 12
tablica gléwna (aktualizacja prosta).

TNNNNNNNNDN  poczgtek przebiegu.

——N—NN—N-— T etykieta kotica zbioru roboczego.

—_ N —N———— — T etykieta konca zbioru podstawowego.

— T —N — — = — — — rekord podstawowy typu 100.

—_—— T —-—N—-—N—= otwarty rekord w obszarze przetwarzania.

—————— N—T— likwidacja pozycii.

—TN————N — — cecha gtéwna rekordu podstawowego < ce-
cha glowna rekordu roboczego,

—_—— T N—— — — — cecky rekordu podstawowego < cechy re-
kordu roboczego.

—NNNNTNNN—  cechy rekordu roboczego = cechy reckordu
w obszarze przetwarzania,

————— N T — T — cechy rekordu roboczego > cechy rekordu
w obszarze przetwarzania,

—— ——T——N——  cecha gldwna rekordu roboczego = cecha
gléwna danych stalych pozycii.

e e o e e otwarcie zbioréw taSmowych i raportu,
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koniec tablicy.

druk w raporcie zawartoSci rekordu robo-
CZeED.

tworzenie danych statych pozyell z rekordu
roboczego typu 100.

przeslanie rekordu roboczego do obszaru
przetwarzania.

wywolanie tablicy formowania rekordu w
ohszarze przetwarzania,

wywolanie tablicy aktualizacji rekordu w
obszarze przetwarzania rekordem rohoczym.
czytanie rekordu ze zbioru roboczego (jesli
etykieta koneca zbioru, to ustawienie sztucz.
nych cech rekordu roboczego).

wywolanie tablicy generowania rekordbow
roboezych wyjsciowyeh na podstawie za-
wartodcl obszaru przetwarzania.

wywolanie tablicy modyfikowania okreso-
wegn rekordu podstawowego zapisanego
w obszarze przetwarzania.

zapisanie rekordu z obszaru przetwarzania
w zbiorze podstawowym wyjiciowym.
zapisanie w zbiorze roboczym wyjsciowym
likwidowanego rekordu z obszaru przetwa-
rzania wraz z drukowaniem jego zawartosci
w raporcie.

generowanie sygnatlu  zamkniecla rekordu
w obszarze przetwarzania,

generowanie sygnalu otwareia rekordu w
obszarze przetwarzania.

przestanie rekordu podstawowego do obsza-
ru przetwarzania.

tworzenie danych stalych pozycji z rekordu
podstawowego typu 100,

czytanie rekordu ze zbioru podstawowego
(jesli etykieta konca zbioru podstawowego,
to ustawienie sztucznych cech rekordu pod-
stawowego).

zamknigeie zbiorbéw ta$mowyeh i raportu.
stop korcowy.

Wybér kazdej z faz dzialania wystepuje po spehie-
niu pewnej grupy warunkéw sposréd jedenastu poda-
nych w gérnej czesci tablicy glownej.

Sygnat likwidacji pozycji jest generowany na podsta-
wie zawartoSei informacyjnej rekordu roboczego typu
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100 (odpowiednio wygenerowanego z dokumentu typu
Am) przez tablice aktualizacji rekordu w obszarze prze-
twarzania rekordem roboczym.

Parametryzowanie programu sprowadza sie do okre-
§lenia:

— struktury zbioréw i ich nazw,

— struktury rekordow,

— cech identyfikacji rekordéw i danych stalych po-
zycii, '

— kryteriow i czynnosci (w szczegolnosei formut ob-
liczeniowych) dla tablicy decyzyjnej formowania rekor-
du w ohszarze przetwarzania,

— kryteriéw i czynnosci (w szezegolnosei formul ob-
liczeniowych) dla tablicy decyzyjnej aktualizacji rekor-
du w obszarze przetwarzania rekordem roboczym,

-— kryteriéw i czynnodci (w szczegblnosei formul ob-
liczeniowych) dla tablicy decyzyjnej generowania rekor-
déw roboczych wyjéciowych,

— kryteriéw i czynnosci (w szezegolnosei formul oh-
liczeniowych) dla tablicy decyzyjnej modyfikowania
okresowego rekordu podstawowego w  ohszarze prze-
twarzania.



PRZEBIEGI ELEMENTARNE CZESC Il

9

W niniejszym rozdziale zajmiemy sie omoéwieniem
czterech typowych przebiegdw zaklasyfikowanych do
trzeciej grupy przebiegéw (por. rozdz. 6). Podobnie jak
w dwu poprzednich rozdziatach, oméwienie kazdego ty-
pu programu skladaé¢ sie bedzie z dwu czesci.

9.1. ROZDZIELANIE ZBIORU PODSTAWOWEGO
ZLOZONEGO Z PODZBIOROW O BEZPOSREDNIM
DOSTEPIE NA SEKWENCYJNE ZBIORY ROBOCZE

TASMOWE

O W przebiegu tym uczestniczy
jeden zbioér wejsciowy, zlozo-
obszar ny z rekordéw wieloblokowych
patthil zapisanych na tasmie magnety-

cznej w formie sekwencji pseu-
dorekordow, i kilka zbiorow

Rys. 17. Konwersja zbioru ‘?F:F'éCi'O‘ﬁr‘]Ch taémow*grch WY =
zlozonego 2z podzbiorow J ( v

o bezpofrednim dostepie kle dwa lub trzy). Przebieg ten

na zbior zlozony 2z pod-  gyngezamy na schematach prze-
zbiorow o bezposrednim

dostepie twarzania jak na rysunku 17.
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Kolejne, wieloblokowe rekordy zbioru wejSciowego
sg kompletowane w pakiety w obszarze pakietu, a na-
stepnie generowane sg rekordy zbioréw wyjsciowych.
Przy przetwarzaniu partiowym przebiegi rozdzielania
zbioréw, skiadajgcych sie z podzbioréw o bezposrednim
dostepie, majg na celu wygenerowanie sekwencyjnych
zbioréw roboczych, bedgcych zbiorami roboczymi wej-
Sciowymi dla dalszych przebiegéw danego cyklu prze-
twarzania. Taki przebieg rozdzielania jest z zasady
pierwszym przebiegiem cyklu. Przykladem zastosowa-
nia tego przebiegu moze byé rozdzielanie Kartoteki
Konstrukeyjno-Technologicznej w celu uzyskania da-
-nych do Cennika Kosztow Normatywnych Asortymen-
to-Wykonanio-Operacji (patrz rozdz. 11).

Program realizujacy ten typ przebiegu ma cztery fa-
zy w tablicy gléwnej i trzy fazy w tablicy sterujgcej.
Fazy tablicy gléwnej mozna opisaé nastepujgco:

1) inicjowanie programu,

2) kompletowanie pakietu z pseudorekordow czyta-
nych ze zbioru wejSciowego (tablica sterujgca ustawia
wowczas warto§é sygnatu sterujacego s=1),

3) generowanie rekordéw i zapisywanie ich w sek-
wencyjnych zbiorach roboczych wyjsciowych (tablica
sterujaca ustawia wéwczas sygnat sterujacy s=2),

4) zakonczenie programu (tablica sterujgca ustawia
wowczas sygnatl sterujacy s=3).

Tablica gléwna programu jest pokazana w tablicy 13,
za$ tablica sterujgca — w tablicy 14. Przekazanie ste-
rowania z tablicy glownej do tablicy sterujgcej naste-
puje wowczas, kiedy (na skutek czynnosSci wykonywa-
nych dla danej sytuacji decyzyjnej) w tablicy giéwnej
sygnal sterujgcy s przyjmie wartosé rowng zero. Oprocz
sygnatu sterujacego s, program wykorzystuje jeszcze
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jeden sygnal okre§lajgcy stan obszaru pakietu lub pole-
cajagcy podjecie odpowiednich czynno$ci:

— sygnal z=0 — obszar pakietu pusty lub pakiet zo-
stal wykorzystany,

— sygnal z=1 — przygotowac obszar pakietu do za-
pisania nowego pakietu,

— sygnal z=2 — obszar pakietu napelniany lub na-
peiniony.

Tahblica 13
tablica glowna (rozdzielanie zhloru zlozonego z podzbioréw o bezpo-
Srednim dostepie na sekwencyine zbiory robocze tas-

mowe).

T NN N poczatek przebiegu.

~LLL s§:—1,2 3

X — — — otwarcie zbiordéw i raportu rozdzielania,

X—=—— gi=z:=10.

— X — — jeli z=1, to przygotowanie obszaru pakietu do komple-
towania pakietu z pseudorekordbw, a nastepnie polozenie
z =2,

— X — — kompletowanle pakletu z pseudorekordow.

— — X — wywolanie tablicy generowania rekordéw 2z pakietu i za-
pisywanie ich w sekweneyjnych zbiorach roboezych tasmo-
wych,

—_——X - zi=0

¥ ¥ — — czytanie pseudorekordu ze zbioru wejSciowego, w przy-
padku pojawienia sie plerwszego pseudorekordu nowego
pakietu, polozenie s:= 0, w przypadku pojawienia sig¢ ety-
kiety konca, poloZenie réwniez s := 0,

X X X — jedli s=0, to warunkowe przekazanie sterowania do tablicy

sterujgeej.
— — — X zamkniecie zbioréw i raportu rozdzielania.
— — — X stop kolicowy.
koniec tablicy.
Tablica 14
tablica sterujgca (rozdzielanie zbioru zlozonego z podzbioréw o bezpo-
Srednim dostepie na sekwencyjne zbiory robocze

tadmowe).
N-—-T etykieta konca zbioru wejsciowego.
TN T z2=0 (je§li 2=10, to T, jesli z=2, to N).
XK—— si=z:=1
e §:1=2,

—_——x s:1= 3.
XXX przekazanie sterowania do tablicy glownej.

koniec tablicy.
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