ROZDZIAL VIII
Samoindukcja.

Pole magnetyczne, wokolo przewodnikéw z pradem, ma wplyw na
przebieg samego pradu. Wplyw ten nazywamy sameindukcja.

Samoindukcja powstaje tylko przy pradzie zmiennym, t. j. wtedy,
ady pole magnetyczne wokolo pradu zmienia sie. Zjawiska, zachodzace
wtedy w obwodzie elektrycznym, dajg sie wyjasni¢ przez powstanie w prze-
wodniku sily elektromotorycznej samoindukcji.

Najbardziej charakterystyczng wlasnoscia sily elekromotorycznej samo-
indukcji jest jej kierunek, ktéry, jak wiemy z doswiadczenia, jest zawsze taki,
ze sita elektomotoryczna samoindukeji przeciwdziala zmianom, zachodza-
cym w pradzie. Gdy prad wzrasta, kierunek sily elektromotorycznej samo-
indukcji jest odwrotny wzgledem kierunku prgdu. gdy natomiast prad sie
zmniejsza, jest on zgodny z kierunkiem pradu.

Zjawisko samoindukcji jest wypadkiem szczegdlnym indukcji pradow,
zachodzacej pod wplywem zmian, w jakichkolwiek polach magnetycznych
w okolo przewodnika.

1. Pojegcia zasadnicze. Prawo indukcji pradow stwierdza, ze wiel-
kos¢ sity elekromotorycznej indukcji w przewodniku wyraza sig iloSciowo
strumieniem indukcji magnetycznej, przecigtym przez przewcdnik w je-
dnostce czasu. ?)

Okreslenie to jest zupelnie zrozumiale, bez dokladniejszego wyjasnienia,
gdy przewodnik porusza sie w polu magnetycznem. Tymczasem w zjawisku
samoindukcji mamy zwykle do czynienia z przewodnikiem nieruchomym.
Dla uzmystowienia wiec znaczenia sléw w powyzszem prawie musimy sobie
wyobrazi¢, ze podczas zmiany pradu elektrycznego linje magnetyczne sg
w ruchu. Przy wzrastaniu pradu linje magnetyczne oddalajq sie od prze-
wodnika, po ktérym plynie prad, wywolujacy te linje, a przy zmiejszaniu sig

') Patrz rozdzial XXI ,,0 przemianie pracy mechanicznej na prace pradu” i rozdz.
. XXIl ,,O powstaniu energji pola magnetycznego skutkiem pracy pradu'.
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pradu linje zblizaja sie do tego przewodnika. Mozna nawet wyobrazi¢ sobie,
Ze przy powstaniu pradu linje magnetyczne wylaniajq sie z przewodnika,
a przy znikaniu pradu przewodnik pochtania te linje.

Rozwazajac kawalek przewodnika, stanowigcego czesé obwodu zam:
knigtego (rys. 66), mozna sobie wyobrazi¢, ze linje magnetyczne, powstaja
i znikajg przy zmianach natezenia pradu i, przecinajac przewodnik, wywoluja
tym sposobem odpowiednig sitg elektromotorycz-
ng samoindukcji. Gdy mamy dtugi prosty przewo-
dnik,’) po ktérym plynie prad zmienny, to site
elektromotoryczna samoindukeji wywolywac beda
w danym kawatku przewodnika tylkotelinje, ktdre
w nim powstaty. Gdybysmy jednak drut zwineli
tak, jak to widzimy na rys. 67, znaczna liczba linji
magnetycznych, wywolanych przez pewien zwdj, J
przecieta by tez inne zwoje i sita elektromotory- Rys. 66.
czna wypadkowa bytaby wieksza, niz poprzednio. Te wypadkowa site elektro-
motoryczng réwniez nazywamy silg elektromotoryczng samoindukcji.

Przez umieszczenie wewnatrz zwojnicy rdzenia zelaznego (rys. 68),
mozemy jeszcze bardziej zwiekszy¢ site elektromotoryczng samoindukcji.
‘Strumieri magnetyczny, powstajacy wewnatrz zwojnicy, przy tem samem
natezeniu, co poprzednio, bedzie teraz wiekszy wobec tego, Ze zelazo ma
wielka przenikalno$¢ magnetyczna.

A

Rys. 67. Rys. 68.

Chcac ostabi¢ site elektromotoryczng samoindukcji w przewodniku,
nalezy zmniejszy¢, o ile tylko mozna, strumien magnetyczny, wywotany przez
prad. W tym celu przewodnik, prowa-
dzacy prad, moina zlozy¢ jwe dwoje, 9
jak to wskazano na rys. 69. Nazewnatrz
takiej petlicy strumienie magnetyczne
od obu jej gatezi bez mala znoszg
sie wzajemnie; znioslyby sie one zupel-
nie, gdyby obie galezie mogly zajac
w przestrzeni scile jedno i to samo
miejsce.

Rys. 69. Rys. 70. Rys. 71.

1} Zakladamy, ze inne czesci obwodu zamknigtego, kitérego czgs¢ stanowi roz-
wazany przewodnik, znajduja sie w znacznej odlegtosci od rozwazanej czastki przewodnika.
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Gdy drut dlugi zlozymy we dwoje i zwiniemy go w ksztalcie zwojnicy,
zwiemy taka zwojnice zwinigta bifilarnie. Mozna takze ulozy¢ diugi drut
zygzakiem, jak to wskazano na rys. 70, lub tez nawing¢ na bardzo cienka
plytke materjatu izolacyjnego (rys. 71); w tych wszystkich wypadkach sa-
moindukcja bedzie bardzo mata.

2. Wzér ogélny spélczynnika samoindukcji. Poniewaz zjawisko
samoindukcji jest wypadkiem szczegélnym indukcji pradéw, wzory, doty-
czace zjawiska samoindukcji, wyprowadzamy ze wzoru dla indukcji pradéw,
podanego dalej w rozdziale XXI. W tym celu zastosujemy wzoér, wyra-
zajacy sile ektromotoryczng indukcji w obwodzie, obejmujacym zmienny
strumiern indukcji magnetycznej. W rozdziale XXI wyprowadzono, ze
! gdy strumiers indukcji P, objety przez pewien obwéd
A elektryczny w chwili ¢, zmienia sig o d ®, w czasie d!/,
\ to w obwodzie tym powstaje w chwili ¢ sita elekto-

k motoryczna indukcji, wyrazona I\g}fzorem:
agp
= B Ei = — T
Wzér ten wyraza np. site elektromotoryczna indukeji,
powstajacg w pierscieniu (rys. 72), obejmujacym wiazke
linji magnetycznych, ktére przedstawiajg obrazowo stru-
' mienl magnetyczny.
Gdy obwéd elektryczny obejmuje pewien strumien
wielokrotnie (rys. 73), to w kazdym zwoju powstaje sila

Rys. 72. elektromotoryczna, wyrazona ‘powyzszem réwnaniem.
Wszystkie te sily elektromotoryczne skierowane sg w drucie w jedng strone,
a wiec dodajg sie arytmetycznie. Cata sita elektromotoryczna indukcji, powsta-
jaca w takim obwodzie, zaleiy od liczby zwojow, obejmujacych strumien.
Oznaczmy liczbe tych zwojoéw przez z, a strumien
magnetyczny, objety w chwili t kazdym zwojem,
przez P, Gdy strumier ten w czasie dt zmienia sig
o d®. , calg sile elktromotoryczng, powstajaca
W rozwazanym obwadzie,d[u:yraiamy wzorem:

; @
E,=— -

Znak minus okresla tu kierunek sily ele-
ktromotorycznej indukcji. Gdy d®: jest dodatnie,
a wigc strumien indukcji magnetycznejwzrasta,

Rys. 73. kierunek sily elektromotorycznej jest prze-
ciwny kierunkowi pradu, ktéry wedlug prawidla sruby wywotalby objety
obwodem strumieri magnetyczny. Gdy za$ d®: jest ujemne — strumien
indukcji magnetycznej zmniejsza sieg, wtedy kierunek sily elektromoto-
rycznej indukcji jest zgodny z kierunkiem powyzszego pradu.!)

) Wynika to z wywodéw podanych w rozdziale XXI.
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Jezeli strumiern magnetyczny @®: w powyiszy%h przyktadach zostal
wywolany przez prad, plynacy w tym obwodzie, gdzie rozwazamy sile
elektromotoryczng indukcji, to mamy tu do czynienia z samoindukcja..
Site elektromotoryczng samoindukcji oznaczaé bedziemy przez Ej.

Rozwaimy przyklad najprostszy (rys. 72). Sila elektromotoryczna
samoindukcji wyraza sie tu wzorem:

d{I)f
dt

Zaléimy, ze w pierscieniu w chwili ¢ ptynie prad i, Strumiern magne-
tyczny, wywolany przez prad jest proporcjonalny do natezenia pradu,
a spoélczynnik proporcjonalnosci jest staly, o ile przenikalno$¢ magnetyczna
osrodka ma wartosc stala. Oznaczmy ten spotczynnik przez L, wtedy mamy:

ELl=_

d}t — L . 1‘[ ’
a wiec:
d(bg _-—-_d(.L . Ig)
i: Ep—— (L . i)
= dt
Gdy L ma wartosc stala, niezalezng od 7, wtedy:
. dis
Ep=— L. 7

W drugim przypadku, gdy mamy . zwojnicg (rys. 73), skladajaca sie
z 7 zwojéw, obejmujacych strumienn ®, ,!) wzory dla sily elektromotorycznej
samoindukcji bedq nieco inne:

_dd,
E"“"—_Ef.— ‘
Poniewaz 7 jest wielkoscig stala, mozemy napisac:
d(z. @
Ep =— ____({dt :)-

Oznaczmy przez L' spélczynnik, przez ktéry naleiy pomnozy¢ nate-
zenie pradu, aby otrzymaé¢ wyraz 7P, , a wigc:
L: = '( . (D!

e T
albo o =0L.%
- 4GB =d (L i), ,_
wiecy: EL,:—%Q,.... L@
Gdy L’ jest wielkoscig stala, niezalei‘nq od 7, , wtedy:
E,r_,':—L'[f;‘t.....,......G)

) Gdy prad przebiega w takiej zwojnicy, zjawiajg sig jeszcze strugi magnetyczne,
ktére obejmuja tylko po jednym lub po kilka zwojéw; strugi te tu pomijamy.



Wielkosci L i L' nazywamy spétczynnikami samoindukcji
albo krécej indukcyjnoscig odpowiednich obwoddw.

Wzér (1) dla L’ jest ogdlniejszy, wedlug niego wigc okreslimy pojecie
indukcyjnosci pewnego obwodu jako: stosunek strumienia ma-
gnetycznego pomnozonego przez liczbe zwojoéw obwodu
elektrycznego, obejmujgcego ten strumiern, do nate-
zenia prgdu elektrycznego, ktéory ten strumien wywotatl

Jezeli zalozymy, ze w pewnym obwodzie elektrycznym przeplywa
prad, ktérego natezenie rowna sie jednostce, to liczbowo indukcyjnosc
tego obwodu réwna’ sie strumieniowi magnetycznemu, wywolanemu przez
ten prad, pomnozonemu przez liczbe zwojow, ktdre ten strumien obejmuja.

Uzmystawiajagc sobie strumiedn magnetyczny jako liczbe linji magne-
tycznych, mozemy liczbe, wyrazajgcg indukcyjnos$é ujac jako liczbe sko-
jarzen linji magnetycznych przy pradzie réwnym jednostce ze zwojami
przewodnika. Np. gdy dwie linje magnetyczne sa objete przez dwa zwoje
drutu, to mamy cztery skojarzenia, wiec indukcyjnos¢ wynosi cztery jed-
nostki bezwzgledne elektromagnetyczne.

Gdy pragd i strumienn wyrazone sg w bezwzglednych jednostkach
elektromagnetycznych, to i wartos¢ indukcyjnosci wyrazi sie w tych samych
jednostkach. Praktyczna jednostka indukcyjnosci, odpowiadajgca woltom
i amperom, nosi nazwe henr. Jeden henr réwna sig 10° bezwzglednych
jednostek elektromagnetycznych.?)

Uwzgledniajac wzér dla obwodu magnetycznego w paragrafie 4 roz-
dziatu VIl str. 64, mozemy wyrazi¢ indukcyjnos¢ inaczej.

Zalginoér‘: strumienia magnetycznego od natezenia pradu w zwojnicy
wyraza sie wedlug rozdzialu VIl wzorem:

1,256 . g 4

i
)

0

Zalézmy, ze i wprowadzamy w bezwzglednych jednostkach elektro-
magnetycznych i opornos¢ magnetyczng oznaczamy przez R, wtedy bedzie:

& 12,561.!§ o« T ’
lub inaczej:
doe . 7.4
¢ = AL
R

1) Patrz dowodzenie w rozdziale XXX.
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Majac na wzgledzie wzér (1), otrzymamy :

sl @

Wzér ten wskazuje, ze indukcyjnosé jest wprost proporcjonalna do
drugiej potegi liczby zwojéw zwojnicy i odwrotnie proporcjonalna do
opornosci magnetycznej obwodu strumienia, wywolujacego samoindukcje.

O ile opornos¢ jest stata, np. gdy strumield magnetyczny przebiega
catkowicie w powietrzu, to i indukcyjnosé jest stata.

Gdy obwéd magnetyczny sklada sie z powietrza i zelaza, indu-
kcyjnos¢ réowniez czesto mozna uwazac za stata. Oporno$é magnetyczna
jest odwrotnie proporcjonalna do przenikalnosci magnetycznej osrodka,
wiec nawet przy jednakowej dlugosci $redniej linji strumienia w powietrzu
i w Zelazie, w normalnych warunkach magnesowania, stala opornos¢
magnetyczna powietrza jest tysiqce razy wieksza od zmiennej opornosci
zelaza.?)

i —

Wogdle obwéd elektyczny moze obejmowad kilka réznych strumieni
magnetycznych, zawsze jednak dla dowolnego obwodu elektrycznego w
sposéb podobny, jak poprzednio, moziemy znalezé indukcyjnos¢, ktéra
daje moznos$¢ wyrazenia sily elektromotorycznej samoindukcji wzorem
(2) lub (3).

Indukcyjnosé, jak to widzimy ze wzoru (4), zalezy od postaci
geometrycznej obwodu elektrycznego i od wlasnosci ma-
gnetycznych otaczajgcego osrodka; spdlczynnik ten wyraza
magnetyczne wlasnosci obwodu elektrycznego.

W praktyce stosujemy nieraz spétczynniki samoindukcji nie tylko dla
calych obwodéw, lecz i dla czesci tych obwodéw. Wtedy w podanym
wyzej okresleniu indukcyjnosci mamy na mysli strumien magnetyczny,
ktéry wywoluje tylko rozwazana czes$¢ obwodu, gdy w niej plynie
prad elektryczny. :

3. Indukcyjnos$¢ zwojnicy pierscieniowej. Rozwazymy zwojnice
(rys. 51), ktéra ma 7 zwojow i jest nawinigta na pierscieniu o przekroju
poprzecznym s c¢m®,  Dlugosé sredniej linji strumienia magnetycznego
oznaczymy przez I, a przenikalnos¢ magnetyczng moaterjatu, z ktérego
zrobiony jest pierscien przez p. Opornos¢ obwodu magnetycznego wyra-
zamy tu wzorem przyblizonym :

') Pamieta¢ jednak naleizy, Ze rozumowanie tego rodzaju jest sluszne tylko
wtedy, gdy spélezynnik samoindukcji stosujemy do takich zmian pradu e]ektrycznego,
przy ktorych stan magnetyczny zelaza zmienia sig nie wiele,



Zatem wedlug wzoru (4):

47, 7°

I

4, Indukcyjnosé¢ zwojnicy dlugiej i cienkiej. Majac zwojnice
cienka i dlugg (rys. 74), mozemy przyja¢ w przyblizeniu, ze wszystkie
zwoje obejmujg ten sam strumien
magnetyczny i ze opornos¢ czesci
obwodu magnetycznego zewnatrz
zwojnicy jest bardzo mata w poro-
wnaniu do opornosci czesci obwodu
magnetycznego wewnatrz zwojnicy.

Oznaczamy dlugos¢ zwojnicy przez I, przekrdj poprzeczny przez s,
a przenikalnos¢ magnetyczng osrodka przez p. Wtedy opornosé¢ magne-
tyczna bedzie:

e oSl

Rys. 74.

!

5.
a wigc wyraz dla indukcyjnosci otrzymamy wediug wzoru (4) nastepujacy:
o Mig-x S e

Mozemy droga rozumowania przekonac sig, Ze zrobione powyiej
przypuszczenia sq zgodne z wynikami wywodéw Scisltych, ktére w dalszym
ciggu przytaczam,

Przedewszystkiem wyprowadzimy wzér dla natezenia pola w punkcie 4,
znajdujgcym sie na osi przewodnika kolowego o promieniu R (rys. 75),
po ktérym przeplywa prad —i. Kazda czastka d/ obwodu kola wytwarza
w punkcie 4 natezenie pola.l)

dH=d1

o
— oSinta.
e

r — jest to odleglosé punktu 4 od obwodu kota, a a — kat pomiedzy
kierunkiem pradu a linja 7; kat ten =909,
przeto:

N dH dH= T

\ T

< ﬁ Z Natezenie pola, wypadkowe od ca-
A

0 fego pradu kotowego, jest skierowane
wzdtuz linji O 4, poniewaz rzuty nate-
Zenia pola od pradu w poszczegdinych
Rys. 75. czastkach obwodu kola na kierunek
prostopadly do 04 znosza sig nawzajem.

=

—_—
1) Patrz rozdzial I.
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Natezenie wypadkowe otrzymamy, biorac sume rzutéw wielkosci d H
na kierunek O 4.

albo:

2T R
H:?;? S‘lnﬁ.S.'c”,
0
skad: g Pl
H=-=""3"—sin g
Z rysunku widzimy, ze:
R
© sing
a wiec:
szgﬂﬂmg. T

Rozwazmy teraz utworzong z szeregu zwojow zwojnice (rys. 76),
o érednicy 2 R i dlugosci . Zaléimy, Ze w drutach zwojnicy plynie
prad 7, a liczba zwojéw na calej dlugosci réwna sie z. Jezeli zwoje na-
winiete sa bardzo gesto, to mozemy oznaczy¢ przez j nateienie pradow
w drutach, przypadajgcg na jednostke Cx dx
dilugosci zwojnicy, wtedy: e e

.ij=20t & « « o« « - (6)

Wyprowadimy natezenie pola w
punkcie 4 na osi zwojnicy. Rozwazajgc
wyciety ze zwojnicy piersciert szerokosci
d x, latwo spostrzec, ze przeplywa po
nim prad.

.

R X

Prad ten wytworzy w punkcie 4
natezenie pola, ktére, wedtug wzoru (5) .
mozemy wyrazi¢ w sposéb nastepujacy: | B

JH— 2P v |

' R

Kat B tworzy os zwojnicy z prosta,
przeprowadzong z punktu 4 do punktu B
na obwodzie zwojnicy (patrz rys. 77).

Natezenie pola w punkcie 4 od ;
calej zwojnicy bedzie: ' Rys. 76 1 77.

H.___S_zhéf’_‘._@c_.sinsﬁ. 5w w2 k)
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Dlugos¢ dx mozna wyrazi¢ przez tuk, odpowiadajacy < df, zakre-

slony z punktu 4 promieniem 4 B=7. Dlugos¢ tego luku bedzie:
ro.dp.

Z rys. 77 widzimy, ze
r.dp
sin g’
a uwzgledniajac, ze Srednica zwojnicy = 2 R:

* R=r./sin B

tf X =

Przez podstawienie ostatnich wyrazéw we wzér (7), otrzymamy:
180°—8,
H:S2r:j.sinﬁ.n’[3,
B,

S - 160°—B,
lub po zcatkowaniu: H=2=z.;. [ — cos B ] ,

lub tez: H=2x.j.(cos B, 4 cos f).
Ze wzoru (6) mamy:

X

!
e e e ] ]

=

to: > q
presie H= —2—1:—541 (cos By + cos By).

Gdy zwojnice jest bardzo dluga w poréwnaniu do srednicy, nate-
zenie pola w poblizu $rodka znajdziemy, zakladajac £, = f, =0.
cos0’ = 14 w tych zatem warunkach:

H == 4 ‘TEI; { ] y 1)

Przyjmujac, zZe natezenie pola malo sie zmienia przy przesuwaniu
wzdluz i wpoprzek zwojnicy dlugiej a cienkiej i oznaczajgc przez s pole
przekroju poprzecznego takiej zwojnicy, strumien indukcji magnetycznej
wewngtrz zwojnicy bedzie: ‘

(b:!_l.H.fz 411:[.{3 .5.!3.,
A mnozac przez liczbe zwojéw otrzymamy:

drn.22.1

b =

‘IP“

Indukcyjnos¢ réwna sie liczbowo temu wyrazowi przy pradzie rownym

jednostce, zatem:
4n.72

1) Gdy I = 20 R, na osi zwojnicy, pomiedzy punktami, odlegiemi od koricéw na

16 I, H zmienia sig mniej niz o 1°,, a pomiedzy punktami odleglemi od koficéw o 3 [

mniej niz o 0,1°%; (wedlug W. Webera).



Jest to wzdr przyblizony; w rzeczywistosci indukcyjnosé jest mniejsza,
poniewez nie wszystkie zwoje obejmujg caly strumieri.

5. Przyklady obliczenia indukcyjnosci. [. Dluga, cienka zwoj-
nica (rys. 74) skiada sie z 1000 zwojéw w jednej warstwie, dlugosé jej
wyncsi 100 ¢ a $rednica kazdego zwoju 3 cm. Zwojnica jest nawinieta
na rdzeniu drewnianym.

Przy tych zalozeniach warto$¢ poszczegéinych \:ielkoéci we wzorze (8)

jest nastepujaca: ; = 1000, / = 100 cm, s = T3 = 7,069 em? p = 1,
Podstawiajac te liczby otrzymamy:
4 .= .1000°
L= —0 7,069 = 887500 c. g. s.

Poniewaz jeden henr — 10 c. g. s., przeto:
L = 0,0008875 henra.

. Stan magnetyczny elektromagnesu, przedstawionego na rys. 61,
jest okreslony przez liczby podane w przykiadzie, przytoczonym w roz-
dziale VII § 10. Obliczy¢ nalezy indukcyjnosé dla zwojnicy magnesujacej,
zakladajac, ze sklada sie ona 1000 zwojow.

Obliczenie mozemy przeprowadzi¢ w sposéb dwojaki.

- Chegce otrzymac wyniki dos¢ dokladne dla celéw praktycznych, mo-
zemy zalozy¢, Zze samoindukcje wywotuje tylko strumien gtéwny. Wtedy,
stosujgc dla obliczenia indukcyjnosci wzér (4) niniejszego rozdziatu, obli-
czymy przedewszystkim opornos¢ magnetyczng obwodu strumienia gté-
wnego (rys. 62). Stosowa¢ bedziemy oznaczenia i liczby przyjete w przy-
ktadzie, rozwazonym w rozdziale VII, § 10:

Re—_h__ 28 b

5 3:! g o 5a

Wartos¢ spélczynnikow p, i p, zalezy od indukcji i gatunku materjatu.
Z obliczenn w przykladzie, podanym w paragrafie 10 rozdzialu VII, wynika,
ze indukcja w podkowie wynosi 10000, a w kotwicy 5000.

Przypusémy, ze mamy tu do czynienia z Zelazem kutem, mozemy
woéwczas skorzysta¢ z krzywej p, podanej na rys. 34. Zestawiajac krzywe
(rys. 33 i 34), widzimy, Ze indukcji magnetycznej 10000 odpowiada
py = 2700, a indukcji 5000...... e = 3 300.

Podstawiajgc zatem wartos¢ liczbowa wielkosci poszczegdlnych we
wzOr powyiszy, otrzymamy:

60 2.0.2 40

g0 T 100 | 3300.200 —

= 0,000245 -+ 0,004 -~ 0,000061 = 0,004306.

R=
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A wiee: 4z 7 4 1000°
—_ _ﬁ__{_ — _1_?_‘_.,_._‘ — ]
== a004306 = 215 - 10° c. g. s.,

albo:
L=2915.10%, 10~% = 2,92 henra.

Moina przeprowadzi¢ obliczenie, unikajgc wprowadzania wielkosci p.
Wedtug powyzszej teorji, indukcyjnosé réwna sie ilosciowo strumieniowi
magnetycznemu, ktéry odpowiada jednostce pradu, wzigtemu tylokrotnie,
ile zwojéw obwodu elektrycznego obejmuje ten strumien.

Positkujac sie tym okresleniem, postepujemy w sposéb nastepujacy:

Z danych przyktadu, obliczonego w § 11 rozdzialu VIl widzimy, ze
strumienn magnetyczny wynosi 10° c. g. s.,, a z obliczeri tam przeprowa-
dzonych wynika, Ze strumien ten powstaje pod wpilywem 3688 ampero-
zwojow. Gdy zwojnica ma 1000 zwojéw, prad w drutach zwojnicy wynosi:

3688 '
1000

Przeto w bezwzglednych jednostkach elektromagnet., otrzymamy:
L:———-———]Ou 000 a1 i c. g. s
' 0,3688 T e
R wiec w powyzszych warunkach indukcyjnos$¢ zwojnicy magnesu-
jacej wynosi 2,71 henra.
Réznica w wynikach, przytoczonych wyzej dwu obliczen, pochodzi
od pewnej dowolnosci w wyborze spolczynnika p.
Ze wzgledu na zmiennos¢ spoélezynnika p w zaleznosci od natezenia
pradu magnesujgcego, wyznaczona tu indukcyjnos¢ moze by¢ zastosowanag
tylko przy malych zmianach natezenia pradu.

= 3,688 ampera = 0,3688 c. g. s.



