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Aby to uczyni¢ wyznaczamy punkt A przecigcia si¢ kierunku Pz kie-
runkiem S, i punkt B przeciecia sig kierunkéw S, i S, oraz przeprowadzamy
prosta AB, taczacy te dwa punkty. Sile P rozktadamy na kierunki S; i AB
'za pomoca tréjkata sit P, S;, S (rys. 21 b). W dalszym ciggu site S,
dzialajacg wzdtuz prostej 4B, rozkladamy na kierunki S, i S, za pomoca
tréjkata sit S, , S;, S, i w ten sposéb dochodzimy do rozwiazania zadania.
Wielobok sit ma w danym’wypadku cztery boki P, §;, S, i S, przyczem
danasita P, jako wypadkowa, ma zwrot przeciwny do trzech sit pozostatych.
Podany sposéb rozkla-
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A a) dania sit na trzy kierunki
4 :\\ w  plaszczyZnie znajduje
T P bezposrednie zastosowanie
. Dy . . . .
v NV w obliczeniu reakcyj belki
: ~ tréjprzestowej, przedstawio-
: — : nej na rys. 22a. Belka
! ta jest wsparta na trzech pod-
fa) c porach przegubowo-przesu-
B . % wnych, ktérych przesuwa-

ys. Z.

nie odbywa si¢ w trzech
r0znych plaszczyznach do siebie nieréwnolegtych. Wobec takiego sposobu
podparcia, reakcje podpdr sg tu skierowane prostopadle do plaszezyzn
przesuwania si¢ podpér, przyczem nie mogq jednak si¢ przecinaé
wszystkie w jednym punkcie.

Wyznaczenie reakcyj polega tu na tem, ze sitg P rozktadamy za pomoca
wieloboku sit, przedstawionego na rys. 22 b, na trzy kierunki AK, BKi DC
w ten sam sposéb, jak w zadaniu poprzedniem, nastgpnie za$§ wszystkim
wyznaczonym ta droga sitom nadajemy strzatki jednego i tego samego
zwrotu. Zwroty reakcyj sg réwniez wskazane na rys. 22 a.

W innych rodzajach belek tréjprzgstowych, poza omdéwionym, reakcje
podpér moga by¢ wyznaczone jedynie po uwzglednieniu odksztalcen
belki (rozdz. XI).

2. Sity w przestrzeni.

W razie, gdy sily P, dziatajace na dang brylg, nie znajduja si¢ w jednej
i tej samej ptaszczyznie, uciekamy si¢ do rzutowania ich na dwie prosto-
padte do siebie plaszczyzny rzutow.

Mamy na rys. 23 przedstawiong w dwdch rzutach brytg oraz dzialajgce na
nig 4 sily o wektorach P, P,, P;, P,, przecinajacych si¢ w jednym punkcie.
' Znajdujemy wypadkowa wymienionych sit. W tym celu wykre$lamy
na kazdej z plaszczyzn rzutéw wielobok sit i wyznaczamy, zamykajac go,
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rzut wektora wypadkowej. Po wyznaczeniu wielkosci tego wektora na pod-
stawie rzutéw W’ i W” mozemy uwaza¢ zadanie za rozwigzane.

W podobny sposéb odby-
wa si¢ rozktadanie sil na trzy
kierunki, nie lezace w jednej
plaszczyznie, co znajduje np.
zastosowanie przy obliczaniu
kratownic przestrzennych.

Bierzemy najprostsze za-
danie tego rodzaju.

Mamy wigc np. tréjnog,
przedstawiony w rzutach na
rys. 24, przyczem w punktach
0, a, b, ¢, wyobrazamy sobie
przeguby. Chodzi o wykres$lne
wyznaczenie sit Sy, S, i 8y,
dziatajacych na poszczegélne
nogi Oa, Ob i Oc.

W obydwo6ch ptaszczy-
znach rzutéw wykonywa-
my nastgpujace konstrukcje
geometryczne.

Przeprowadzamy pla-

szczyzne przechodzacy przez
kierunki §; i I° oraz pla-
szczyzng, przechodzacy przez
kierunki S, iS,. Slady wy-
menionych ptaszczyzn, pro-
ste ab 1 ed, przecinajg sie
w punkcie %k, za$ prosta k0
bedzie prosta przeciecia sie
tych ptaszczyzn.
W dalszym ciagu rozkladamy sitq¢ P w plaszczyZnie ¢Od na kierunki
Ok i 8. Sitg, dzialajacq wzdtuz prostej Ok, oznaczamy przez K. Sile te
rozktadamy, w podobny sposéb, jak site P, na kierunki S, i S, w pta-
szezyznie aOb. W ten sposéb dochodzimy w ptaszczyznach rzutéw do wie-
lobokéw zamknigtych, z ktérych otrzymujemy rzuty wektoréw sit, dziataja-
cych na nogi danego tréjnoga. Pozostaje wyznaczyé¢ tylko wielko$ci
odcinkéw S;, S, i §;.

Reakcje trolnoga w punktach a, b, ¢ majg wielkosci réwne Sl, Sy 18,
_zwroty ‘zas. przeciwnesdo zwrotéw tych.sit. . :






