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Wartoéci wspdlczynnika sprawnoéci silnikéw elektrycznych przyjmu-
je sie w granicach

0,8, <0,97.

s

Catkowity wspélczynnik sprawnosci )= T v

8.3.4. CHARAKTERYSTYKA POMPY

Charakterystykq pompy nazywamy krzywa H = f(Q) wyrazajaca za-
lezno$é wysoko$ci pompowania od wydatku przy stalej liczbie obrotéw
wirnik pompy w jednostce czasu (n = const).

W obliczeniach hydraulicznych uktadu przewdd - pompa bardzo waz-
nym elementem obok charakterystyk przewodu jest charakterystyka pom-
py, pozwalajaca okre$lié warunki pracy uktadu m.in. wielkodci wydatku
cieczy, catkowitej wysoko$ci pompowania w zaleznosci od liczby obro-
téw i doboru typu pompy.

Charakterystyke pompy wirowej mozna otrzymaé na stanowisku ba-
dawczym przez pomiar wysoko$ci pompowania przy réznych wydatkach
regulowanych otwieraniem zaworu w przewodzie tlocznym i przy stalej
predkosci obrotowej pompy. Na rys.8.23 przedstawiono przyktadowo
charakterystyke pompy wirowej H = fl(Q) oraz odpowiadajgce jej
krzywe N, = fz(Q) mocy silnika i wspélczynnika sprawnoéci p = f3(Q)
w funkcji wydatku przy n = const.

HA

charakterystyka
przewodu

Rys.8.23
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Przedstawione krzywe wskazujg, ze charakterystyka pompy wirowej
jest zblizona do paraboli, moc zapotrzebowana przez pompg roénie wraz
ze wzrqQstem wydatku, warto$é wspdlczynnika sprawnosci poczqtkowof
rodnie ze wzrostem wydatku a nastepnie po osiggnigciu maksimum male-
je. |Optymalne warunki pracy pompy odpowiadajs zakresowi maksymal-
nych wartoéci wspdtczynnika sprawnosdcid

Przy zmianie liczby obrotéw pompy wirowej, zmienia sig jej wyda-
tek i wysoko$¢ pompowania, a zatem réwniez potrzebna moc.

Zalezno$ci te wyrazone sg nastepujgcymi wzoramis

2 3
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Przy pomocy tych zaleznoéci mozna okre$lié charakterystyki pompy
dla iloéci obrotéw w jednostce czasu ny znajac charakterystyke pompy
dla wartosci n,.

8.3.5. WSPOLPRACA POMPY Z PRZEWODEM

Analize warunkéw pracy ukladu pompa-przewdd przeprowadza sie
zazwyczaj wykreélnie poréwnujgc charakterystyke pompy z charaktery-
stykg przewodu.

Jako krzywa paraboliczng przedstawiamy zalezno$¢é strat liniowych”
~od wydatku w postaci znanego wzoru

2
h, = Al1Q"

Zalezno$éé ta jest wazna dla przepltywdéw turbulentnych w strefie
kwadratowej zalezno$ci opordéw przy zaniedbaniu strat miejscowych i
energii kinetycznej.

Oprécz pokonania opordéw tarcia hg) nalezy uwzglednié wysokos$é H
podnoszenia cieczy przez pompe.

W wyniku powyzszych rozwazan wysoko$é pompowania w zaleznodci
od wydatku przepompowanego przez ten przewdd napiszemy w postaci

Ho=H+A 1 Q% (8.45Y

Zalezno$é (8.45), zwang charakterystykg przewodu, przedstawiono
w postaci krzywej parabolicznej na rysunku 8.23.

Dla okre$lenia warunkéw wspdipracy pompy przy przetlaczaniu cie-
czy w przewodach wykreélono na rys.8.23 charakterystyke pompy



