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lub w postaci dwéch réwnan linii wirowej:

mxdy = wydx; wydz = wzdy -

z)

Rys.3.21

3.7.2. ROTACJA WEKTORA PREDKOSCI

Rotacja wektora predkodci Vv nazywa si¢ nastepujaca zalezno$é

avz avy _ avx avz _ 2vy ’avx _
rotv=<ﬁ_—--a—z— 1+ az '—a? J+ —a—i—-—é—}_’_— k- (3-30)

Zalezno$¢ migdzy sktadowymi rotacji a sktadowymi predkosci kato-
wej chwilowego obrotu w_, wy, w, jest nastepujgcas

avz v

I'otx vV = W - -——laz = Zﬁ)x )
'an avz

rotyv=—a?—-a—’-(—-2wy,
v v

rot v A = 20
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Stad

rot v=irotVv+jrotv+krotv =21 3
- j v ot, 2(1mx+]w

Kkw) = 2w.
y z

A wigc rotacja wektora predkodci V' réwna jest podwéjnej predkos-

ci katowej chwilowego obrotu @ elementu ptynu.

3.7.3. ROWNANIE CIAGLOSCI. TWIERDZENIE HELMHOLTZA

Natgzenie strugi wirowej I wyraza sie jako podwéjny iloczyn prgd-
koéci katowej w pommnozonej przez przekrdj strumienia

I =2 jwdF. (3.31)
F

Natezenie strugi wirowej w cieczy doskonalej wedlug twierdzenia
Helmholtza zachowuje niezmienng warto$é wzdluz calej strugi wirowej.

Aby uzasadnié powyzsze twierdzenie okre$limy diwergencje wekto-
ra predkosci katowej w:
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Dodajac te wyrazenia stronami otrzymamy

div® e | Sy + e -0
WV = aT- + T}_'— T .
Jest to réwnanie ciggloéci ruchu wirowego. Analogicznie do prawa
cigglodci w ruchu postgpowym, w ktérym wydatek wzdluz strugi elemen-
tarnej jest wielkodciq stala i wyraza sig zaleznoscia

v dF = vlch1 = vzsz = const,



