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3.7. RUCH WIROWY

3.7.1. POJECIA WSTEPNE

Ruch wirowy podobnie, jak i ruch potencjalny, jest szczegélnym
przypadkiem najogélniejszej formy ruchu okre$lonego réwnaniami (3.10)
Cauchy ego-Helmholtza. Ruch wirowy charakteryzuje sie tym, ze skla-
dowe predkoéci katowej chwilowego obrotu elementu sg rézne od zera.
A wigc zgodnie z rdéwnaniem (3.9) mozemy napisaé
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Ruch wirowy okre$lony jest polem wektorowym predkosci katowej
chwilowego obrotu W, zwanym polem wirowym.

W polu wirowym rozréznia sig¢ linie wirowe i rurki wirowe.

Linia wirowa (rys.3.21) charakteryzuje sig tym, ze w kazdym
swym punkcie jest ona styczna do predkosci katowej chwilowego obro-
tu W elementu plynu.

Rurka wirowa (rys.3.22) jest to powierzchnia skladajgca sie
z linii wirowych, przechodzacych przez kazdy punkt obwodu C, nie
bedacego linig wirowag.

Elementarng struge (rys.3.23) wirowgag tworzy objetosé
plynu zawarta w rurce wirowej o malym obwodzie C.

Réwnanie linii wirowej ma postaé¢ analogiczng do rdéwnania linii
pradu, a mianowicie

KR ) (3.29)
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lub w postaci dwéch réwnan linii wirowej:

mxdy = wydx; wydz = wzdy -
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Rys.3.21

3.7.2. ROTACJA WEKTORA PREDKOSCI

Rotacja wektora predkodci Vv nazywa si¢ nastepujaca zalezno$é
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Zalezno$¢ migdzy sktadowymi rotacji a sktadowymi predkosci kato-
wej chwilowego obrotu w_, wy, w, jest nastepujgcas
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