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3.5. PRZESTRZENNY RUCH POTENCJALNY (BEZWIROWY) PLYNU

3.5.1. POTENCJAL PREDKOSCI

Réwnania (3.10) okreslajg ruch potencjalny (bezwirowy) wéwczas,
gdy wszystkie skladowe predkoséci kgtowej chwilowego obrotu, bedg réw-
ne zeru. A wigc z zaleznosci (3.9) otrzymamy:
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Z zaleznodci tych wynika, ze rzuty wektora predkosci Vx1Vy Vg
w dowolnym punkcie obszaru bezwirowego przeplywu moina przedstawié
w postaci czgstkowych pochodnych pewnej funkcji ¢ (x,y,z), zwanej po-
tencjalem predkosci:
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Latwo wykazaé, ze zaleznoéci (3.12) spelniaja réwnania (3.11),

ktére stanowia konieczne i wystarczajace warunki istnienia potencjatlu
predkosceiz .
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A zatem pole potencjalne okreéla jednoznacznie potgncjul predkoéei
o(x,y,z,t), spehiajacy warunki (3.12). Rozwijajac réiniczkg potencja-
tu predkosci, otrzymamy
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Wektor predkodci ¥ w danym punkcie obszaru plynu, poruszajgce-
go si¢ ruchem potencjalnym przedstawimy w postaci
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lub po uwzglednieniu zaleznosci (3.12)
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Wektor predko$ci ¥V w ruchu potencjalnym cieczy doskonalej réwny

jest gradientowi potencjalu predkosci czyli stanowi pochodna kierunko-
wg potencjatu predkoéci wzdiuz tuku linii pradu, a wigc
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Symbol s, oznacza wersor wektora s. _
Warto$é bezwzgledna wektora predkodci ¥ wynosi
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V = (Vx + Vy + Vz) - (5’; + y + 'i? .

3.5.2. ROWNANIE CIAGLOSCI RUCHU POTENCJALNEGO

Uwzgledniajac warunki (3.12) w réwnaniu cigglodci ruchu ustalone-
go (3.6) plynu niescisliwego otrzymamy réwnanie ciggloéci ruchu po-
tencjalnego w postaci réwnania Laplace a
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