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2
az (a,b,c,t)_

v =
rA

3t2

oraz ciénienia i gestosci:

P = p(a,b,c,t); Q'q(ayb,C,t).

3.1.2. METODA EULERA

Badanie ruchu ptynu metodg Eulera polega na obserwowaniu tego,
co sie dzieje w okre$lonym punkcie przestrzeni i okresleniu wielkos$ci
fizycznych elementéw piynu przechodzacych przez ten punkt w cza-

sie t.
Obieramy w rozwazanej masie pty-

~nu dowolny punkt M, ktérego potoze-

" nie w staltym ukladzie wspdlrzednych
okre$lone jest przez x,y,z (rys.3.2).
Wspéirzedne a,b,c elementéw plynu
Aq,A2 ... przechodzacych przez
punkt M, beda funkcjami wspdirzed-
nych x,y,z oraz czasu t, a wigc:

a = alx,y,z,t),

b = b(x)Y1zyt);
- o
0 Q - ° 2 c = c(x,y,z,t).
a, | S o, .
x_ v a, Skladowe predkosci elementdw
gy ptynu w zaleznosci od wspdirzednych
punktéw w przestrzeni x,y,z oraz
Rys.3.2 czasu t przedstawimy zgodnie z me-
Stk toda Eulera w nastgpujgcy sposdb:
v .- vx(x,y,z,t),
vy = Vy(X,y,Z,t),
vz = vz(x,y,z,t).

_Skladowe wektora przyspieszenia okresla sie w postaci_pochodnych
zupelnych predkosci wzgledem czasu:
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Podobnie Eiénienie i gesto$é wyrazimy w postacis

P = p(x,y,2z,t); ¢=¢(x,y,2,t).

W mechanice plynéw postugujemy sig przewainie metodg Eulera,
ktéra jest dogodniejsza od metody Lagrange a w badaniu ruchéw piyndw.

3.2. POJECIA PODSTAWOWE TEORII PRZEPLYWOW

Ruch ptynu, w ktérym wektor predkosdci v, ciénienie p, gestosé @
sq funkcjami polozenia i czasu, nazywamy ruchem nieustalonym. Anali-



