Napedy pomp

24

Do napedu pomp sg stosowane przede wszystkim: silniki elektryczne, silniki spali-
nowe i turbiny parowe. Inne rodzaje napedu nie maja praktycznego znaczenia.

Naped pomp moze by¢ bezposredni lub posredni za pomoca przekiadni, przy
czym male pompy wyporowe (ttokowe, przeponowe i skrzydetkowe) mogg by¢
napedzane recznie.

24.1. Napedy pomp wyporowych

Rodzaj napgdu zalezy od rodzaju pompy, od wartoéci jej parametréw pracy oraz od
zastosowania.

24.1.1. Naped pomp o ruchu postepowo-zwrotnym organu roboczego

Ruch post¢gpowo-zwrotny pompy uzyskuje si¢ najczesciej przez zastosowanie uktadu
korbowego Iub mimo$rodu. Wat korbowy lub wat z mimo$rodem ma stosunkowo
niewielkg predkos$¢ obrotows (patrz rozdz. 5). Naped za pomocg silnikéw szybko-
obrotowych nastgpuje przy uzyciu jedno- lub dwustopniowej przektadni, przy czym
stopiei przetoZenia od strony silnika jest zwykle pasowy, za$ stopien od strony
pompy stanowi przekladnia zgbata o zazgbieniu czolowym.

Przy napedzie rgcznym wigkszych pomp tlokowych stosuje si¢ réwniez przektad-
ni¢ zebatg,

W celu zmniejszenia nieréwnomiernosci wydajnoéci pompy na wale przekladni
o wiekszej predkoéci obrotowej stosuje sie koto zamachowe.

W pompach o napedzie rgcznym rolg kota zamachowego spetia koto z korba.

Pompy parowe bezkorbowe sa bezposrednio napedzane za pomocg maszyny
parowej ttokowej, ktérej tlok (ttoki) jest osadzony na wspélnym ttoczysku.

Ruch suwaka maszyny parowej napedzajacej pompe jednocylindrowa dwustron-
nego dzialania jest sterowany posrednio przez pare.

W pompach dwucylindrowych dwustronnego dzialania suwaki sg sterowane
bezposrednio przez sasiednie tloczyska, przy czym dziatanie cylindréw pompy jest
przesunigte o '/, fazy.
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Silniki napgdowe pomp o ruchu postepowo-zwrotnym powinny mie¢ zapas mocy
wynoszgcy w stosunku do mocy nominalnej:

~ dla silnikow elektrycznych i parowych 15%,

— dla silnikéw spalinowych 20%.

Rozruch pomp, ze wzgledu na wystgpujace sity masowe cieczy (patrz rozdz. 5),
powinien nastgpowaé przy zmniejszonych predkoséciach obrotowych.

Przy napedzie za pomocg silnikéw elektrycznych asynchronicznych o stalej
predkodcei obrotowej pompy powinny byé odciaZone przy rozruchu przez otwarcie
zaworéw obiegowych, tgczacych strong tloczng ze strona ssawna, lub przez przy-

musowe otwarcie zaworu stopowego.,
24.1.2. Pompy o ruchu obrotowo-zwrotnym organu roboczego

Sa to najczesciej pompy napedzane recznie.

24.1.3. Pompy o ruchu obrotowym organn roboczego (pompy rotacyjne)

Pompy szybkoobrotowe sg napedzane bezposrednio przez silniki, a pompy wolno-
obrotowe — za posrednictwem przekladni zgbatych lub rzadziej pasowych.

Silniki stosowane do napedu pomp wyporowych o obrotowym ruchu organu
roboczego sa omdwione w p. 24.2.

24.2. Napedy pomp wirowych

Pompy wirowe pracuja zwykle przy duzych predkos$ciach obrotowych i dlatego
w ogromnej wigkszosci przypadkéw moga by¢ sprzegane bezposrednio z silnikami,
co stanowi jedng z giéwnych zalet tych pomp.

Warunkiem bezpoéredniej wspdlpracy silnika z napgdzang pompa jest odpowied-
ni stosunek momentu obrotowego silnika do momentu oporowego pompy. W chwili
rozruchu moment rozruchowy silnika musi by¢ wigkszy od momentu oporowego
pompy dla nadania przyspieszenia masom wirujgcym obu maszyn do chwili osigg-
nigcia nominalnej predkoéci obrotowej agregatu. Do poréwnania obu momentéw
stuzg charakterystyki mechaniczne.

24.2.1. Charakterystyki mechaniczne pomp i silnikéw napedowych

Charakterystyka mechaniczna jest to zalezno$§¢ momentu obrotowego M (na wale
maszyny) od predkodci obrotowej n.

W pompach moment oporowy jest teoretycznie funkcjq kwadratu predkosci
obrotowej, co wykres§lnie przedstawia parabola.

Rzeczywiste wykresy charakterystyk mechanicznych pomp, zblizone do krzy-
wych parabolicznych, sa przedstawione na rys. 24.1. Ponadto ich przebieg zalezy
od wydajno$ci pompy, czyli od stopnia otwarcia zaworu ttocznego. Na podstawie
przebiegu przedstawionych krzywych M = f(n) oraz M =f(Q) przy n = n,,, mozna
wnioskowaé, iz we wszystkich rodzajach pomp moment oporowy w chwili rozruchu
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