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Rys. 15.13. Charakterystyka pompy odsérodkowej z kierownica¥odsrodkowa bez lopatek
i z lopatkami kierowniczymi; Q=48 m?/h, H=80 m, n=4500 obr/min (wg badar autora)

15.6. Przeplyw cieczy przez przewal lopatkowy

W pompach wielostopniowych o duzych parametrach pracy i duzym poborze mocy,
np. w pompach zasobnikowych, staramy si¢ osiagnaé mozliwie korzystny przeptyw
z wirnika jednego stopnia do nastgpnego. Stosujemy w tym celu zamiast kierownicy
odsrodkowej, przewatu beztopatkowego i kierownicy do$rodkowej przewat topatko-
wy skladajacy sig z pewnej liczby kanaléw prowadzacych ciecz od wylotu z poprzed-
niego wirnika do wlotu do nastgpnego wirnika, jak to przedstawiono na rys. 15.14.
Przeplyw przez poszczegdlne kanaly powinien zapewni¢ ciagla zmiang warto$ci
predkosci i jej kata nachylenia, z dostosowaniem do warunkdéw na wylocie z wirnika
poprzedniego stopnia i warunkow istniejacych na wlocie do nastgpnego wirnika.

15.7. Przeplyw cieczy przez kierownice¢ pompy diagonalnej

W pompie diagonalnej za wirnikiem znajduje si¢ zawsze kierownica lopatkowa.
Zadaniem kierownicy jest zmiana kierunku przeptywu cieczy wyplywajacej z wir-
nika na kierunek wzdluz osi pompy oraz mozliwie sprawna zmiana czgsci energii
predkosei cieczy na energi¢ ci$nienia.

Na rys. 15.15 pokazano zarys wirnika oraz kierownicy pompy diagonalnej
w rzucie potudnikowym. Zaprojektowany ksztalt kanalu kierownicy nalezy spraw-
dzi¢ pod katem cigglej zmiany predkosci potudnikowej na drodze od wylotu z wir-
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