Wspélezynnik poprawkowy p, oblicza si¢ podobnie jak w przypadku wirnika
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gdzie: M,, — moment statyczny rzutu cylindrycznego $rodkowej linii pradu (odcinek 4,D; na
rys. 15.10), y, — wspdlczynnik bezwymiarowy (= 0,8-1,0).

Przy projektowaniu topatek kierownicy nalezy sprawdzi¢ zmienno§¢ przekroju
kanatu migdzylopatkowego od wlotu do wylotu. Pole przekroju powinno wzrastaé
lagodnie (wykres zmiennosci powinien byé zblizony do prostej).

15.5. Przeplyw cieczy przez przewal bezlopatkowy i kierownice
doSrodkowa

W wielostopniowych pompach nalezy ciecz po wyplywie z kierownicy od$rodkowej
skierowa¢ dalej na fopatki kierownicy dosrodkowej (rys. 15.11) za pomoca kanatu
zwanego przewalem. Linie pradu w tej przestrzeni majgq ksztalt §rubowy. Przeplyw
jest okreslony zasadg statego kretu (okreslenie skladowej obwodowej ¢, w dowolnym
« punkcie) oraz prawem ciagloéci przeplywu (okreflenie sktadowej potudnikowej ¢,,).
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Rys. 15.11. Kierownice z przewalem bezlopatkowym pompy odérodkowej wielostopniowej;
1 — kierownica od$érodkowa lopatkowa, 2 — przewal, 3 — kierownica doérodkowa

W przewale wystgpuja straty predkosci spowodowane tarciem cieczy o $cianki,
zmniejszajace skfadowa obwodowa ¢,, a przez to zwigkszajace kat o nachylenia
bezwzglednej predkosei ¢ do kierunku obwodowego.

C. Pfleiderer podaje nastgpujaca zaleZnoé¢ umozliwiajaca obliczenie kata o,
przed wlotem na lopatki doSrodkowe z uwzglednieniem strat tarcia w przewale
bezlopatkowym

by
tgo, = (bﬁ tgc:5+—1 = (1536)
4 /b,

gdzie: bg, by — szeroko$é na poczatku i koricu przewatu, / — diugo$é srodkowej linii pradu w prze-
wale w rzucie poludnikowym, 1 — wsp6lczynnik oporu przeplywu w przewale beziopatkowym
(4~ 0,04).
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Kat nachylenia ag krawedzi wlotowej fopatki kierownicy doSrodkowej powinien
by¢ wigkszy od kata a, strugi przed lopatka ze wzgledu na zacie$nienie wlotu i wyste-
pujace zjawisko kontrakcji

gy = #y —*—tga; (15.37)
1g—Sug
gdzie: ty — podzialka na wlocie na lopatki doSrodkowe, s.s =Ss/sinag, x5 =1,2+1,3 — wspol-
czynnik kontrakeji.

Kat wylotowy lopatek dosrodkowych przyjmuje si¢ oo = 90° lub wigkszy o ok. 5°
w celu zapobieZenia kretowi, jaki mialaby ciecz po wyplywie z lopatek w wyniku
skoficzonej ich liczby (analogiczne zjawisko zawirowania jak w kierownicy od-
$rodkowej). Ksztalt lopatek zakladamy konstrukcyjnie, sprawdzajac nastgpnie
kilka przekrojéw kanalu miedzylopatkowego.

Na rys. 15.12 przedstawiono rozwiazanie konstrukcyjne elementu pompy od-
§rodkowej (rys. 15.12), w sktad ktérego wchodzi kierownica odérodkowa, przewal
i kierownica dosrodkowa.

Wplyw utopatkowanej kierownicy od$rodkowej na prace jednostopniowej pom-
py odérodkowej przedstawia charakterystyka na rys. 15.13.
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Rys. 15.12. Rysunek konstrukcyjny elementu pompy wielostopniowei j i i

odérodkowa, przewalem bezlopatkowym i kiero wnica (lc:).irt:«:lkl:ﬂnt:ﬁlu"zl:e'l oadlons = ecowies
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Rys. 15.13. Charakterystyka pompy odérodkowej z kierownica¥odérodkowa bez lopatek
i z lopatkami kierowniczymi; Q=48 m?*/h, H=80 m, n=4500 obr/min (wg badaf autora)

15.6. Przeplyw cieczy przez przewal lopatkowy

W pompach wielostopniowych o duzych parametrach pracy i duzym poborze mocy,
np. w pompach zasobnikowych, staramy si¢ osiagnaé¢ mozliwie korzystny przeplyw
z wirnika jednego stopnia do nastgpnego. Stosujemy w tym celu zamiast kierownicy
odsrodkowej, przewalu bezltopatkowego i kierownicy dosrodkowej przewat topatko-
wy skladajacy sig z pewnej liczby kanaléw prowadzacych ciecz od wylotu z poprzed-
niego wirnika do wlotu do nastgpnego wirnika, jak to przedstawiono na rys. 15.14.
Przeplyw przez poszczegélne kanaly powinien zapewnié ciggla zmiang wartosci
predkosci 1 jej kata nachylenia, z dostosowaniem do warunkéw na wylocie z wirnika
poprzedniego stopnia i warunkow istniejacych na wlocie do nastgpnego wirnika.

15.7. Przeplyw cieczy przez kierownice pompy diagonalnej

W pompie diagonalnej za wirnikiem znajduje si¢ zawsze kierownica lopatkowa.
Zadaniem kierownicy jest zmiana kierunku przepltywu cieczy wyplywajacej z wir-
nika na kierunek wzdluz osi pompy oraz mozliwie sprawna zmiana czeci energii
predkosci cieczy na energi¢ ciénienia.

Na rys. 15.15 pokazano zarys wirnika oraz kierownicy pompy diagonalnej
w rzucie poludnikowym. Zaprojektowany ksztalt kanalu kierownicy nalezy spraw-
dzi¢ pod katem cigglej zmiany predkosci potudnikowej na drodze od wylotu z wir-
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